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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktow wysokoiowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SS| svymagania dotyegce wykonania i odbioru robét zyaanych z odtworzeniem
osi trasy, jej zalanfaoraz wyznaczeniem punktow wysak@mwych dla Przebudowa ulicy Kwiatowej w
Kruszewie gmZuromin.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irketgwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniartyw
p.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzowadzenia robot zazanych z odtworzeniem w terenie przebiegu
trasy drogowej zgodnie z DokumentaBrojektovy i obejmugp:

a./ sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy,

b./ wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

c./ uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d./ wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojow,

e./ zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f./ wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robdt, zgodnie z dokumentagjrojektovs,
1.4. Okreslenie podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezgracztkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okrdenia - 3 zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania logd pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robét Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne. Ogolne wymagania dotygeze materiatbw podano w SST D-M-00.00.00.
“Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1.1. Materialy do wyznaczenia trasy drogowej

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy i reperéw robych naley stosowaé pale drewniane z gwdziem lub
trzpienie stalowe (stabilizacja punktéw w istp@gj nawierzchni), stupki betonowe albo rury metadow
dhugdsci okoto 0.50 m. Pale drewniane umieszczone ggiesiztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mié srednic: 0.15-0.20 m i diugéei 1.5-1.7 m. Do stabilizacji pozostatych punktoalaiy
stosowa szpilki stalowe i paliki drewniane o diugm okoto 0.30m isrednicy 50-80mmSwiadki wbijane obok
palikéw osiowych powinny miedtugas¢ okoto 0.50m i przekroj prostatny.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne’ Bk
3.2. Sprat do rob6t pomiarowych

Do wykonania robo6t konieczny jest sgrgeodezyjny taki jak:

- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- ta8my stalowe i parciane.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtdwnymmwinien gwarantow@a uzyskanie wymaganej
doktadndgci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagiane" pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu

Transport sprgu geodezyjnego oraz materiatlow potrzebnych doiltadji osi trasy i wyznaczenia zakresu
rob6t mae odbywa sie dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogllne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM@ "Wymagania ogolne pkt. 5. Prace pomiarowe
powinny by wykonane zgodnie z obogriujacymi Instrukcjami GUGIK. Wszelkie prace pomiaroweigzane z
realizacj robot nalég do obowjzkéw Wykonawcy. Roboty, ktére bazop na pomiarach Wykonawcy nie
mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezniera. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawvgonosi
odpowiedzialné za nasfpstwa niezgodni@i wykonanych robo6t z dokumentagprojektows oraz niniejszymi
SST.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osisy

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne tgozenia powinny b zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych azaldowizane do punktdw pomocniczych, paobmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m. Maksymalna odledgi® pomiedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wyn@sb00 m, natomiast w terenie falistym i gorskim poma by odpowiednio
zmniejszona, zalmie od jego konfiguracji. Reper roboczy naleatary¢ poza granicami robét zedanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzysych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty state
na stabilnych, istnigtych budowlach wzdtutrasy drogowej. Rxdne reperu naly okreili¢ z doktadnéciag do
0.4 cm/km stosag niwelacg podwdéjrg w nawigzaniu do reperéw matwowych. Repery robocze powinnydy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jego
rzednej.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektow przekazam przez Zamawiagego. G
trasy powinna b§ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy. Dsgmzalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy
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stosunku do dokumentacji projektowej nie zmoby¢ wieksze nk 5 cm. Rzdne punktéw osi trasy nailg
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych okrélonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni stalahy ktorych
usunkcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca rabstpi je odpowiednimi palami po obu stronach
0si, umieszczonymi poza gragimbot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmajéwyznaczenie kragdzi jezdni i poboczah./ wyznaczenie
krawedzi wykopdw na powierzchni terenu (okienie granicy rob4t ziemnyclt)/ wyznaczenie w czasie trwania
robét ziemnych zarysu (konturéw) wykopdéw w przekiadj poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw
poprzecznych) i powinno KBywykonane zgodnie z dokumentagjrojektovg oraz w miejscach wymaggiych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rola@keeptowanych przez dyniera. Do wyznaczenia
krawedzi jezdni naley stosowd szpilki stalowe a do wyznaczenia poboczy palikvdniane. Do wyznaczenia
krawedzi wykopow nalgy stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naglestosowa w przypadku
wykopow gkbszych ni 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlégita co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojowppmecznych musi unitiwiaé wykonanie warstwy
wyréwnawczej nawierzchni oraz wykopow o ksztatcgpdnym z dokumentagjprojektows. Konieczne jest
profilowanie przekrojéw poprzecznych we wszystkipbnktach gtéwnych trasy, zgodnie z dokumentacj
projektows oraz w innych dodatkowych punktach zaakceptowamyzbz Irryniera

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogblpkt. 6. Kontraj
jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogbinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob60©g6Ine zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@0. Wymagania
ogolne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie jest kilorfletr].
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robo6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@0'Wymagania ogdlne" pkt. 8. Odbidr robot gasie
na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw geodeysh Ilub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkfada zgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstaw ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstaw ptatrégi podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania 0ogéIne9.p.
9.2. Cena jednostki obmiarowefCena 1 kilometra [km] wykonanych rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie reperdw roboczych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualngtyczeniem dodatkowych przekrojow

- wykonanie pomiaréw bigch w miag postpu robét, zgodnie z dokumentagjrojektowy

- zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrateprzed zniszczeniem i oznakowanie utatggéaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1./ Instrukcja techniczna D- Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2./ Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnovagma. GUGIK,1978.

3./ Instrukcja techniczna @- Wysokdciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

4./ Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstmgeestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa

5./ Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfagGiK, 1983.

6./ Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfagGiK, 1983.

7./ Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmg/sokaciowe, GUGIK, 1979.



