PROJEKT

CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

dla realizacji zadania:

»Przebudowa ulicy Jana Kilinskiego od ul. Namystowskiego do ul. Legionow
w Zamosciu”.

Inwestor :

Miasto Zamos¢
ul. Rynek Wielki 13
22-400 Zamosé

Opracowat:

Zamos¢, 2019r.



ZawartoS¢ opracowania

1.0pis techniczny zawierajacy:

-podstawe opracowania
-charakterystyke drog 1 warunkow ruchu

-uzasadnienie i zakres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu
-termin wprowadzenia projektowanej czasowej organizacji ruchu



OPIS TECHNICZNY
do projektu czasowej organizacji ruchu drogowego na realizacj¢ zadania:
»Przebudowa ulicy Jana Kilinskiego od ul. Namystowskiego do ul. Legionow
w ZamoSciu”.

|. Podstawa opracowania
- projekt budowlany przebudowy ulicy,

-rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych 1
Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych
(Dz.U. Nr 170 poz. 1393),

-rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdlowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. z 2003 r. Nr 177 poz. 1729),

-szczegdlowe warunki techniczne dla znakoéw 1 sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na
drogach — Zataczniki nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
3 lipca 2003 r. (Dz.U. Zalacznik do nru 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia
2003 r.).

I1. Charakterystyka drog i warunkow ruchu

Opracowaniem objeto planowang do przebudowy ulice J. Kilinskiego od ul.
Namystowskiego do ul. Legiondw w miejscowosci Zamos¢. Planowany remont
ulicy Jana Kilinskiego z miejscami postojowymi oraz przebudowa chodnikéw na
wspolne ciggi pieszo-rowerowe. Odcinek przewidziany do przebudowy znajduje
si¢ w strefie handlowo- ustugowej. Ruch samochodéw w tym ci¢zarowych na
danym odcinku jest duzy ze wzgledu na pobliskie lokale przemystowe 1
ustlugowe. Przebudowa ulicy ma na celu uporzadkowanie ruchu jak rowniez
poprawe bezpieczenstwa uzytkownikow drogi oraz chodnikow.

Rejon planowanych prac lezy w ,,obszarze zabudowanym” w miejscowosci
Zamos¢. W tej czesci miejscowosci wystepuje oznakowanie pionowe oraz
oznakowanie poziome w rejonie skrzyzowan oraz przejs¢ dla pieszych.

I11. Uzasadnienie i zakres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

W celu umozliwienia bezpiecznego wykonania robot zwigzanych z przebudowa
odcinka ulicy Jana Kilinskiego wraz z chodnikami 1 miejscami postojowymi,
czasowg organizacj¢ ruchu podzielono na dwa zadania:

—remont kraweznikdéw, chodnikow wraz ze zjazdami oraz miejscami
postojowymi, zakres robot mozna zmniejszy¢ ograniczajac si¢ do prac
wykonywanych na mniejszym odcinku zachowujac schemat czasowej organizacji
ruchu tylko w skréconym zakresie,



—remont nawierzchni jezdni ulicy Jana Kilinskiego - roboty zwigzane z
przebudowa jezdni ze wzgledu na zakres robot podzielono na cztery etapy:
a) strona prawa - od ul. Namystowskiego do ul. Zagloby,
b) strona lewa — od ul. Namystowskiego do ul. Zagloby,
c) strona prawa — od ul. Zagtoby do ul. Legionow,
d) strona lewa — od ul. Zagloby do ul. Legionow.

Wytaczone z ruchu odcinki jezdni oraz chodnika bedg stanowic
zabezpieczenie strefy prowadzonych robot.

Ze wzgledu na duzy zakres robot, specyfike wykonania prac oraz istniejaca
zabudowg nalezy wykonac¢ zgodnie ze schematami organizacji ruchu, ktéra
zapewni bezpieczenstwo uzytkownikow ulicy jak rowniez pracownikow
wykonujacych remont.

Oznakowanie strefy robot:
- remont kraweznikow, chodnikow — rys.2 — 3,
- remont jezdni -rys. 4 -7,

Ze wzgledu na duzy zakres robdt zwigzanych z remontem chodnikow i
kraweznikow istnieje mozliwo$¢ etapowania robot na mniejsze odcinki.
Remont nawierzchni jezdni ze wzgledu na specyfike uktadania nawierzchni —
roboty szybko postepujace jest mozliwy do wykonania caty etap w ciggu jednej
dziatki roboczej jak rowniez jest mozliwy podzial na mniejsze etapy zachowujac
schemat oznakowania zgodnie z przedmiotowym opracowaniem skracajac tylko
odcinek robot.

W przypadku prowadzenia robdt na istniejacych zatokach autobusowych nalezy
wyznaczy¢ tymczasowy przystanek w najblizszej lokalizacji istniejgcej zatoki.
Uwzgledni¢ nalezy réwniez ewentualne utwardzenie terenu pod tymczasowe
przystanki oraz przestawienie znaku D-15 w nowej lokalizacji tymczasowego
przystanku.

Rozmieszczenie poszczegdlnych elementoéw oznakowania i zabezpieczenia
robot przedstawiono na Planie Sytuacyjnym w poszczegdlnych etapach.

Planowane prace pociggng za sobg utrudnienia w ruchu pieszych oraz w
ruchu pojazdéw. Projektowane oznakowanie powinno w petni zabezpieczy¢ ich
bezpieczenstwo.

Wszystkie projektowane znaki pionowe 1 urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
drogowego nalezy wykona¢ w standardzie folii odblaskowej I generacji z grupy
,»duzych”.

Podczas prowadzenia robdt dbaé, aby zastosowane znaki 1 urzadzenia byty
czyste, czytelne 1 w nalezytym stanie technicznym a jezdnia oczyszczana z
zanieczyszczen.

IV. Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu



Planowany okres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: od Il - IV
kwartat 2019 r.

CZESC RYSUNKOWA

1. Orientacja

2. Schematy Czasowej Organizacja Ruchu:

- remont kraweznikow, chodnikow —rys. 2 - rys. 3,
- remont jezdni -rys. 4 —rys. 7,



