ul. Przecho
tel. /fax 84 627d

NIP 9

PROJEKT

KA

inz. Fr

€-maj]:

22-114-7

WDRO

anciszek g,

; wale,
nia 15 29 lec

08 27, to]. 100 Zamog

> kom. 064 21
f;'? walec@?{‘, ?);(I 064 303

+ €gon-950467871

CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

Inwestor :

Opracowat:

dla realizacji zadania:

Zarzad Drég Grodzkich
ul. Kilinskiego 86
22-400 Zamos¢

Zamos¢, maj 2018r.

»Remont chodnika na ul. Reja w Zamosciu”.

kibwania

i kierowania

Z ograniczen
W spegjalnosci drogowej
Nr ewid LUB/OO14/PWOD/O8



Zawarto$¢ opracowania

. Opis techniczny zawierajacy:

podstawe opracowania
charakterystyke drég i warunkéw ruchu

uzasadnienie i zakres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

. Plan orientacyjny, (skala 1:25000).

. Plan sytuacyjny (skala 1:500).



OPIS TECHNICZNY
do projektu czasowej organizacji ruchu drogowego na realizacje zadania:
»Remont chodnika na ul. Reja w Zamosciu”.

I. Podstawa opracowania

uproszezony projekt remontu chodnika,

- rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw
drogowych (Dz.U. Nr 170 poz. 1393),

- rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 . w Sprawie
szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. z 2003 r. Nr 177 poz. 1729),

- szezegbtowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na
drogach — Zatgczniki nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
3 lipca 2003 1. (Dz.U. Zatacznik do nru 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia
2003 1.).

II. Charakterystyka drég i warunkéw ruchu

Planowane zadanie zlokalizowane bedzie na dzialce nr 15 na ulicy Reja w
Zamosciu w celu umozliwienia bezpiecznego korzystania z chodnika przez
pieszych uzytkownikéw.

Rejon planowanych prac lezy w ,,obszarze zabudowanym” w miejscowosci
Zamos$¢. W tej czesei miejscowosci wystepuje oznakowanie pionowe i poziome.

III. Uzasadnienie i zakres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

W celu umozliwienia bezpiecznego wykonania robét zwiazanych z
remontem chodnika oraz charakterystyke ruchu w tym rejonie wytaczono z ruchu
pieszych remontowany chodnik oraz czesé jezdni szerokosci ok 0.5 m w
miejscach wigczen do jezdni. Roboty zwigzane z remontem chodnika ze wzgledu
na zmniejszenie utrudnien, podzielono na 3 etapy:

- W plerwszym etapie — odcinek od poczatku strefy robét do potowy zatoki
autobusowej,

- w drugim etapie — odcinek od potowy zatoki autobusowej do
skrzyzowania z ul. Gesia,

- W trzecim etapie — odcinek od ul. Gesiej do ul. Polne;j.

Wytaczony z ruchu pieszych chodnik oraz czeéé jezdni bedzie stanowi¢
zabezpieczenie strefy prowadzonych robét.



Ze wzgledu na to, ze roboty budowlane zaczynaja sie i koncza w obrebie
skrzyzowan oraz bliskie;] lokalizacji istniejacego przejscia dla pieszych, odstepuje
si¢ od projektowania tymczasowych przejs¢ dla pieszych przez ul. Reja.

Oznakowanie strefy robét:

ETAP I

- A-14 ,roboty na drodze” - szt. 2

Zabezpieczenie strefy robét:

- U-20a,zapora drogowa ,, ustawiona wzdtuz chodnika na zatoce autobusowe;j
zabezpieczajgca strefe robét,

- U-20c ,,zapora drogowa” ustawiona na poczatku i koncu chodnika
wytaczonego z ruchu, oraz wzdtuz chodnika poza pasem drogowym,

- B-41 ,,zakaz ruchu pieszych” ustawiony na znakach U-20c,

ETAPII

- A-14 ,roboty na drodze” - szt. 2

Zabezpieczenie strefy robét:

- U-20 a,,zapora drogowa ,, ustawiona wzdhuz chodnika na zatoce autobusowe;j
zabezpieczajaca strefe robét,

- U-20c ,,zapora drogowa” ustawiona na poczatku 1 koncu chodnika
wytaczonego z ruchu,

- B-41 ,,zakaz ruchu pieszych” ustawiony na znakach U-20c,

ETAP III

- A-12b+ A-12c,,zwezenie jezdni prawostronne /lewostronne/ - szt. 2

- A-14 ,roboty na drodze” - szt. 2

- B-25+B-33 (V=30 km/h) « g7t 242

Zabezpieczenie strefy robot:

- U-20b; U- 3d ,,zapora drogowa ,, w poprzek zabezpieczajaca strefe robot

- U-20c ,,zapora drogowa” ustawiona na poczatku, koncu czesci chodnika
wyltaczonego z ruchu,

- B-41 ,,zakaz ruchu pieszych” ustawiony na znakach U-20c,

- U-35- Swiatla ostrzegawcze ,,barwy zottej” pulsujace przez caly czas trwania
robot umieszczone na zaporach drogowych U-3d

Rozmieszczenie poszezegdlnych elementéw oznakowania i zabezpieczenia
robot przedstawiono na Planie Sytuacyjnym.

Planowane prace pociagng za soba utrudnienia w ruchu pieszych oraz
nieznaczne w ruchu pojazdéw. Projektowane oznakowanie powinno w pelni
zabezpieczy¢ ich bezpieczenstwo.

Wszystkie projektowane znaki pionowe i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
drogowego nalezy wykonaé w standardzie folii odblaskowej II generacji z grupy
»duzych”.



Podczas prowadzenia rob6t dbaé , aby zastosowane znaki i urzadzenia byty
Czyste, czytelne i w nalezytym stanie technicznym a jezdnia 0Czyszczana z

zanieczyszczen.
Planowany okres wprowadzenia czasowe] organizacji ruchu: od II - TV

kwartat 2018 r.

Przedmiotowy projekt podlega zaopiniowaniu w Zarzadzie Drég Grodzkich
W Zamosciu i zatwierdzeniu przez Prezydenta Miasta Zamodé.
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KAWDROG INZ. FRANCISZEK KAWALEC 22-400 ZAMOSC UL. PRZECHODNIA 15

Wykonaweca:
Inwestor: ZARZAD DROG GRODZKICH W ZAMOSCIU| Umowa:

Stadium:
Obiekt: REMONT CHODNIKA NA ULICY REJA W ZAMOSCIU PE.

Skala: 1:500

Data: 2018,

Nazwa rysunku:

PLAN SYTUACYJNY-CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU

Rysunek nr 2.1
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