
Część III – OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA
1. Przedmiotem niniejszego zamówienia jest dostawa fabrycznie nowego (rok produkcji: 2020) aparatu RTG z ramieniem O oraz neuronawigacji 
o parametrach przedstawionych w poniższej tabeli wraz z montażem, instalacją, uruchomieniem oraz szkoleniem personelu Zamawiającego w zakresie uruchomienia, eksploatacji, obsługi i konserwacji przedmiotu zamówienia. 

2. Zamówienie należy zrealizować do 21 dni kalendarzowych od daty zawarcia umowy
3. Wszelkie czynności i prace związane z montażem, rozmieszczeniem i instalacją, oferowanego przez Wykonawcę przedmiotu dostawy, niezbędne do prawidłowego i zgodnego z przeznaczeniem funkcjonowania przedmiotu zamówienia Wykonawca zobowiązany jest uwzględnić w cenie oferty. 
4. Wymagania dotyczące dostawy, montażu i uruchomienia towaru stawiane dostawcom:

· Dostawca ma obowiązek dostarczyć przedmiot zamówienia do Wojewódzkiego Szpitala Specjalistycznego im Janusza Korczaka 
w Słupsku Sp. z o. o. przy ul. Hubalczyków 1 w Słupsku – Blok Operacyjny każdego dnia roboczego (pn. – pt.) w godzinach od 800 - 1500. Rozładunek musi się zakończyć do godziny 1500. W uzasadnionych przypadkach Wykonawca może zwrócić się do Zamawiającego o wyrażenie zgody na zmianę godzin rozładunku.

· Dostawca zobowiązany jest zabezpieczyć rozładunek do wskazanych przez odbiorcę pomieszczeń.

· Dostawca odpowiada za utylizację zbędnych opakowań po dostarczonym przez siebie sprzęcie.

· Dostawca sprzętu zobowiązany jest do zabezpieczenia przed uszkodzeniem podłóg, ścian i innych istniejących elementów wyposażenia.
5. Szkolenie personelu:

· Wykonawca zobowiązany jest do przeprowadzenia szkolenia personelu Zamawiającego z zakresu prawidłowej eksploatacji przedmiotu zamówienia.

· Wykonawca zobowiązany jest zapewnić niezbędny sprzęt do przeprowadzenia szkoleń w siedzibie Odbiorcy, jak również materiały eksploatacyjne (tzw. Pakiet rozruchowy – jeśli jest wymagany). Zamawiający ze swojej strony zapewni wyłącznie miejsce do przeprowadzenia szkoleń.

· Zamawiający dopuszcza przeprowadzenie szkolenia poza siedzibą Zamawiającego. W takim przypadku wszelkie koszty związane ze szkoleniem ponosi Wykonawca. Zamawiający przyjmuje, że koszty szkolenia Wykonawca uwzględnił w składanej ofercie.
6. Uwaga

· Parametry określone jako „tak” i „podać” oraz parametry liczbowe (≥ lub > lub ≤ lub < ) są minimalnymi warunkami granicznymi

· Zaoferowane wymagane poniżej parametry muszą być potwierdzone w kartach katalogowych/folderach.. 

· Zamawiający zastrzega sobie również możliwość zwrócenia się do Wykonawców, w celu potwierdzenia oferowanych funkcjonalności.

· Oferty, które nie spełniają wymagań Zamawiającego zostaną odrzucone jako niezgodne ze Specyfikacją Istotnych Warunków Zamówienia.

· Zamawiający zastrzega sobie prawo weryfikacji deklarowanych parametrów z użyciem wszelkich dostępnych źródeł, w tym zapytanie bezpośrednio u producenta sprzętu. Stwierdzenie niezgodności deklarowanych parametrów z faktycznymi parametrami spowoduje odrzucenie oferty.
ZESTAWIENIE PARAMETRÓW TECHNICZNYCH 
Aparat RTG z ramieniem O oraz neuronawigacją
	Lp.
	Opis Przedmiotu Zamówienia
	Wartość Wymagana / Graniczna
	Wartość 
Oferowana (Podać/Opisać)

	Aparat RTG z ramieniem O

	1. 
	Producent
	podać
	

	2. 
	Urządzenie typ/model
	podać
	

	3. 
	Aparat fabrycznie nowy 
	Rok produkcji 2020, podać
	

	4. 
	W pełni mobilny zmotoryzowany ruch aparatu i gantry.

Sterowanie ruchów mechanicznych (minimalne zakresy ruchu z pozycji zadokowanej):

· gantra liniowa (góra/dół – „Y”); min.43,7 cm +/- 0,76 [cm],

· gantra liniowa (do środka/na zewnątrz – „X”);- min. 45,7 +/- 076 [cm],

· gantra liniowa (Translacja – „Z”); min.17,3 +/- 0.32 [cm],

· przechył rotacyjny  min. +/- 15 [º],

· nachylenie rotacyjne min. +/- 45 [º].

· obrót izocentryczny  +/- 12° względem obrazu bocznego 
w trybie fluoroskopii.

· umożliwia wykonania zdjęć trójwymiarowych/3D z pełnym obrotem układu  „detektor-lampa RTG” wynoszącym 360 stopni.
	Tak
	

	5. 
	System jazdy wspomaganej o prędkości min. 2,4 [km/h].

Niezależna jazda tylnych kół, sterowana uchwytem.
	Tak
	

	6. 
	średnica gantry = 96 (+/- 2 [cm])[cm]
	Tak
	

	7. 
	Temperatura pracy 10 – 30[°C]
	Tak
	

	8. 
	Wymagane napięcie zasilania = 230[V]

UWAGA: dopuszczalne wahania sieci zasilającej +/- 5 [%]
	Tak
	

	9. 
	System w pełni kompatybilny z oferowanym systemem neuronawigacji – autorejestracja pacjenta, automatyczny przesył danych
	Tak
	

	Generator

	10. 
	Typ: HF
	Tak
	

	11. 
	Moc  =< 32[kW
	Tak
	

	12. 
	Zasilanie bateryjne
	Tak
	

	13. 
	Fluoroskopia pulsacyjna min. 30 [puls/s]
	Tak
	

	14. 
	Napięcie fluoroskopii min. (40 – 120) [kV]
	Tak
	

	18. 
	Zakres prądowy min. (10 – 100) [mA]
	Tak
	

	Lampa RTG

	19. 
	Rozmiar małego ogniska szerokość max 0,6 do 0,9[mm]
	Tak, podać
	

	20. 
	Rozmiar dużego ogniska szerokość max 1,2 do 1,7[mm]
	Tak, podać
	

	21. 
	Pojemność cieplna anody lampy min. 280[kHU]
	Tak, podać
	

	22. 
	Pojemność cieplna obudowy min. 1250 [kHU]
	Tak, podać
	

	24. 
	Automatycznie sterowana optymalizacja dawki w trzech osiach
	Tak
	

	25. 
	SID =115 (+/- 5 %)[cm]
	Tak
	

	Detektor cyfrowy

	26. 
	Typ: Flat Detektor - detektor cyfrowy, płaski
	Tak
	

	27. 
	Rozdzielczość min. 3[MP]
	Tak, podać
	

	28. 
	Rozmiar detektora min. 30 x 40[cm]
	Tak, podać
	

	29. 
	Detektor umożlwiający wykonywania jednorazowych skanów z możliwością łączenia badań w jedną całość.  
	Tak
	

	30. 
	Pole widzenia umożliwiające obrazowanie dużych obszarów anatomicznych (kręgosłup, kości długie, miednica) oraz wysokokontrastowych punktów lokalizatorów stereotaktycznych w trybie stereotaksji w zabiegach DBS.
	Tak
	

	Processing i akwizycja

	31. 
	Min. 5 programów: pre-set, ustawienie dowolnych parametrów pracy i położenia gantry podczas operacji.
	Tak
	

	32. 
	Możliwość zatrzymania ostatniego zdjęcia 
	Tak
	

	33. 
	Cyfrowy obrót zdjęcia
	Tak
	

	34. 
	Informacja o sumarycznej dawce promieniowania jonizującego dla pacjenta
	Tak
	

	35. 
	Rekonstrukcja 2D (wygładzenie krawędzi, boków, automatyczna kontrola jasności, ROI - region of intrest)
	Tak
	

	36. 
	Rekonstrukcja 3D:   

· tryb niskiej dawki - czas od startu badania do rekonstrukcji poniżej 90 [s],

· tryb standardowy (min. 700 zdjęć) - czas od startu badania do rekonstrukcji poniżej 30 [s].
	Tak
	

	37. 
	Rozmiar voksela w 3D min. 512 x 512 x 192
	Tak
	

	38. 
	Rozmiar wewnętrznego dysku min. 250 [GB]
	Tak
	

	39. 
	Protokół MIP, MPR, RDSR
	Tak
	

	40. 
	Monitor LCD min. 30 ["] HD o rozdzielczości min. 2560 x 1600 [pikseli]
	Tak
	

	Informacje dodatkowe

	41. 
	Videoprinter
	Tak
	

	42. 
	Archiwizacja na CD oraz port USB do archiwizacji
	Tak
	

	43. 
	Wbudowany interfejs DICOM 3.0 (send, recive, worklist)
	Tak
	

	44. 
	Wejście S-video, VGA - możliwość komunikacji z systemem neuronawigacji
	Tak
	

	45. 
	Projekt i opis osłon stałych zgodnie z:
a) Ustawa z dnia 29 listopada 2000 r. Prawo atomowe
b) Rozporządzenie Rady Ministrów z dnia 18 stycznia 2005 r. w sprawie 
dawek granicznych promieniowania jonizującego
c) Rozporządzenie Ministra Zdrowia z dnia 21 sierpnia 2006 r. w sprawie 
szczegółowych warunków bezpiecznej pracy z urządzeniami radiologicznymi
d) Polska norma PN-86/J-80001 "Materiały i sprzęt ochronny przed 
promieniowaniem X i gamma. Obliczanie osłon stałych"
	Tak
	

	46. 
	Testy odbiorcze (specjalistyczne, akceptacyjne) oferowanych urządzeń zgodnie z Rozporządzeniem Ministra Zdrowia z dnia 18 listopada 2015 r. zmieniające rozporządzenie w sprawie warunków bezpiecznego stosowania promieniowania jonizującego dla wszystkich rodzajów ekspozycji medycznej.
	Tak
	

	47. 
	Fartuchy ochronne – 4 szt., rozmiary do uzgodnienia z Zamawiającym na etapie podpisania umowy 
	Tak
	

	Neuronawigacja

	48. 
	Producent
	Tak
	

	49. 
	Urządzenie typ/model
	Tak
	

	50. 
	Aparat fabrycznie nowy 
	Rok produkcji 2020, podać
	

	51. 
	Nawigacja  neurochirurgiczna w pełni kompatybilna z systemem aparatu RTG z ramieniem O. Autorejestracja pacjenta
	Tak
	

	52. 
	Oprogramowanie do weryfikacji położenia elektrod do głębokiej stymulacji mózgu. (DBS)
	Tak
	

	53. 
	Dwa przewoźne stanowiska pracy:

· jedno stanowisko : Wózek/Stacja główna do planowania z komputerem pokładowym oraz monitorem dotykowym 27’’ ( rozdzielczość HD) z wysięgnikiem teleskopowym umieszczona na wózku jezdnym. Zestaw zawiera klawiaturę i myszkę.

· drugie stanowisko : Wózek/Stacja z monitorem dotykowym 27’’ ( rozdzielczość HD)  z kamerą optyczną. 

Oba wózki połączone jednym kablem komunikacyjno – zasilającym
	Tak
	

	54. 
	Monitory  o minimalnych parametrach: 

· rozdzielczość co najmniej 1920x1080,

· przekątna ekranu co najmniej 27 [”] z ekranem dotykowym.
	Tak
	

	55. 
	Dotykowy Monitor obsługi (na wózku z kamerą) o minimalnej przekątnej co najmniej  27 [”]
	Tak
	

	56. 
	System wykorzystujący do lokalizacji technologię optyczną z możliwością rozbudowy o technologie  elektromagnetyczną do neurochirurgii z 2 różnymi emiterami pola magnetycznego:

· z emiterem płaskim umieszczanym bezpośrednio pod obszarem operacji 

· z emiterem bocznym umieszczanym na ramieniu przegubowym w pozycji bocznej do obszaru operacji
	Tak
	

	57. 
	System nawigacji obsługujący pasywny i aktywny typ nawigowanych narzędzi
	Tak
	

	58. 
	Wózek z monitorem wyposażony w panel podłączeniowy pozwalający podłączyć źródła wideo np.: mikroskop, endoskop, rentgen, ultrasonograf.

Panel posiadający : 

Wejścia:

1x DVI-D

1x Composite (NTSC/PAL)
1x S-Video (NTSC/PAL)
Wyjścia:

1x Złącze HDMI umożliwiające podłączenie np. zewnętrznego monitora

1x DVI-I (cyfrowo-analogowe)

1x niezależne złącze sieciowe do integracji z siecią komputerową szpitala i np. urządzeniami obrazowania śródoperacyjnego

6 x USB

Wi-fi
	Tak
	

	59. 
	System wyposażony w wysokowydajny komputer z wydajną kartą graficzną , system operacyjnym Ubuntu (lub równoważny), 64 bit, 1 TB dysk SDD 

Komputer wbudowany w wózek z monitorem
	Tak
	

	60. 
	Zestaw kamer do pozycjonowania markerów (nawigowanych narzędzi) w czasie operacji – zasięg min. 120 [cm].

Kamera z celownikiem laserowym do pozycjonowania pacjenta

Kamera z technologią aktywną obsługująca narzędzia aktywne kablowe i bezkablowe oraz z technologią pasywną 
	Tak
	

	61. 
	Mysz i klawiatura – odłączane od systemu z możliwością posadowienia w specjalnie dedykowanej szufladzie. 

Mysz i klawiatura z możliwością podłączenia do każdego z wózków z możliwością obsługi  dodatkowo i niezależnie obu  monitorów/wózków
	Tak
	

	62. 
	Interfejs nawigacyjny systemu  w pełni obsługiwany dotykiem przez dwa niezależne monitory
	Tak
	

	63. 
	Możliwość zarejestrowania i modyfikacji trajektorii dojścia do każdego z obiektów dokonywanych w czasie nawigowania i ich zapisania w formacie JPG lub innym kompatybilnym z PC
	Tak
	

	64. 
	Możliwość łączenia dwóch sposobów rejestracji

Rejestracja wykrywająca automatycznie znaczniki rejestracyjne pacjenta

Rejestracja pacjenta poprzez obrys bez konieczności wskazywania ułożenia pacjenta poprzez dotykanie punktów. 

Informacja o dokładności rejestracji oraz błędzie punktu docelowego

Rejestracja na punkach anatomicznych – dowolna kolejność wskazań
	Tak
	

	65. 
	Rejestracja poprzez obrysowanie, dostarczonym wskaźnikiem struktur anatomicznych głowy pacjenta bez konieczności stosowania znaczników RTG.
	Tak
	

	66. 
	Automatyczna fuzja obrazów diagnostycznych

 z możliwością korekty manualnej – powyżej dwóch serii obrazowych

Weryfikacja fuzji przy pomocy minimum dwóch metod: przezroczystość obrazu, przesuwanie dwóch obrazów

Automatyczna fuzja obrazów diagnostycznych

 z możliwością korekty manualnej – powyżej dwóch serii obrazowych
	Tak
	

	67. 
	Interface umożliwiający w sposób swobodny dostosowanie procedury do potrzeb użytkownika w zakresie narzędzi i profilu zabiegu Możliwość założenia indywidualnego profilu użytkownika z przypisaniem odpowiednich procedur
	Tak
	

	68. 
	System zabezpieczający przed wykonaniem zabiegu nawigacji z badaniem TK lub MR niezgodnym z protokołem obrazowania wymaganym przez urządzenie
	Tak
	

	69. 
	System obrazujący ustawienie urządzeń peryferyjnych  i weryfikacje połączeń
	Tak
	

	70. 
	Funkcje przestrzennych rekonstrukcji 3D zdefiniowanego obszaru oraz możliwość jego przestrzennych rotacji
	Tak
	

	71. 
	Oprogramowanie do obróbki surowych danych DTI wraz z paradygmatami FRMI
	Tak
	

	72. 
	Obróbka obrazu 2D, co najmniej: 

jasność, kontrast, zoom, rotacja, ustawienie transparentności fuzji obrazów
	Tak
	

	73. 
	Ustawienie dowolnego rozkładu okien pomiędzy 3 płaszczyznami i 3D
	Tak
	

	74. 
	Pomiar odległości punktów
	Tak
	

	75. 
	Możliwość kalibracji narzędzi chirurgicznych w czasie zabiegu operacyjnego,
	Tak
	

	76. 
	Zapisywanie obrazów – zrzutów ekranu w formie kompatybilnej z PC
	Tak
	

	77. 
	Centrowanie wszystkich obrazów w oknach
	Tak
	

	78. 
	Koniec narzędzia oznaczony na obrazie nawigacji w 3 płaszczyznach przy pomocy krzyżyka lub punktu z możliwością zmiany w dowolnym momencie zabiegu
	Tak
	

	79. 
	Informacja o rozkładzie narzędzia względem ramki referencyjnej wraz z dokładnością identyfikacji Informacja na obrazie bieżącym widoczności narzędzia w polu operacyjnym wraz z wyświetleniem jego nazwy i kształtu.
	Tak
	

	80. 
	System wyposażony w zintegrowane zasilanie awaryjne pozwalające na pracę systemu przy awarii zasilania przez co najmniej 5 [min.]
	Tak
	

	81. 
	System umożliwiający wysyłanie sygnału video tożsamego z prezentowanym na ekranie do zewnętrznych odbiorników.
	Tak
	

	Zestaw do nawigacji operacji kręgosłupa i głowy

	82. 
	System wyposażony w zestaw instrumentarium pozwalającego na przeprowadzenie procedur nawigowalnych w obrębie głowy i całego kręgosłupa w tym odcinka szyjnego.
	Tak
	

	83. 
	System wyposażony w ramkę referencyjną umożliwiająca wykonywanie procedur przezskórnych jak i z dostępu przedniego
	Tak
	

	84. 
	System wyposażony w oprogramowanie umożliwiające wykorzystanie sytemu do zabiegów w obrębie kręgosłupa w oparciu o badania CT, RTG, niezależnie oraz badań w oferowanym systemie nawigacji.
	Tak
	

	85. 
	Silnik szybkoobrotowy do nawigowanych zabiegów w obrębie kręgosłupa i głowy ze zintegrowaną ramką referencyjną + kątnica + prostnica 
	Tak
	

	Warunki gwarancji i serwisu /dotyczy aparatu RTG z ramieniem O oraz neuronawigacji/

	1. 
	Pełna gwarancja na wszystkie oferowane urządzenia wchodzące w skład przedmiotu zamówienia (poza materiałami zużywalnymi) liczona od dnia podpisania protokołu odbioru bez uwag.
	Min 60 m-cy
	

	2. 
	Autoryzowany serwis gwarancyjny i wykonywanie serwisu urządzenia na terenie Polski
	TAK podać
	

	3. 
	Zagwarantowanie dostępności części zamiennych dla oferowanego aparatu min.10 lat
	TAK podać liczbę lat
	

	4. 
	Wszystkie wymagane przez producenta przeglądy w okresie gwarancji  – zawarte w cenie oferty (wraz z dojazdem i częściami)
	Podać
	

	5. 
	Możliwość zgłaszania usterek 24 h/dobę
	tak, podać nr tel. i nr faks
	

	6. 
	Czas reakcji serwisu od zgłoszenia do podjęcia naprawy [godziny w dni robocze:

od poniedziałku do piątku z wyłączeniem dni ustawowo wolnych pracy]
	Max 48 godzin
	

	7. 
	Czas naprawy gwarancyjnej [dni robocze: od poniedziałku do piątku z wyłączeniem dni ustawowo wolnych pracy]
	Max. 5 dni od chwili zgłoszenia
	

	8. 
	Czas naprawy gwarancyjnej [dni robocze: od poniedziałku do piątku z wyłączeniem dni ustawowo wolnych pracy] wymagający importu części z zagranicy
	Max 7 dni od chwili zgłoszenia
	

	9. 
	Naprawa gwarancyjna trwająca dłużej niż 7 dni przedłuża okres gwarancji 
o całkowity czas trwania naprawy
	Tak
	

	10. 
	Liczba napraw gwarancyjnych tego samego podzespołu uprawniająca do wymiany podzespołu na nowy
	3 naprawy
	

	11. 
	Instrukcja obsługi w języku polskim zgodna z wymogami ustawy o wyrobach medycznych, paszport techniczny, karta gwarancyjna oraz wykaz podmiotów upoważnionych przez wytwórcę lub autoryzowanego przedstawiciela do wykonywania napraw i przeglądów /wraz z dostawą/
	Tak
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