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Ogodlna Specyfikacja Techniczna OST

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot przy realizacji
zadania pn.:Pomost widokowy na jez. Szczutowskim w Szczutowie

1.2. Zakres stosowania OST
Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji oraz rozliczaniu rob6t
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci majace na celu budowe
pomostu widokowego z zagospodarowaniem brzegu jeziora a w szczegolnosci:

1. Wyczyszczenie dna jeziora w otoczeniu pomostu na powierzchni 609,0 m 2 z usunigciem
roslinnosci z namutem do gtebokosci 0,5 m. i zasypaniem dna jeziora warstg zwiru gr. 50 cm.
Wywozka i dowdzka na odlegtosc do 10 km.

2. Wyciecie nawodnych czeéci roslinnosci wodnej na pow 408,0 m2

3. Uporzadkowanie wejscia gtéwnego podestem o ditugosci 4,0 m i szerokosci 3,0 m wytozonymi
kostkg cementowg. Pasy zieleni z obydwu stron przejScia od ul 3-go Maja, potnocny z istniejacym
drzewostanem $wierkowym i potudniowy bez istniejacej zieleni. Nasadzenia krzewiaste
zywoptotowe w ilosci 150 szt..

4. .Budowe pomostu widokowego nawodnego, drewnianego w konstrukcji stalowej na rzednej 120,00
m.n.p.m. Pomost wyniesiony 1,0 m nad lustro wody i 2,0 m nad dno jeziora w najdalszym punkcie
od brzegu. Wymiar dojscia 3,0 m x 18,0 m = 54,0 m2 i zatamania 6,0 m x 6,0 m = 36,0 m2

5. Uporzadkowanie pobrzeze jeziora poprzez zasypanie warstwg zwiru i piasku gr. 30 cm na catej
dtugosci linni brzegowej ok. 60,0 m i powierzchni 200,0 m2

6. Nasadzenia zieleni zywoptotowej i zatozenie trawnikdw na pow. ok. 75 m2

1.4. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w OST lub SST jest mowa o:

1.4.1. robotach budowlanych -nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

1.4.2. aprobacie technicznej -nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.3. wyrobie budowlanym -nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisbw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb
trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw
wyboréw do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.4. kierowniku budowy -osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowg
odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.

1.4.5. odpowiedniej zgodno$ci -nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych rob6t dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okre$lone, z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.6. poleceniu Inspektora nadzoru -nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy



1.4.7. przedmiarze robét -nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot
wedtug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robét w
ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.5. 0gélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

» Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig
zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegoblnych dokumentdw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,0gdinych
warunkach umowy".

»  Wykonawca nie moze wykorzystywac bteddw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

»  Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i
SST.

»  Wielko$ci okreslone w dokumentaciji projektowej i w SST bedq uwazane za warto$ci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

* W przypadku, gdy dostarczane materiaty, urzadzenia lub wykonane roboty nie bedg zgodne z
dokumentacjg projektowa lub SST i majg wptyw na niezadowalajacq jakos¢, to takie materiaty lub
urzadzenia zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

» Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robot:

» Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne
$rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

e Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w nalezytym porzadku,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.



Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk,

2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem Srodowiska substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami. Materiaty tatwopalne bedq sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie budowy takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspdipracowat, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaC za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalaciji.

1.5.8. Ograniczenie ohciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlno$ci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia rob6t. Np. rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, p6z. 401). Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan



prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie
informowac¢ Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

1.6. Informacje o terenie budowy.

Teren objety opracowaniem wchodzi w obszar dziatki nr 301/5 o catkowitej powierzchni 4425,00 m2. W
obrebie dziatki znajduje sie czes¢ drogi dojazdowej do gimnazjum oraz parking na 15 stanowisk.. Droga
i parking majg nawierzchnie z polbruku. Potudniowa cze$¢ dziatki projektowanego powierzchni
trawiastej stanowi uzupetnienie boisk sportowych zespotu szkoét. Potnocna czes¢, miedzy parkingiem
projektowanego dziatkami sgsiadéw stanowi nieuzytek zajmujacy 687,50 m2. Teren ten zostat
przeznaczony na plac zabaw dla dzieci przedszkolnych i szkolnych. Przez potudniowy skraj dziatki
przechodzi wodocigg projektowanego $rednicy 110 mm, utozony na gtebokosci 1,20 m.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

2.1.1. Zrédta uzyskania materiatow i urzadzen

Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu szczegdtowe informacje dotyczace, materiatéw i urzadzen.
Wszystkie materiaty i urzadzenia powinny spetniaC wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi i certyfikatami.

2.1.2. Materialy i urzadzenia nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym.

Materialy i urzadzenia nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym, zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy na wiasny koszt.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty lub urzadzenia,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.1.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty i urzadzenia, do czasu gdy bedg one
potrzebne do rob6t, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i
wiasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony Srodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiadciwosci przewozonych materiatow.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z umowa, oraz za jakosC
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizaciji rob6t oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Rob6t zostana, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robot bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatow i Robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang
kwestie. Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizaciji rob6t beda wykonywane przez Wykonawce
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania Rob6t. Skutki finansowe z
tytutu wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakoSci rob6t i stosowanych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i rob6t ponosi
Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Se zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi  okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWIA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadajq deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polskg Norma lub

« aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjq okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi SST.

3. znajdujq sie w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie:

a) protokot przekazania terenu budowy,

b) protokoty odbioru robot,

c) protokoty z narad i ustalen,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacjg
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardéw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukoriczenia wszystkich robét.

7.2. Zasady okreslania ilosci robdt i materiatow
Jednostki obmiaru powinny byé zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
kosztorysowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robot

Roboty bedg podlegaé nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu (koncowemul),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych rob6t
oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiodr robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdinego postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgacych komplet wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona pismem do
Zamawiajacego.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnos$ci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
rob6t z dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu i ewentualnych wyznaczonych robét poprawkowych
zaleconych przez Inspektora nadzoru.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych w
poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoSci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:



1. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

2. ustalenia technologiczne,

3. ksigzki obmiarow (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z SST,

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z \Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajgcych
wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad, ktore
ujawnig sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. ,0dbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozyciji kosztorysu przyjetq przez Zamawiajagcego w dokumentach umownych. Cena
(jednostkowa pozycji kosztorysowej) wynagrodzenia ryczattowego bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe robot bedg obejmowac:

* robocizne bezpo$rednig wraz z narzutami,

« warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i
transportu na teren budowy,

« warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

* koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. -Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 p6z. 1126, Nr 109 péz.
1157 i Nr 120 pdz. 1268, z 2001 r. Nr 5 pdz. 42, Nr 100 p6z. 1085, Nr 110 pdz. 1190, Nr 115 pdz. 1229,
Nr 129 pdz. 1439 i Nr 154 p6z. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 pdz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80 poz. 718).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki , tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. 22002 r. Nr 108 pdz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 pdz. 838 z
pozniejszymi zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 péz. 401).

Normy:



Szczegotowa Specyfikacja Techniczna SST-1
Roboty w zakresie prac ziemnych, oczyszczanie dna jeziora i budowa plaz CVP — 45243400-6

1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z oczyszczeniem brzegu i dna jeziora i zasypka zwirem plazy i dna.

1.2.Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie rob6t zwigzanych z oczyszczeniem i przygotowaniem dna jeziora oraz terenu otaczajacego
pomost widokowy.

1.3.1.Wyczyszczenie dna jeziora w otoczeniu pomostu na powierzchni 609,0 m2 z usunieciem
roslinnosci z namutem do gtebokosci 0,5 m. i zasypaniem dna jeziora warsta zwiru gr. 50 cm.
Wywoézka i dowozka na odlegtosc do 10 km.

1.3.2.Wyciecie nawodnych czesci roslinnosci wodnej na pow 408,0 m2

1.3.3.Uporzadkowanie pobrzeze jeziora poprzez zasypanie warstwa zwiru i piasku gr. 30 cm na
catej dtugosci linni brzegowej ok. 60,0 m i powierzchni 200,0 m2

1.4. Okre$lenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SST i poleceniami
Zamawiajgcego.

1.6.Wykonanie robot

1.6.1. Wyczyszczenie dna jeziora.

1. Bagrowanie dna jeziora na pow. 609,0 m2 z odktadem urobku na brzegu celem odsuszenia. Urobek
tacznie z roslinnoscia.

2. Wywdzka urobku w ilosci 304,50 m3 na odlegto$¢ do 10,0 km

1.7.2 Wyciecie nawodnych czesci roslin.

1. Wycinka nawodnych czesci roslinnosci na pow. 408,0 m2. Rosliny o wysokosci ok. 2,0 m, gtownie
patka wodna, tatarak i trzcina.

2. Sktadowanie roslinnosci na brzegu i po wyschnieciu wywozka na odlegtos¢ do 10,0 km. Szacowana
objetos¢ 163,20 m3

1.7.3 Zasypka dna jeziora

1. Zasypka dna jeziora zwirem na grubos¢ 50 cm w ilosci 304,50 m3.

2. Zasypka brzegu jeziora zwirem na grubo$¢ 30 cm na pow. 200,0 m2

2.Materialy:
Zwir wymywany frakcji 0,2 - 2,0 mm, wolny od czastek gliny i mutu wg PN- EN 1177:2000/A1.



3.Sprzet.

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem pomostu i plazy prowadzone bedg recznie i mechanicznie przy
uzyciu sprzetu mechanicznego do robét ziemnych.

Zgodnie z technologig przyjeta w Dokumentacji Projektowej Wykonawca powinien dysponowaé nw.
sprzetem:

» koparka kotowa chwytakowa 0.40 m3

» ciggnik kotowy 110 KM

» koparka gasienicowa 0.6 m?

» samochdd samowytadowczy do 5t

» ponton pomostowy do wycinki roslinno$ci

4.Transport

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Nalezy go umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem.

5.Wykonanie robét
Zgodnie z opisem w pkt. 1.6.

6.Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z SST pod wzgledem zastosowanych
materiatow i doktadnosci wykonania.

7.0bmiar robét
Jednostkami obmiaru sg: m2 oczyszczanego terenu i m3 podtoza z piasku.

8.0dbior robot
Odbioru rob6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodno$ci wykonania robét zgodnie z
projektem, SST i umowsg .

9.Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.

10. Przepisy zwigzane
Jak w OST pkt. 10 oraz:

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziaty i Opis Gruntéw.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenia wskaznika piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenia modutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obcigzenie piyta.



Szczegotowa Specyfikacja Techniczna SST-2
Roboty w zakresie budowy pomostu widokowego- CVP 45241300-1

1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z robotami budowlanymi pomostu widokowego na jeziorze Szczutowskim w Szczutowie.

1.2.Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie rob6t budowlano — montazowych pomostu widokowego nawodnego, drewnianego w
konstrukcji stalowej na rzednej 120,00 m.n.p.m. Pomost wyniesiony 1,0 m nad lustro wody i 2,0
m nad dno jeziora w najdalszym punkcie od brzegu. Wymiar dojscia 3,0 m x 18,0 m = 54,0 m2 i
zatamania 6,0 m x 6,0 m = 36,0 m2

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

» Pomost - konstrukcja wsparta na palach, umozliwiajgca przebywanie ludzi na pewnej wysokosci
nad lustrem wody (jeziora, rzeki)

* Pomost rekreacyjny - konstrukcja na palach nad lustrem jeziora stuzaca do przebywania na nim
ludzi w celach rekreacyjnych oraz do schodzenia po drabince do kapieliska.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SST i poleceniami
Zamawiajgcego.

1.6.Wykonanie robot

1.6.1.0pis konstrukcji

Zaprojektowano pale stalowe, spawane wbijane o przekroju @ 159x4,5 mm o dtugosciach 4 mi 2,5 m.
Pale wykonane ze stali R ze spawang gtowica pala i stopq pala.

W zalezno$ci od obcigzen pale bedg zagtebiane od 1,5-2 m w gruncie i spinajace pary pali belkami
oczepowymi z 2C (2M12x160).

Stopy pali zagtebia¢ w warstwach nosnych gruntu; piaskach drobnych Srednich lub grubych, a
wyjatkowych przypadkach, gdy warstwy piasku miaty matg migzszosc, stopy pograza¢ w warstwach glin
i itow.

1.6.2.Sprzet do instalacji pali w gruncie.

Wykorzysta¢ nalezy do instalacji pali kafarow z miotami wolnospadowymi. To najstarsza i jedna z
najbardziej niezawodnych, skutecznych i ekonomicznych metod instalacji pali wbijanych. Swobodne
opadanie mfota wzdtuz masztu kafara minimalizuje straty energii , ktéra prawie w catosci przekazywana
jest na instalowany pal.

Kazdy kafar posiada okre$lone w karcie technicznej parametry, ktdre definiujg jego przydatno$¢ do
realizacji danego typu robé6t palowych.

Nie bez znaczenia dla sposobu realizacji robét sg réwniez: ciezar kafara i jego gabaryty w pozycii
transportowej i operacyjnej, jako$¢ platformy roboczej, drogi dojazdowe, maxymalne spadki terenu i
praca na wodzie.



1.6.3.Prace przygotowawcze.

Przed przystapieniem do instalacji pali nalezy wykonac nastepujace czynnosci:

= dostarczy¢ pale na budowe

= roztadowac je i zapewniC wiasciwe warunki sktadowania

= sprawdzi¢ jakos¢ platformy roboczej

= przeprowadzi¢ prace geodezyjne, kidre majg na celu wyznaczenie i oznaczenie w terenie i na
wodzie w sposob trwaty lokalizacji pali

Do oznaczenia pozyciji pali na gruncie wykorzystuje sie najczesciej paliki drewniane lub stalowe prety z

koncowka wystajaca. z gruntu pomalowang farbg, na wodzie tyczki. W przypadku pali pionowych

pozycja palika wyznacza doktadnie lokalizacje pala. Zaleca sig, aby w przypadku wszystkich pali

energia przekazywana przez urzadzenie wbijajgce byta tak dobrana aby zostaty spetnione nastepujace

wymagania:

* max. obliczeniowe naprezenia $ciskajgce nie byly wieksze od O,8xf (f- charakterystyczna
wytrzymatos¢ stali)

= max. obliczeniowa sita rozciggajaca nie byta wieksza od O,9xfxA (f- charakterystyczna granica
plastyczno$ci stali, A- pole przekroju pala).

W trakcie palowania zasadniczego pale zaleca si¢ wbijac:

= zaczynajgc od pali wewnetrznych i konczac na palach zewnetrznych w przypadku gruntow
zageszczonych lub,

= zaczynajagc od pali zewnetrznych w kierunku wewnetrznym w przypadku gruntéw stabo
zageszczonych.

W przypadku zsuwania si¢ pala z projektowanego potozenia w poczatkowej fazie wbijania nalezy pal

wyciggnag i wbi¢ ponownie.

Gdy pal uzyska prowadzenie w gruncie sprawdza sie wspdtosiowo$¢ pala i miota oraz zachowanie

zaprojektowanego kierunku wbijania.

Zatem po osiggnieciu duzych oporéw wbijania, nalezy proces wbijania zakonczy¢ jego kontynuowanie

grozi uszkodzeniem trzonu pala.

Przy wymaganej rzednej projektowanej spodu pala, przed rozpoczeciem palowania zasadniczego

przeprowadza sie:

= szczeg6towq analize warunkdw gruntowych oraz

= prdbe wbijania do probnego obcigzenia statycznego.

W oparciu o wyniki prob i analiz, kierownik rob6t palowych podejmuje decyzje o:

= kolejno$ci wbijania pali

= potrzebie i sposobach wspomagania wbijania pali

Dla kazdego pala 2 m wbijania prowadzi sie kontrole wpeddw lub zliczanie iloéci uderzeh mtota na 20

cm pograzenia pata.

1.6.4. Informacje ogélne.

Roboty palowe prowadzone sg przez kierownika rob6t palowych i zespoty robocze posiadajace

uprawnienia i doSwiadczenie. Ze wzgledu na gabaryty kafarow i cigzary instalowanych elementow

roboty palowe nalezy zaliczy¢ do niebezpiecznych i wymagajacych duzego doswiadczenia zaréwno od

robotnikow jak i 0sob kierujacych robotami. Bezwzglednie w trakcie robot palowych nalezy przestrzegac

wszystkich zasad bezpieczenstwa i higieny pracy. Teren prowadzenia rob6t palowych powinien by¢

odpowiednio oznaczony i zabezpieczony przed dostepem 0sob postronnych.

W sktad zespotu realizujgcego roboty palowe wchodzi kierownik rob6t palowych oraz obstuga kafara:

operator i pomocnik.

1.6.5. Zabezpieczenia antykorozyjne.

Zabezpieczane powierzchnie elementow stalowych oczy$ci¢ do stopnia czystosci powierzchni

uzyskanej obrébkg strumieniowoscierng. Chropowatos¢ powierzchni 35-75 Mm. Przy zaprawkach przy

montazu stopien czystosci St3 uzyskany obrobkg reczno-mechaniczng. Wszystkie zabezpieczenia

powinny stanowi¢ warstwe podktadowg (malowanie natryskiem na warsztacie) farbg Epinox 98 o



symbolu 7429-098-XXO gr. 2x100 Mm.

Zaprawki po montazu malowane pedzlem farbg jak wyzej lecz gr. 4x50 Mm. Powitoke ochronng
zewnetrzng nalezy wykona¢ (malowanie pedzlem) farbg Emapur symbol 7669-094-XXO gr. 2x50 Mm.
1.6.6. Warunki wykonawstwa.

Wykonanie rob6t winno odpowiada¢ ,Warunkom technicznym wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych” tom |-V Warszawa oraz odpowiednim normom panstwowym.

2.Materialy:
Zgodnie z projektem budowlanym

3.Sprzet.

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem pomostu i plazy prowadzone beda recznie i mechanicznie przy
uzyciu sprzetu mechanicznego do robét ziemnych.

Zgodnie z technologig przyjeta w Dokumentacji Projektowej Wykonawca powinien dysponowaé nw.
sprzetem:

Zagtebianie pali w grunt wykonane bedzie za pomocg miota wolnospadowego z kafarem. Mot
wolnospadowy to stalowy blok w ksztatcie prostopadtoscianu o masie 200 — 400kg wyposazony w
uchwyty taczace je przesuwnie z prowadnicami, po ktérych unoszone sg na wysoko$¢ 3,0m wciggarkg
mechaniczna. Kafar sktada sie z prowadnic zwanych potocznie Swiecami, podstawy i wciggarki. Kafar
moze by¢ ustawiony na lodzie (przy odpowiedniej grubo$ci lodu) lub zamontowany na pontonie albo
ptywakach.

4.Transport

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Nalezy go umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem.

5.Wykonanie robét
Zgodnie z opisem w pkt. 1.6.

6.Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z SST pod wzgledem zastosowanych
materiatow i doktadnosci wykonania.

7.0bmiar robét

Jednostkami obmiaru sg;

» sztuka dla pali

* m2 dla powierzchni pomostu
» kg dla konstrukcji stalowe;

8.0dbiér robét
Odbioru robo6t dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robo6t zgodnie z
projektem, SST i umowsg .

9.Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.

10. Przepisy zwigzane
Jak w OST pkt. 10 oraz:



. yWarunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych® - tom Il ,Arkady”
Warszawa 1998 r.

,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét w zakresie budowli wodno-melioracyjnych” Biuletyn
,Melioracje wodne Nr3i4 z1977ri 1978 ).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 20 wrze$nia 2001 r. (Dz. U. nr 118 poz. 1263 — w sprawie
bhp podczas eksploatacji maszyn i urzadzen do robét ziemnych, budowlanych i drogowych.

PN - 81/B — 03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.

Obliczenia statyczne i projektowanie PN — 83/B — 02482 Fundamenty budowlane. Nosnos¢ pali i
fundamentow palowych.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST-03

CHODNIK Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania remontu
chodnikéw oraz utwardzenia placu. przy realizacji zadania pn.. ,, Pomost widokowy na jez.
Szczutowskim w Szczutowie.”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robé6t przy wykonaniu
utwardzenia podejscia do pomostu z kostki brukowej z betonu wibroprasowanego z kostki koloru
szarego grubo$ci 8 cm na podsypce cementowo — piaskowej 1:3 grubosci 3 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.0kre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w ST Nr 1 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjq
Projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST Nr
1 ,Wymagania ogélne”.

2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni z kostki betonowej wedtug

zasad niniejszej ST sg;

2.1. Kostka z betonu wibroprasowanego — musi posiadac atest producenta oraz Aprobate

Techniczng i odpowiadaé wymaganiom podanym w zaleceniach IBDIM dot. udzielenia Aprobat

Technicznych Nr Z/96-03-002 Betonowa Kostka Brukowa — Wydanie Il.

Kostka grubo$ci: 8 cm szara, 20% z catoSci powierzchni kostka koloru czerwonego.

2. 2. Podsypka cementowo — piaskowa 1:3

e piasek na podsypke piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711 Kruszywa
naturalne. Piasek do zapraw budowlanych”. Uzyty piasek nie moze zawiera¢ domieszek gliny w
ilo$ciach przekraczajacych 5 %,

» do podsypki nalezy stosowac¢ cement portlandzki wg PN-B-17901,

» piasek do wypetnienia ztaczy miedzy kostkami wg PN-B-06711 (zalecany drobnoziarnisty).

3. Sprzet

3.1. Ptyta wibracyjna do wprasowania kostek w podsypke — wibrator powinien mie¢ site od$rodkowa 16-
20 kN i powierzchnie ptyty 0,35-0,50 m2, zalecana czestotliwos¢ 75 do 100 HZ.

3.2. Narzedzia brukarskie do recznego uktadania kostki.

4. Transport

4.1. Kostka betonowa przewozona moze by¢ dowolnymi srodkami transportu. Transport i sktadowanie
kostki musi odbywac sie w sposob zabezpieczajacy materiat przed mozliwoscig uszkodzenia.
Wymagania odnosnie transportu i sktadowania jak dla klinkieru wg BN- 77/6741-02.

4.2. Piasek przewozony moze by¢ na miejsce wbudowania dowolnymi S$rodkami transportu,
zapewniajgcymi trwatos¢ jego wiasno$ci podczas transportu.
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4.3. Cement transportowany bedzie $rodkami transportu przeznaczonymi do przewozenia tego typu
materiatow.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST Nr 1 ,Wymagania ogoine”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Transport materiatow

Transport i sktadowanie kostki betonowej na miejsce wbudowania zgodnie z normg BN-77/6741-02.
5.2.2. Oznakowanie prowadzonych robot

Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykona¢ zgodnie z ,Szczegdtowymi
warunkami technicznymi dla znakow i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkami ich umieszczania na drogach” stanowigce zataczniki nr 1-4 do rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 .

5.2.3. Wytyczenie sytuacyjno — wysokosciowe wykonywanych robot

Wytyczenie sytuacyjno — wysokosciowe odcinkdw wbudowania kostki brukowej betonowej, wykonane
bedzie na podstawie Dokumentacji Projektowe;.

5.2.4. Wykonanie podsypki cementowo — piaskowe;j

Podsypke cementowo — piaskowa grubosci 3 cm nalezy wykonaé w proporcji 1:3 .

5.2.5. Utozenie kostki

Kostke nalezy uktada¢ w sposdb podany przez producenta. Desen uktadania kostki nalezy uzgodni¢ z
Inspektorem Nadzoru.

5.2.6. Ubijanie wibracyjne

Ubijanie wibracyjne utozonej kostki polega na trzech przejsciach stalowej ptyty wibratora dla
wprasowania kostek w podsypke. Nastepnie trzy przejScia, podczas ktorych piasek jest rozmiatany po
powierzchni kostek dla wypetnienia ztgczy.

6. Kontrola jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST Nr 1 ,Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola jakosci materiatéw

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoS¢ materiatow przeznaczonych do wbudowania. kostka
betonowa nowa musi posiada¢ atest producenta i odpowiadaé wymaganiom podanym w zaleceniach
IBDiM dot. udzielenia Aprobat Technicznych Nr Z/96-03-002 Betonowa Kostka Brukowa — Wydanie |l

» cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701:1997,

» piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711,

» woda do zaprawy cementowo — piaskowej powinna by¢ zgodna z wymaganiami PNB-

32250 ,Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw”.

6.2. Kontrola wykonania nawierzchni obejmuje:

* wykonanie podsypki cementowo — piaskowe;j,

* ufozenie kostki,

» wykonanie ubijania wibracyjnego,

* wypetnienie spoin miedzy kostkami.

6.3. Kontroli jakosci robét podlega zgodnos¢ wykonania robét pod wzgledem:

* geometrii wykonania,

» spadkéw i rzednych podtuznych i poprzecznych.

7. Obmiar roboét
Jednostkg obmiaru robot jest 1 m2 wykonanej nawierzchni chodnika z kostki.
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST Nr 1 ,Wymagania ogélne”.
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8. Odbior robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST Nr 1 ,Wymagania ogéine”

9. Podstawa ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST Nr 1 ,Wymagania ogdine”.
Cena wykonania rob6t obejmuije:

* roboty pomiarowe i przygotowawcze,

» transport i sktadowanie materiatéw do wykonania robdt,
» oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
» wykonanie podsypki cementowo — piaskowe;,

» utozenie nawierzchni chodnika z kostki,

 ubijanie wibracyjne kostki,

* wypetnienie spoin miedzy kostkami,

* przeprowadzenie niezbednych pomiardw i badan,

» uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt.

10. Przepisy zwigzane i standardy

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapraw budowlanych.

BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warunki techniczne wykonania i odbioru.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i oceny zgodnoSci

Specyfikacja Techniczna Odbioru i Wykonania
strona 17



Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna SST-4
Zagospodarowanie zielenig — CVP - 45236290-9

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zatozeniem trawnikow i nasadzeniem zieleni w otoczeniu

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia rob6t przy wykonaniu
zagospodarowania terenu placu zabaw

1. uporzadkowanie trawnikéw na powierzchni 75,0 m2

2. nasadzenie zieleni wedtug ponizej podanej tabeli.

Tabela 1. Nasadzenia drzew i krzewdw.

Nr | Elementy zieleni | llosé Miejsce posadzenia
Bukszpan kisciasty | 150 szt | wzdtuz alejki w 2 rzedach co 40 cm

—_

1.4. Okreslenia podstawowe
1.0kre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogdine”.

2. Materialy
Ogdlne wymagania dotyczace stosowanych materiatdw podano w OST ,Wymagania ogolne” punkt 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi objetymi niniejszg SST sa;
*  Ziemia urodzajna,

* nasiona traw,

*  sadzonki roslin

* nawozy

2.2. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemie urodzajng nalezy pozyskaC z miejsca prowadzenia robot ziemnych poprzez usuniecie
wierzchniej warstwy i sktadowanie na odktadzie do czasu zakorczenia robét ziemnych oraz dodatkowo
z innego miejsca . Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czeSci organicznych. Ziemia
urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 3 cm oraz wolna od
zanieczyszczen obcych

2.3. Nasiona traw

Wybdr gatunkéw traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sie¢
stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R65023:1999.
2.4. Sadzonki zieleni
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Wedtug tabeli 1.

2.4. Nawozy mineralne

Ziemia urodzajna przed zasiewem wymaga wzbogacenia 0 nawozy mineralne zawierajace azot, fosfor i
potas w ilosci 5kg/100m2 nawierzchni, w trakcie wzrostu 2kg/100m2 co 6 tygodni.

3. Sprzet

3.1 Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z
drobnego sprzetu mechanicznego ( glebogryzarka spalinowa, miniciggnik ogrodowy) i recznego ( taczki,
grabie topaty czy szpadle)

4. Transport
Zgodnie z OST ,Wymagania ogoine” pkt. 4.

5. Wykonanie robét
Zgodnie z OST ,Wymagania ogolne” pkt. 45.

5.1. Przygotowanie podtoza i uzupetniajace obsianie trawami.

Po montazu urzadzen nastgpi wyrdéwnanie istniejacej powierzchni ptyty trawnikéw poprzez
rozplanowanie lub dowiezienie i roztozenie ziemi przepuszczalnej. Po nawiezieniu gruntu nalezy teren
placu wyprofilowa¢ i recznie do poziomu i przykry¢ warstwg ziemi urodzajnej z dodatkiem nawozéw
mineralnych. Nastepnie dokona¢ uzupetniajacych dosiewéw mieszankg traw (kostrzewa czerwona
roztogowa,wiechlina tgkowa,mietlica pospolita,rajgras angielski niski po %a.)

5.3.Wykonanie nasadzen drzew i krzewow.

Przed przystapieniem do wykonywania nasadzehn nalezy przygotowa¢ doty pojedyncze i ciggte
wypetniajac je odpowiednig mieszankq ziemi ogrodniczej. Nastepnie nasaczy¢ wodg i po odczekaniu
dokona¢ nasadzen. Przykry¢ dalej ziemia, ubijajac jg dos¢ Scisle.

6. Kontrola jakosci

6.1. Kontrola jakosSci obsadzen

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty wazno$ci Swiadectwa wartoSci siewnej wysianej mieszanki nasion traw i sadzonych
ro$lin.

Po wzejsciu traw, taczna powierzchnia nie poro$nigtych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2%
obsianej powierzchni, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zaprawionych miejsc nie powinien
przekraczac¢ 0,2 m2. Na zaro$nietej powierzchni nie moga wystepowacé wyztobienia erozyjne.

6.2. Dokumenty budowy

-dzienniki budowy i oryginaty rejestrow obmiaréw (jesli byty wymagane)

-geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robét (robocza z kopig mapy zasadniczej powstatej w
wyniku inwentaryzaciji) (je$li byty wymagane)

-atesty, deklaracje zgodnosci oraz gwarancje na materiaty i urzadzenia wbudowane,

-inne wymagane Kontraktem (jesli byly wymagane).

7. Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest:
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» m2 (metr kwadratowy) powierzchni wykonanej nawierzchni przy uprawie mechanicznej z
nawozeniem.

* m3dlailosci przemieszczanej ziemi

» sztuka —dla drzew i krzewow

8. Odbidr robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Zasady ogdlne zgodne z OST pkt 8

9. Podstawa ptatnosci.
Wedtug umowy i ustaler ogolnych OST pkt. 9..

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wedtug pkt. 10 OST ,Wymagania ogdine”

Dokumenty zwigzane

PN-ISO 3789-1:1994 Ciagniki, maszyny rolnicze i leSne, narzedzia do pielegnaciji trawnikéw i ogrodow.
PN-EN 12231 Nawierzchnie terenéw sportowych. Metody badan. Wyznaczanie stopnia pokrycia gruntu
darnig naturalng.

EN 12231:2003 Komitet techniczny CEN/TC 217, Nawierzchnie terenéw sportowych |
REKREACYJNYCH

PN - R 67026; 2002 Materiat szkotkarski. Sadzonki drzew i krzewdw.
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