FIRMA

"ABS - OCHRONA SRODOWISKA"
SPOLKA Z 0.0.

—.I NAJLEPSZA | AUREAT KONKURSU NA NAJLEPSZA PRZESTRZEN PUBLICZNA

PRZESTRZEN s S
e DU WOJEWODZTWA SLASKIEGO 2008 ORAZ 2012

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa i adres obiektu budowlanego:
Budowa przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie skrzyzowania

ul. Koscielnej z ul. Begonii

Nazwa i adres inwestora:
Gmina Sosnicowice
ul. Rynek 19

44-153 So$nicowice

Wspolny Stlownik Zamowien (CPV):

45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112210-0 - Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

45233120-6 - Roboty w zakresie budowy drog

Opracowatl:
mgr inz. Rafal Zygmunt

mgr inz. Grzegorz Durczynski

wykonane zgodnie z: Rozporzqdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w
sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego.

Katowice, luty 2016

Adres siedziby: NIP 634-24-41-957 Konto bankowe: KAPITAL ZAKEADOWY
40-169 KATOWICE GRS SRS BANK BPH PBK SA RS

ul. Wierzbowa 14 KRS 0000044823 Oddziat Katowice

tel /fax: 032 258 90 15 e-mail:firmaabs2@gmail.com 84106000760000320000763650

kom. 605 245 370 e-mail: firmaabs@gmail.com






% Cze$é ogdlna

= Nazwa zamdwienia
Budowa przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie
skrzyzowania ul. Koscielnej z ul. Begonii
= Inwestor
Gmina So$nicowice
ul. Rynek 19
44-153 Sosnicowice
= Zesp6t projektowy
mgr inz. Grzegorz Durczynski

mgr inz. Zbigniew Zargba

<+ Przedmiot specyfikacji

e Budowa przystanku autobusowego

«* Roboty przygotowawcze

= Roboty pomiarowe

= Usuniecie warstwy humusu

«» Roboty zasadnicze

= Roboty ziemne
=  Wykonanie nawierzchni

=  Wykonanie odwodniania

< Wspoélny Slownik Zamoéwien (CPV)

= 45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
= 45112210-0 - Usuwanie wierzchniej warstwy gleby
= 45233120-6 - Roboty w zakresie budowy drog



«» Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych

Oznaczenia:
ST — og6lna specyfikacja techniczna,

SST — szczegdtowa specyfikacja techniczna.

Spis tresci

ST-00 WYMAGANIA OGOLNE str. 1-20

SST-01 TYCZENIE TRASY I ODTWORZENIE PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH str. 21-29
SST-02 USUNIECIE WARSTWY HUMUSU str. 30-35

SST-03 ROBOTY ZIEMNE str. 36-52

SST-04 WYKONANIE PODBUDOWY Z KRUSZYWA EAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE str. 53-65

SST-05 WYKONANIE NAWIERZCHNI Z PLYT AZUROWYCH str.66-73

SST-06 WYKOANIE OBRAMOWANIA NAWIERZCHNI str. 74-82

SST-07 WYKONANIE ODWODNIENIA POPRZEZ KORYTKA SCIEKOWE str. 83-89
SST-08 OZNAKOWANIE NAWIERZCHNI str. 90-97



OGOLNA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST

ST — 00

Wymagania Ogolne



1.  WSTEP 3

1.1. PRZEDMIOT ST ..ottt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaaaaaaeas 3
1.2. ZAKRES STOSOWANTIA ST ..oiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee e e e e e e e e e 3
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST ....oiiiiiiiiiiiieieeeieeeeeteeeeeeeeeeeeeeasesaeeaaasssssasssssssassssssssssnsssssssssnsnsnnsnnssnsnnnns 3
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE .....cceiiiuutiiitieeeeeeeititeeeeeeesaettsaeeeseessassssseeeaeessassssssssasesssssssseseesessnsssseees 3
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT .....cvvvvveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeesseeesesesssssssessessesesesessesesennnnes 5
1.5.1.  Przekazanie terenu BUdOWY ......................ccccoiiiiiiiiiiiiiiiii ittt 5

1.5.2.  Zgodnosc robot 7 dokumentacjg projektowq.......................cccooviimiiiiniiiiiiiiiiii 5

1.5.3.  Zabezpieczenie terenu DUAOWY .....................ccccooiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiit ettt 6

1.5.4.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywani@ robot........................c.c.ccccccoviiiiniiiniiiiniiiiniiiinicns 6
1.5.5.  OChrona Pri@CiWwpOZarOWa ...................c..coouuiiiiiiiiiiiiii et ettt et 7
1.5.6.  Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej......................ccccocccoviiiviiiiiiiiiniiiiiiini e 7
1.5.7.  Ograniczenie obcigien 0Si POJATAOW.....................cccocciiiiiiiiiiiiiiiiiiii sttt 8
1.5.8.  Bezpieczenstwo i RIGIERA PYACY..................cc.ccocuiiiiiiiiiiiiiiii ittt 8

1.5.9.  Ochrona i utrfPMANIE FODOL...........................ccccimiiiiiiiiiiiiiiii ittt 9
1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i iRAYCh PrZEPISOW ................cc.coociiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiic e 9
1.5.11. Rownowaznosc norm i zhiorow priepisow prawnych .....................cccccooviiiiiiiniiiniiinincnne, 9

2. MATERIALY .....ooceiirreeeeeeeeccersssnseeeeeeecsssssssssssessssssssssssessssssssssssssssssssssssssssessesssssssssssessessssssnssssssssssssnne 10
3. SPRZET ..ceiiieiinsnrissnsissnsissssssssssssasssssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssassssasss 10
4. TRANSPORT .....ccceirrrneeeeeeecerrrsneteeeeecssssssssssesesesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssssssssesssssssssnssssssssssssnne 11
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU ......ccovvviiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 11
4.2. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEWOZU PO DROGACH PUBLICZNYCH .....ccoeiiiiiiiiiieiieeeeeieeeieeeeeeeeeeeenns 11

5. WYKONANIE ROBOT ...uuuiririnieererssesenesessesssesessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssasssssseses 12
6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT ....uuuueeencrerenenenesesesesesssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssssssssssssaes 12
6.1. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT ......ovvvveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeeeeeeeeeseeeeesnsssssnssssssnnnnnns 12
6.2. DOKUMENTY BUDOWY ....ovvvvveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaeeaeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaeeees 13

7. OBMIAR ROBOT....cuuieieeeieeeeneresesesessesesessssssssssssssssssssssssssssssnssssssssssssasassssssssssssssssssssssasssssssssssnssses 15
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT .....ccoooviiiiiiiieiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 15
7.2. ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT I MATERIALOW .......cuuuvvueeeereeeeeeeesesenessssesssssssssssnsssssssnsnsnnnnnnnnns 15
7.3. URZADZENIA T SPRZET POMIAROWY ....evvvtitretrrereereereeeressesssseeessssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssee 16

8. ODBIOR ROBO T....uuoeeeeeereeeenenencnesesesesesesesesesesesesssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssasssssesssasssssssass 16
8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU .....cocovviieiiieiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 16
8.2. ODBIOR CZESCIOWY ...ooeiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 17
8.3. ODBIOR OSTATECZNY (KONCOWY ) .utttteeiiiieesiteeeesneeeesatseeesanseeesasseeesansseessnnsneessnsseeesanseeessnnseeens 17
8.3.1.  Zasady odbioru ostatecznego robot................................oocoiiiiiiiiii e 17
8.3.2.  Dokumenty do odbioru ostatecznego (KORCOWE) ......................cccoooviiiiiiiiiiiiiiiieeeieeee 17

9. PODSTAWA PELATNOSCLuueoueeeeererereneeeenesesesesessssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasassssssseses 18
10. PRZEPISY ZWIAZANE......uuiiiiiirrniinrntissrisssisssssessasssssssssssssssssssssssssassssassssssssssssssssssssassssasssssssssssssssas 19
LO.1.  USTAWY e 19
10.2.  ROZPORZADZENIA ........uutttiitieeeeieiitteeeeeeeseeettatetaaeesaettsaeeaasassaastssaaeaaaasaassssseeaaeesansssssseeeeesssnssssees 19

10.3. INNE DOKUMENTY TINSTRUKGCIE ....ootttuuieeieietiteeteeeeeeeteeaseeeeeeettsasaaeeesessssannnssssesssmnnnsessssssmnnnnns 20



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt budowlanych, wykonanych przy realizacji zadania
pn.: ,,Budowa przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie

skrzyzowania ul. Ko$cielnej z ul. Begonii”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i1 odpowiednie szczegdlowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych moze wprowadzaé¢ do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub usci$lenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu 1 robot, uwzglgedniajace wymagania
Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robot, ktore sa niezbedne

do okreslania ich standardu 1 jakosci.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla

robot ogolnobudowlanych, zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

W kazdej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t zdefiniowane sa
okreslenia podstawowe, ktore stuzy¢ maja ujednoliceniu interpretacji tego okreslenia przez
uczestnikOw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze okreslenia podstawowe wspolne dla wszystkich
specyfikacji technicznych. Niezaleznie od tego w kazdej ze szczegdlowych specyfikacji
technicznych zdefiniowane s3 inne dodatkowe okreslenia charakterystyczne dla danej
specyfikacji.

Ilekro¢ w ST pojawia si¢ pojecie:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢:

a. budynek wraz z instalacjami i urzagdzeniami technicznymi,



b. budowle stanowigca cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
c. obiekt malej architektury.

Przeszkoda — obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanego obiektu.
Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad ogrodzenie, budynek, itp.

Przeszkoda naturalna — element S$rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego.

Przekroczenie podziemne — uktad konstrukcyjny stuzacy do zabezpieczenia instalacji przed
naciskami przenoszonymi z powierzchni oraz stuzace wyeliminowaniu szkodliwego
oddziatywania instalacji podziemnych i zachowania warunkow bezpieczenstwa.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacj¢, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang urzadzenia zaplecza budowy..

Pozwolenie na budowe¢ — decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie 1 prowadzenie
budowy lub wykonanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe¢ wraz z zataczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoly odbioréw czgsciowych 1 koncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki i
opisy shizace  realizacji  obiektu, operaty geodezyjne, ksiazka  obmiarow,
a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢
do stosowania w budownictwie.

Inzynier Kontraktu — oznacza osob¢ powotang przez Zamawiajacego do dzialania jako
Inzynier dla celow Kontraktu.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia wykazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Reprezentant Wykonawcy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do

kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.



Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

Dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamawiajacego prowadzony
przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami Artykutu 45 polskiego Prawa
Budowlanego.

Ksigzka Obmiar6w — dokument prowadzony przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie
z wymaganiami Artykutu 3, paragraf 13 polskiego Prawa Budowlanego.

Przedmiar robot — wykaz robot z podaniem ich iloSci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w innych specyfikacjach technicznych znajdujacych si¢ w niniejszym

dokumencie.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, szczegdlowa specyfikacja techniczng (SST)

i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami prawnymi
1 administracyjnymi, poda lokalizacj¢ 1 wspohrzgdne punktow glownych obiektu oraz
reperow, przekaze dziennik budowy oraz komplet dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty

pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa

Dane okreslone w dokumentacji projektowej sa uwazane za warto$ci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materialdw 1 elementow budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech 1 elementow budowli nie moga przekraczaé

dopuszczalnego przedziatu tolerancji.



W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na rysunku sg wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialty musza by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne
z dokumentacja projektowa i maja wptyw na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to
takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane

1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca w razie potrzeby dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i1 znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody
spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy w sposéb uzgodniony z Inwestorem projektu.

Wijazdy 1 wyjazdy z terenu z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob ustalony
z Inwestorem projektu.

Fakt przystagpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inwestora projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,

ze jest wigczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

1 wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:



. utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
« podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla 0so6b lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2)  $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
« zanieczyszczeniem zbiornikdbw 1 ciek6w wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
« zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

. mozliwos$ciag powstawania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie

trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora projektu i wtadze lokalne

0 zamiarze rozpoczgcia robot.



Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora projektu i zainteresowane wiladze
oraz bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi iurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancéw.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

Inwestor projektu bedzie na biezaco informowal o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca, a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci
1 drég wewngtrznych. Jednakze, ani Inwestor projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie begda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi

w warunkach umowy.

1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie gruntu, materialéw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezb¢dne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob

ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegodlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprze¢t i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych

powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s uwzglednione w cenie umowne;.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczegcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inwestora projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla Iub jej elementy bytly
w zadowalajacym stanie przez caly czas, az do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inwestora projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane
z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw

1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypehianie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialdéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych
z wykonaniem robot 1w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inwestora projektu o swoich
dziataniach. Wszelkie starty, koszty postepowania, obcigzenia iwydatki wynikle z lub

zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.11. R6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w specyfikacji powolywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy, wyposazenie, sprzet 1 inne dostarczane towary oraz wykonane
1 zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm 1 przepisow o ile w dokumentacji nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ stosowane inne odpowiednie
normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia 1 pisemnego

zatwierdzenia przez upowaznionego przedstawiciela inwestora.



2. MATERIALY

Materiaty budowlane powinny spelnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi

Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w SST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialdw do robdt, chyba ze

postanowienia ogolne lub szczegdlowe warunkéw umowy stanowia inaczej.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, ukopdw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu
po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bg¢da wykorzystane do robdt
lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora
nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwos$¢ do robdt 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa Iub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania roznych
rodzajow materialow do wykonywania poszczegdlnych elementéw robdt Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ po6zniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
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powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelial normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim

zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie

przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nicodpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem

przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jakos$¢ zastosowanych materiatéw i zgodno§¢ wykonywanych robot z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za peilng obstuge geodezyjna przy
wykonywaniu wszystkich elementow robdt okreslonych w dokumentacji projektowej
lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastegpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wykonywaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wilasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow
1 elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania

robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robot i stosowanych
materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne kontroli materialow oraz robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli

jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowsa.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisow 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem

MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadaja deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
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« Polska Norma lub

« Aprobatg Techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie s3 objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spelniaja wymogi
SST.

3. znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktdrym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998r.

(Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktéorych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob

jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzegdowym obowigzujagcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo
budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym,

bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokolty i1 inne dokumenty begda oznaczone

kolejnym numerem zatgcznika i1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczeg6lnosci:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

 uzgodnienie przez Inspektora nadzoru harmonograméw robot,

e terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementdw robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,
e uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,



e zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;,

o dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

o dane dotyczace jako$ci materiatow,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do

wydawania polecen Wykonawcy robot.

[2] Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie sukcesywnie

w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

[3] Dokumenty dotyczace materialow

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jakos$ci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem nadzoru. Dokumenty te stanowig zataczniki

do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3],

nastepujace dokumenty:



a) pozwolenie na budowg,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora

nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w iloSci robot podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru
na pis$mie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czg¢stoscig wymagang do celu

miesi¢cznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Zasady okreS$lania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne =z jednostkami okreslonymi

w dokumentacji projektowe;j i kosztorysowej, oraz przedmiarze robot.
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7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawceg.
Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty moga podlega¢ nastepujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych iulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego
postepu robdt. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos$¢ danej czgéci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie po6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST 1 uprzednimi

ustaleniami.
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8.2. Odbior czesSciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jako$ci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czgSciowego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.
8.3. Odbior ostateczny (koncowy)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robodt
w odniesieniu do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow
czeSciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
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2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z  dokumentow umowy

1 ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. protokoly odbiorow robdt ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

4. protokoty odbiorow czgsciowych,

5. recepty 1 ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksigzki obmiardw (oryginaty),

7. wyniki pomiaréw kontrolnych,

8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow,

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru
1 przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

10. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja

1 stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego
w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawcg 1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robdt beda obejmowac:



e robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

o warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku

VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

10.2.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003r.
Nr 207, poz. 2016 z pézn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19,
poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U. 22002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z podzn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z pdzn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U.
z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemow
oceny zgodno$ci wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem

CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie

okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania
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europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,

uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997r. —
w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.

1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.

Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczefistwa

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. — w sprawie
szczegblowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie
sposobow deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich

znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, (tom 1, II,
I, IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001r.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 01

Tyczenie trasy 1 odtworzenie punktéw wysokosciowych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania
dotyczace tyczenia trasy i odtworzenia punktow wysokos$ciowych, dla realizacji zadania pn.:
,2Budowa przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie

skrzyzowania ul. Ko$cielnej z ul. Begonii”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

i realizacji robdt ogdlnobudowlanych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z  tyczeniem trasy 1 odtworzeniem punktow wysokosciowych zgodnie

z lokalizacja podang w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Ilekro¢ w SST jest mowa o:

- osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbidr punktéw, ktérych wzajemne
polozenie na powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjne;.

- osnowa geodezyjna wysoko$ciowa — usystematyzowany zbior punktéw, ktérych
wysoko$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostala okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjne;j

- osnowa realizacyjna — to osnowa geodezyjna (pozioma 1 wysokoSciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementow projektdow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy 1 montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miare
mozliwo$ci pomiaréw powykonawczych.

- punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i punktéw wysokoSciowych
wedlug zasad niniejszej SST sa shupki drewniane, iglaste badz inne materialy

akceptowane przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00. ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéow wysokos$ciowych nalezy stosowaé

nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

e tyczki,

o laty,

e tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé

uzyskanie wymaganej dokladnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt 4.
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4.2. Transport sprz¢tu i materialow

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami

Gloéwnego Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Inspektor nadzoru przekaze wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktow
geodezyjnych osnowy poziomej i1 wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac

zwigzanych z wytyczaniem.

5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokos$ciowej
przekazanej przez inspektora nadzoru, wykonawca zobowigzany jest do zalozenia,
utrzymania 1  uzupeilniania  osnowy roboczej o  wspdtrzgdnych  poziomych
1 wysoko$ciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez wykonawce 1 zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt
osnowy roboczej poziomej 1 wysokosciowe] oraz system przeprowadzania kontroli
okresowej punktow tej osnowy, powinny spelia¢ nastgpujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania
robo6t oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odleglos¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ $rednio 100 m., a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w sposob zatwierdzony przez inspektora nadzoru tak,
aby byl widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

c) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej
dokladno$ci winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach
Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3,2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).
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5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zgodnie z zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbednych
rob6t 1 wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczego6lnionymi

w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczenie punktow na osiach trasy

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy w zgodnosci z dokumentacja
projektowa w oparciu o osnowy wymienione w pkt. 5.2 1 5.3. Wyznaczone punkty na
osiach trasy nie powinny by¢ przesuni¢te wigcej niz o 10 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych projektéw. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchylki sa
przekroczone wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac si¢ do
istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i1 w punktach
posrednich, w odleglo$ciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5.6. Wyznaczenie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypéw 1 wykopoéw polega na oznaczeniu polozenia w terenie
krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp
wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki.
Odleglosci miedzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu. Odleglo$¢ ta
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych
w dokumentacji projektowe;j.

Wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu (konturo6w) nasypow
1 wykopéw w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych)
powinno by¢ wykonane w zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz

co 50 m.
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5.7. Wyznaczenie polozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie zgodnie
z dokumentacjag projektowa poprzez: wytyczenie osi obiektu, wytyczenie punktow

okreslajacych kontur obiektu.

5.8. Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robdt do oddania inspektorowi
nadzoru dokumentacji dotyczacej osnow geodezyjnych i przekazania punktoéw w terenie

na takich zadaniach jak je przejmowal.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcji

1 wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest kilometr odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot

zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich jest czg$cig obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
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8.2. Sposéb odbioru robét

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastg¢puje na podstawie
szkicoOw 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli, ktore Wykonawca

przedkiada Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km wykonania robo6t obejmuje:

- wyznaczenie punktow  gldéwnych osi trasy, granic rob6dt 1  punktow
wysokosciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- wyznaczenie konturéw obiektow inzynierskich,

- wykonanie pomiaré6w biezacych w miare postepu robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochron¢ ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- utrzymywanie i ewentualne uzupelienie w trakcie robdt roboczych punktéw
sytuacyjno-wysokosciowych,

- wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére wykonawca uzna za potrzebne

- transport i koszty materiatéw (znakéw geodezyjnych).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1.: Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3.: Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1.: Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
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Instrukcja techniczna G-2.: Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4.: Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.: Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.: Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usunigciem warstwy humusu w zwigzku
z realizacjg przedsiewzigcia pn. ,,Budowa przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S

w Smolnicy w rejonie skrzyzowania ul. Koscielnej z ul. Begonii”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robdt dotyczacych usunigcia warstwy humusu i zwigzanych z wykonaniem

zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania,

podano w ST - 00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Nie wystepuja.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot przygotowawczych powinien wykazaé
si¢ mozliwo$cig korzystania ze spycharki, tadowarki i samochodu skrzyniowego, a takze
opat, szpadli i innego sprzetu do recznego wykonywania robot ziemnych w miejscach,

gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od warunkéow lokalnych i przeznaczenia

humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, ewentualnym sadzeniu krzewow oraz wypetnianiu otwordw prefabrykatow
drogowych 1 rekultywacji terenu. Zagospodarowanie humusu powinno nastgpi¢ zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowej. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni robot
na pelng glebokos$¢ jego zalegania, okreslong w dokumentacji projektowej lub wskazanej na
roboczo wg stanu faktycznego. Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach do
2m wysokosci. Ziemi¢ urodzajng do pdzniejszego wykorzystania nalezy w pryzmach obsia¢

mieszanka traw ochronnych. Dopuszczalny okres sktadowania wynosi 1 rok. Miejsca
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sktadowania powinny by¢ tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez samochody i zageszczeniem. Nie nalezy
zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikngé

zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia

humusu z powierzchni rob6t ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” usunigcia warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidlowosci wykonania robdt na
podstawie szkicow, dziennikdbw pomiaréw geodezyjnych Iub protokotu z kontroli

geodezyjnej, ktora przedktada mu wykonawca.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje: zdjecie humusu na pelng glebokos¢ jego

zalegania wraz z haldowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej SST sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t ziemnych w zwigzku z realizacja zadania pn.: ,,Budowa
przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie skrzyzowania

ul. Koscielnej z ul. Begonii”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
przy zlecaniu 1 realizacji robdt ogdélnobudowlanych zwigzanych z realizacja zadania

wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wysoko$¢ nasypu lub glebokos$¢ wykopu - roznica rz¢dnej terenu i rzednej robodt

ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntoéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac

zwigzanych z trasg drogowa.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

gdzie:

pda - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12,
(Mg/m’),

pas - maksymalna gestos$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,
zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/nr).
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Wskaznik rdéznoziarnisto$ci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntow

niespoistych, okreslona wg wzoru:

gdzie:
dsp - S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

djp - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

o E:
E,
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy,
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdérnym obcigzeniu badanej warstwy.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z polskimi normami

1 definicjami podanymi w ST-00,Wymagania og6lne” pkt.1.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”

pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania,

podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy
nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowiag nadmiar

objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.
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Grunty 1 materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendw na odklad nalezy do obowigzkoéw
Zamawiajacego, o ile nie okre$lono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazac
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktoérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie

z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie
mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
— transportu mas ziemnych (np. samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

— sprzetu zageszcezajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ s$rodkdw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢
podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej =zaplaty =za transport,

o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly weze$niej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.
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Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania
w nasyp lub na odklad moze by¢ stosowany samochod samowytadowczy lub inne

srodki transportu zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow
odwadniajacych ujetych w dokumentacji projektowej, wykonawca powinien wykonywaé
roboty w sposob zapewniajacy odprowadzenie woéd opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Podczas wykonywania wykopdw, poleca si¢ wykonawcy takie ksztalttowanie
dna wykopu oraz pryzmy odspojonego gruntu, aby nie ulegl on nadmiernemu
zawilgoceniu. Jezeli w opinii inspektora nadzoru grunt przeznaczony do odspojenia
ulegt zbytniemu zawilgoceniu, co uniemozliwia jego uzycie w odpowiednim terminie,
grunt taki powinien zosta¢ odspojony i przewieziony na odklad.

Jezeli w trakcie wykonywania robdt ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia
podziemne nie wykazane w dokumentacji projektowej (kable, przewody itp.) wowczas
roboty nalezy przerwa¢ 1 powiadomi¢ o tym fakcie inspektora nadzoru, ktory podejmie

decyzje odnosnie kontynuowania robot

5.3. Wykonanie profilowania i zageszczania podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczeh. Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rz¢dne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza.
Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podiloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja
zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt

spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
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uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zages$ci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tab. 1. Do profilowania podloza nalezy stosowac
rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do
jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od podanego w tab. 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢

zgodnie z BN-77/8931-12.

Tab. 1. Minimalne warto$ci wskaZznika zageszczenia Is
Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podtoza (0,97

Podloze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza
nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane 1 zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny

koszt.
5.4. Wykonywanie wykopow

5.4.1. Wykonywanie wykopow pod nasypy

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu
mozna bylo przystapi¢ natychmiast do wykonania warstwy mrozoochronne;.

Przewiduje si¢, ze grunt z wykonanego wykopu bedzie wbudowany w nasyp
w takim okresie, kiedy mozliwe bedzie ulozenie warstwy mrozoochronnej. Odspojonego
gruntu nie mozna wbudowywa¢ w nasyp, jezeli nie jest dostepny odpowiedni sprzet
do ukladania i zaggszczania warstw nasypu.

W  przypadku zamarznigtego gruntu mozna go odspajaé tylko do glgbokosci

0,5 m powyzej podloza gruntowego.
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5.4.2. Skarpy wykopow

Sposéb wykonania skarp wykopdéw  powinien gwarantowac ich statecznosé
w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen wynikajacych
z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu ich podjecia lub innych odstepstw od
dokumentacji  projektowej obcigza wykonawce. Pochylenia skarp wykopdéw oraz
nierownosci  powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ warto$ci  podanych

w dokumentacji projektowe;.

5.4.3. Zageszczenie gruntu w wykopach stanowiacych podloze

Zageszezenie gruntu w wykopach stanowigcych podloze nalezy stosowaé jak dla
podloza nasypow. Wykonawca winien skontrolowaé¢ wskaznik zageszczenia gruntow
rodzimych zalegajacych w gornej strefie podifoza nasypu do glebokosci 0,5 m ponizej

powierzchni dna wykopu.

5.4.4. Dokladnos¢ wykonywania wykopow

Doktadno$¢ wykonania robdt ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana
w miejscach charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje :

-  wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢ si¢ od projektowanego wykopu
o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych
zlaman,

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze

przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3 m.
5.5. Wykonanie nasypow

5.5.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza obejmuje usuniecie roslinnos$ci, ziemi urodzajnej oraz gruntow
stabych tj. namuléw. Nastgpnie nalezy zages$ci¢ wierzchnig warstwe podloza oraz wykonad
powierzchniowe spulchnienie (5 — 10 cm) w celu lepszego zwigzania z nasypem.

5.5.2. Zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubosci. Nastgpna, wyzej

polozona warstwa powinna by¢ ukladana po osiggnigciu wymaganego zageszczenia warstwy
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poprzedniej. Grubo$¢ warstw, w zaleznosci od rodzaju gruntu i maszyn zageszczajacych
okresla si¢ na podstawie probnego zageszczenia.

Dla uniknigcia przestojow odcinek robdt nalezy podzieli¢ na czg$ci tak, aby procesy
wbudowywania gruntu, zageszczania i kontroli jako$ci mogly by¢ realizowane w tym samym
czasie. Ksztalt nasypu powinien uwzgledni¢ poprawki na osiadanie podloza o korpusu.

Grunty w nasypie powinny by¢ rozmieszczone zgodnie z projektem.

5.5.3. Wbudowywanie i zageszczanie gruntu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy
zakonczy¢ roboty przygotowawcze. Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu
przekroju poprzecznego 1 profilu podiluznego, zgodnie z dokumentacjg projektowa
1 ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez inspektora nadzoru.

Warstwy gruntu nalezy uktada¢ ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym
z dokumentacja techniczng. Grubo$¢ warstwy gruntu w stanie luznym powinna by¢
odpowiednio dobrana w zaleznos$ci od rodzaju gruntu i sprz¢tu uzywanego do zaggszczania.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez inspektora nadzoru prawidlowego wykonania i zageszczenia warstwy
poprzednie;.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zaggszczona
z zastosowaniem sprzg¢tu odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkéw. Kolejng warstwe gruntu mozna naklada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametrow juz ulozonej warstwy. Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zaggszczenia
nasypow w rejonie obiektow i uzyska akceptacje inspektora nadzoru.

Grubo$¢ warstwy zaggszczonego gruntu oraz wybdr sprzetu i liczba przej$é sprzetu
zagegszczajacego powinna by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie przed
przystapieniem do wykonywania nasypoéw. Poletko do§wiadczalne dla probnego zageszczenia
gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby. Wilgotnos$¢ gruntu w czasie
jego zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, oznaczonej na podstawie
proby normalnej wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekraczaé nastgpujacych wartoscei :

* w gruntach niespoistych — 2%m
= w gruntach mato i $rednio spoistych — 0-2 %.
Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wigksza od wilgotnos$ci

optymalnej o warto$§¢ wieksza od podanych odchylen, grunt nalezy przesuszy¢ w sposéb
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naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest zbyt mata,
zaleca si¢ jej zwigkszenie przez polewanie woda.

Kontrolg zageszczenia przeprowadza Wykonawca na podstawie badan nieniszczacych.
Wyniki badan Wykonawca przedstawia do akceptacji inspektorowi nadzoru przy odbiorze

warstwy nasypu.

5.5.4. Zabezpieczenie wykonywanych budowli ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z projektem.
W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢ spelniony nalezy, do chwili wykonania
wlasciwego ubezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz dno wykopdw lub korone nasypow
przed dziataniem wpltywoéw atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Dotyczy to réwniez dluzszych przerw roboczych. W tym celu zaleca sig:

a) tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopoéw lub korony nasypow od wod
opadowych przez wykonanie rowoéw 1 drenazy opaskowych biegnagcych wzdhz
krawedzi skarp,

b) w przypadku gdy skarpy wykopu lub nasypu moga by¢ narazone na dziatanie ptynacej
wody, a projekt okoliczno$ci takich nie przewidywal, skarpy nalezy ubezpieczy¢
brzegosionami lub innymi réwnorz¢dnymi umocnieniami,

c) w przypadku wystepowania gruntow spoistych na powierzchni skarp, w dnie wykopu
lub na koronie nasypu nalezy je w okresie upaldéw chroni¢ przed wysychaniem;
w przypadku wykopdw pozostawiajac okoto 20 cm warstwe gruntu rodzimego,
a w przypadku nasypow przykrywajac grunt chroniony ok. 20 cm warstwa gruntu
dowolnego,

d) w przypadku wystepowania gruntow wysadzinowych w dnie lub na powierzchni skarp
wykopow (grunty zawierajace czastek mniejszych od 0,02 mm wigcej niz 10%) nalezy
je usuna¢ lub zabezpieczy¢ przed przemarzaniem przykrywajac matami lub warstwa
ochronng gruntu. W przypadku nasypéw wbudowywanie gruntdéw wysadzinowych
w strefy przy powierzchni skarp i pod korong nie jest zalecane,

e) zabezpieczy¢ przed przechodzeniem i przejezdzaniem.

W przypadku gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazalo si¢ ono mato skuteczne to
uszkodzong warstwe nalezy usungé. Po dlugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed
wykonaniem ubezpieczen, sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do wymiaréw zgodnych

z projektem.
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5.6. Roboty ziemne w okresie mrozow

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢ w sposob ciggly, aby nie przemarzal.
W przypadkach dluzszych przerw (ponad 2 godziny) odslonigte powierzchnie robocze
powinny by¢ przykryte sfomianymi matami lub pozostawiong warstwa gruntu spulchnionego
(nasypanego).

Teren, na ktérym przewiduje si¢ wykonanie wykopdw w zimie mozna zabezpieczy¢
przed przemarzaniem poprzez:

a) przeoranie gruntu do glebokosci 25-30 cm i nastgpnie zbronowanie,

b) pokrycie powierzchni gruntu miejscowego materiatami izolacyjnymi (trociny, torf,
mech, stoma, liscie, piasek.

Wyréwnywanie skarp i dna mozliwe jest zimg w zasadzie tylko w przypadku gruntow
sypkich. W gruntach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.

W okresie mrozow mozna wykonywa¢ nasypy tylko z gruntdw sypkich za zgoda
projektanta i z zachowaniem nast¢pujacych warunkow:

a) niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zamarznigtym podlozu, a grunt
uzywany do nasypow nie moze zawiera¢ lodu lub $niegu,

b) niedozwolone jest stosowanie do nasypdéw gruntu zamarznigtego jesli zastosowane
metody zagg¢szczania nie zapewniajag jego rozkruszenia 1 zaggszczenia do
wymaganego stanu,

c) grubos$¢ zaggszczanych warstw powinna by¢ zmniejszona do 1/2 w stosunku do
grubosci warstw zageszczanych w warunkach niezimowych, a ilo$¢ przejazdow
sprzetu zageszczajacego zwickszona o 50%,

d) przed potozeniem nastgpnej warstwy powierzchnia warstwy zageszczonej powinna
by¢ oczyszczona ze $niegu i lodu,

e) w przypadku przerwy w prowadzeniu robdt warstwe gorng nalezy zabezpieczy¢ przez

przykrycie ok. 0,5 m warstwg luzno utozonego gruntu.

5.7. Odklady

Grunty lub inne materialy powinny by¢ przewiezione na odkiad, jezeli:

a) stanowig nadmiar objetosci w stosunku do objgtosci gruntow przewidzianych do
wbudowania,

b) sa nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystania w innych pracach,

¢) ze wzgledu na harmonogram robo6t nie jest ekonomicznie uzasadnione oczekiwanie na

wbudowanie materialow pozyskiwanych z wykopu.
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Wykonawca moze przyja¢, ze zachodzi jeden z podanych wyzej przypadkow tylko
wowczas, gdy =zostalo to jednoznacznie okreslone w dokumentacji projektowe;j,
harmonogramie robot lub przez Inzyniera.

Jezeli pozwalaja na to wlasciwos$ci materialdw przeznaczonych do przewiezienia na
odktad, materiaty te powinny by¢ w razie mozliwo$ci wykorzystane do wyrdwnania terenu,
oraz do budowy nasypow. Roboty te powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 odpowiednimi zasadami, dotyczacymi wbudowania i zageszczania gruntow oraz
wskazowkami Inzyniera.

Lokalizacja odktadu powinna by¢ wskazana przez Inzyniera. Jezeli miejsce odktadu
zostato wybrane przez Wykonawce, musi by¢ ono zaakceptowane przez Inzyniera.

Jesli odkiad zostanie wykonany w nie uzgodnionym miejscu lub niezgodnie
z wymaganiami, to zostanie on usuni¢ty przez Wykonawce¢ na jego koszt, wedtug wskazan
Inzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynikajace z ewentualnych uszkodzen §rodowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego miejscu, obcigzaja
Wykonawce.

Wykonanie odktadow, a w szczegdlnosci ich wysokos$¢, pochylenie, zageszczenie oraz
odwodnienie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej
lub ustaleniami Inzyniera. Odklad powinien by¢ uformowany w pryzme o wysokosci do 1,5
m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%.

Odspajanie materialu przewidzianego do przewiezienia na odklad powinno by¢
przerwane, o ile warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniemozliwiaja jego wbudowanie
zgodnie z wymaganiami sformutlowanymi w tym zakresie w dokumentacji projektowej lub
przez Inzyniera.

Jezeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na odktad przez Wykonawce, zajdzie
konieczno$¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypdéw z ukopu, to koszt tych czynnosci

w calosci obcigza Wykonawcg.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Kontrola wymiaréw wykopow i nasypow

Kontrolg wymiaréw wykopoéw nalezy przeprowadza¢ metodami geodezyjnymi
w przekrojach poprzecznych, oraz dodatkowo w miejscach charakterystycznych,
np. zatamania profilu podtuznego lub zmiany ksztattu, przy czym powinny by¢ nic mniej niz
dwa przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja;

a) rzedne dna, tawek i terenu,

b) usytuowanie osi i dlugosci wykopow w osi,
c) wymiary przekroju poprzecznego,

d) nachylenie skarp.

Wymiary nasypéw nalezy kontrolowaé geodezyjnie w przekrojach poprzecznych
rozmieszczonych nie rzadziej niz co 50 m, oraz dodatkowo w przekrojach
charakterystycznych podanych w projekcie, przy czym powinno by¢ nie mniej niz dwa
przekroje na kontrolowanym odcinku. Kontroli podlegaja:

a) rzedne stop skarp oraz rzedne korony i lawek,

b) usytuowanie i dlugos$¢ osi,

c) wymiary przekroju poprzecznego (koncowe i okresowo w trakcie sypania),
d) nachylenie skarp.

Dopuszczalne odchylenia od projektu wymiardw nasypow z uwzglednieniem

poprawek na osiadanie sg nastepujace:
* rzedne korony i tawek od 0 do +10 cm,
= szerokos$¢ korony i tawek od 0 do +25 cm,
= szerokos$¢ podstawy od 0 do +100 cm.

Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp i spadkdw korony oraz tawek powinny

odpowiada¢ wymaganiom dotyczacym wymiaréw liniowych, nie powinny jednak

przekracza¢ 10% projektowanego nachylenia.
6.3. Kontrola zageszczenia nasypow

6.3.1. Rodzaje kontroli zageszczenia

Badania zaggszczenia prowadzi sig:
a) na biezaco (kontrola biezaca) - celem kontroli jest sprawdzenie czy osiggnieto
wymagane zageszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenia do ukladania

naste¢pnej,
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b) po wykonaniu calej budowli lub jej czgsci (kontrola powykonawcza) - gdy potrzebne

sa dane o zageszczeniu gruntow w catej budowli lub w jej cze$ciach, wykrycie miejsc

stabych,

c) w toku uzytkowania istniejagcych budowli (kontrola eksploatacyjna) - przewaznie gdy

powstaja obawy o ich bezpieczenstwo

z niedostatecznym zageszczeniem gruntu.

lub trwaloscé,

ktore wigza¢é mozna

Kontrola zaggszczenia prowadzi¢ powinna do wyznaczenia stopnia zaggszczenia (Ip)

lub wskaznika zaggszczenia (Is) badanych warstw we wznoszonej budowli; a w niektorych

przypadkach, przy zastosowaniu wilasciwej interpretacji, do wyznaczenia uogo6lnionego dla

catej budowli lub jej czesci stopnia lub wskaznika zageszczenia.

Nalezy zwréci¢ uwage na fakt, ze wiarygodno$¢ kontroli powykonawczej i eksploata-

cyjnej moze by¢ zmniejszona ograniczonymi mozliwos$ciami badania zageszczenia na duzych

glebokos$ciach, poziomem zwierciadta wody gruntowej i przez inne czynniki.

6.3.2. Wymagania odnoszace si¢ do oceny zageszczania

Jesli projekt nie przewiduje inaczej to wymagana warto$¢ stopnia (Ipw) lub wskaznika

(Isw) zaggszczania mozna przyja¢ w oparciu o podane w ponizszej tabeli zaleznosci.

Rodzaj gruntu

Zawartos¢ frakceji > 2 mm (%)

Wymagane zageszczenie dla

korpuséw zapor ziemnych

gruboziarniste

0-10 Isw > 0,95
Grunty spoiste
10-50 Isw > 0,95
piaski drobne Ipw > 0,75
. . piaski $rednie Ipw > 0,70
Grunty niespoiste

Piaski grube i1 grunty

Ipw > 0,65

Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uzna¢ nalezy za zadowalajace, tzn.

upowazniajace do sypania warstwy nastepnej, jesli okreslone na podstawie wynikéw badan

kazdej podanej probki wartosci kontrolowane spetniajg podstawowe warunki, tj.:

Ip > Ipw

IS > ISw
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W obszarze, w ktorym grunt nie spelia tych warunkow nalezy warstwe dodatkowo zagesci¢

1 przeprowadzi¢ ponowng kontrole.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST — 00 ,Wymagania ogbdlne”

pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarows jest m’ (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robdt

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa,
SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji

wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

Odbior gruntdw przeznaczonych na nasyp powinien by¢ dokonany w oparciu o wyniki
rozpoznania geologiczno-inzynierskiego przed rozpoczeciem eksploatacji ztoza lub jego
czgsci.

Grunt ztoza lub jego cze¢$ci, uznany w wyniku kontroli za niezgodny z wymaganiami
SST oraz z danymi przyjetymi w projekcie, nic powinien by¢ uzywany do budowy nasypu.
Postanowienie powyzsze moze by¢ uchylone, po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
1 z projektantem, jesli w ramach procesu technologicznego mozliwe jest poprawienie
wlasciwos$ci gruntu tak, aby uzyskana zostata jego zgodno$¢ z wymaganiami.

Cze$ciowy odbior robot przeprowadza si¢ dla robdt zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu. Nalezy je odebra¢ przed wykonaniem nastgpnej cze$ci robot, uniemozliwiajacej

dokonanie odbioru robot poprzednich. W zakresie robdt nasypowych sg to:
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a) odbior podioza,
b) odbiory poszczegdlnych warstw nasypu.

Odbioru czesciowego dokonuje si¢ na podstawie oceny kontroli pkt 6. W przypadku
oceny dodatniej sporzadza si¢ protokdt odbioru.

Odbiér koncowy przeprowadza si¢ po zakonczeniu calosci robot, na podstawie
odbioréw czesciowych i1 oceny kontroli wg pkt 6. W przypadku oceny dodatniej sporzadza si¢
protokot odbioru robot.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi, oraz proje-
ktem nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i przedstawi¢ do powtoérnego odbioru.

W  przypadkach wykopow oraz podlozy, ktéorych ocena wykazata rdznice
rzeczywistych warunkéw wodno-gruntowych w stosunku do przyjetych w projekcie, odbior
moze by¢ dokonany po ewentualnym wprowadzeniu do projektu zmian uzgodnionych

z projektantem i inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena robot

Cena 1 m’ (szeSciennego) robot ziemnych obejmuije :

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiarOw i robot przygotowawczych,

- wykonanie niezb¢dnego odwodnienia w trakcie robot,

- wykonanie wykopu z przemieszczeniem urobku w nasyp, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

- rozplantowanie urobku na odktadach,

- zageszczenie podloza gruntu w wykopie,

- kontrole jako$ci robot ziemnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-B06050. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
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PN-B-04481:1988. Grunty budowlane - Badania probek gruntu.
BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zagg¢szczenia gruntu.

PN 88 B 04481. Grunty budowlane Badania probek gruntow.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 04

Wykonanie podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja przedsiewzigcia pn. ,,Budowa
przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie skrzyzowania

ul. Koscielnej z ul. Begonii”.

1.2. ZaKkres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy 2z kruszywa famanego

stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100.

Kruszywo famane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢
ziarnami ostro krawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z okres$leniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogodlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie jest kruszywo tamane (0/63), uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.3. Rodzaje materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlug PN-B-06714-15 powinna leze¢

miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rys. 1.
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Rys. 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane

metoda stabilizacji mechanicznej:

---1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa,
---1-3 kruszywo na podbudow¢ pomocnicza (dolng warstwe).
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach.
Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej

jednorazowo.

2.3.2. Wilasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 1.

Tab. 1. Wymagania wobec wlasciwosci kruszywa

Lp. Wymagania
Kruszywa Badania
Wyszczegodlnienie whasciwosci tamane
wedlug
Podbudowa
1 |Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do12 |PN-B-06714-15
2 |Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 10 PN-B-06714-15
3 |[Zawartos¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 40 PN-B-06714-16
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-04481
5 | Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda I lub II wg PN- B-04481,[ %] 0d 30do70 |BN-64/8931-01
Scieralno$é w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42
6 |Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 50
$cieralnos¢ czgsciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, nie wigcej niz 35
7 | Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz 5 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m), nie wigcej niz 10 PN-B-06714-19
9 [Zawarto$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO;, %(m/m), nie wigcej niz 1 PN-B-06714-28

2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wod¢ wg PN-B-32250.

2.3.4. Zrédla materialéw
Wszystkie materialty uzyte do podbudowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet

uzgodnionych i zaakceptowanych przez Kierownika Projektu. Materialy z zaproponowanego
przez Wykonawce zrodla beda zaakceptowane do wbudowania, jezeli dostarczone przez
Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych wykaza zgodno$¢ cech materialowych

Z wymaganiami.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy =z kruszyw tamanych
stabilizowanych  mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia  korzystania

Z nastepujacego sprzetu:
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e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

e rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania.
W miegjscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe,

ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
4.2. Transport materialow

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem i1 zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa

lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00 pkt 5.
5.2. Wykonanie robot

5.2.1. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach
rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do

wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci$le okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy

wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
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konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla rozsegregowaniu

1 wysychaniu.

5.2.3. Wbudowanie i zage¢szczanie mieszanki
Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposodb zapewniajacy osiagniecie

wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy
nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona
W sposob zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow i1 rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkoéw i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Kierownika Projektu.

Wilgotno$§¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé
wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda
II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢é osuszony przez mieszanie
1 napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cia wody 1 réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalne;j
0 10% jej wartosci, mieszankg¢ nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ >1,0.

5.2.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy, powinna byc¢

utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Kierownika Projektu, gotowa podbudowe¢ do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw

wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi Projektu

do w celu akceptacji materiatow.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw podano w tab. 2.

Tab.2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw przy budowie podbudowy z kruszyw

tamanych.
Czgstotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badaf Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchni
dziennej dzialce roboczej podbudowy przypadajaca na
jedno badania (m%)
1 Uziarnienie mieszanki 2 600
2 Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
4 Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.

Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Kierownikowi Projektu.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotno§¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej

wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
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6.3.4. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego

wskaznika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-
12.

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowaé ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych

w pkt 2.3.2. Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob

losowy w obecnos$ci Kierownika Projektu.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow podano w tab. 3.

Tab. 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy.

Lp. Wyszczegoblnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna co 20 m tatg
3 RoOwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne™) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysoko$ciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m
Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
7 Grubos¢ podbudowy rzadziej niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz

+10 cm, -5 cm.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nierownosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem,

zgodnie z BN-68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa

tata. Nierownosci dla podbudowy pomocniczej nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne

z dokumentacjg projektowa, z tolerancja = 0,5 %.
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6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Réznice pomigedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy 1 rzednymi

projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunicta w stosunku do osi projektowane;]

o wiecej niz = 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy pomocniczej nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowane;]

o wiecej niz +10%, -15%.

6.4.8. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od

okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5
cm 1 nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubos¢ do polowy
szerokosci pasa ruchu, dotoZenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig gleboko$¢, zgodnie z decyzja Kierownika Projektu,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwos$ciach, wyréwnane i ponownie
zageszcezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt

Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m> wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m” podbudowy obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
e sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
e przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
e dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
e rozlozenie mieszanki,
e  zageszczenie roztozonej mieszanki,
e przeprowadzenie pomiar6w i1 badan laboratoryjnych okre$lonych w specyfikacji
technicznej,

e utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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PN-B-06714-12. Kruszywa mineralne. = Badania. = Oznaczanie  zawartosci
zanieczyszczen obcych.

PN-B-06714-15. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skfadu ziarnowego.
PN-B-06714-16. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.
PN-B-06714-17. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci.
PN-B-06714-18. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
PN-B-06714-19. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig.

PN-B-06714-26. Kruszywa mineralne. = Badania. = Oznaczanie  zawartosci
zanieczyszczen organicznych.

PN-B-06714-28. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa.

PN-B-06714-37. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu Zelazawego.
PN-B-06714-42. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los
Angeles.

PN-B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
PN-B-32250. Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw.

PN-S-06102. Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

BN-84/6774-02. Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
drogowych.

BN-64/8931-01. Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

BN-68/8931-04. Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i
tatg.

BN-70/8931-06. Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym.

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 05

Wykonanie nawierzchni z ptyt azurowych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja przedsiewzigcia pn. ,,Budowa
przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie skrzyzowania

ul. Koscielnej z ul. Begonii”.

1.2. ZaKkres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z ptyt azurowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i1 z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej ptyty azurowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekni¢¢, plam 1 ubytkdw. Powierzchnia gérna
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powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne 1 proste, wklesnigcia nie powinny
przekracza¢ 2 mm. Tolerancje wymiarowe wynosza:

e na dlugosci +/- 3 mm,

e na szerokosci +/- 3 mm,

e na grubosci +/- 5 mm.
Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712:1986/A1:1997.

Plyty azurowe powinny by¢ skltadowane w pozycji wbudowania na otwartej
przestrzeni, na podlozu wyrdwnanym 1 odwodnionym z zastosowaniem podkiadek
i przektadek drewnianych lub na paletach transportowych. Piasek nalezy gromadzié
w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach zabezpieczajacych przed

zanieczyszczeniem.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

e zageszczarek ptytowych mechanicznych ( wyposazonych gumowa ostong),

e ubijakdw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
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4.2. Transport materialow

Plyty azurowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnigciu
przez beton minimum 75 % wytrzymalo$ci gwarantowanej, w sposob zabezpieczajacy je
przed przemieszczanie 1 uszkodzeniem. Sposob ich zatadunku na $rodki transportowe
i zabezpieczenie ich przed przesunigciem w czasie jazdy powinny by¢ zgodne

z obowigzujacymi przepisami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami i zageszczone. Wskaznik zageszczenia koryta powinien by¢ wiekszy niz 0,97
wg normalnej metody Proctora

Nawierzchni¢ z plyt azurowych nalezy uktada¢ na podsypce piaskowej. Grubosé
podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do Scm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

Ksztatt 1 kolor ksztaltek powinien by¢ zgodny z wymaganiami Zamawiajacego.
Plyte ukfada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do
3mm. Ptyt¢ nalezy uktada¢ okoto 1,5cm wyzej od projektowanej niwelety parkingu, gdyz
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu. Dopuszczalne odchylenie
wysokos$ci pomigdzy plaszczyznami sgsiadujagcych dwoch ptyt nie moze przekracza¢ 2mm.
Powierzchnia elementéw potozonych obok takich urzadzen jak studzienki, wlazy itp. powinna
wystawaé 3-5mm powyzej tych urzadzen. Elementy betonowe przy kraweznikach nalezy
uklada¢ w ten sposob, aby ich goérna powierzchnia znajdowala si¢ lem powyzej gornej
krawedzi kraweznika. Po ulozeniu ptyt, spoiny nalezy wypehli¢ piaskiem, a nast¢pnie
zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych
1 przystapi¢ do ubijania nawierzchni parkingu. Ulozong nawierzchni¢ nalezy zagesci¢
wibratorami plytowymi z ostong gumowa lub z tworzywa sztucznego. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ otwory piaskiem i zamie$¢

nawierzchnie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot

Kontrola jakosci robdt polega na poréwnaniu cech materialdw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST 1 odpowiednich norm materialowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodno$ci wykonania robot w pordOwnaniu z zalozeniami
projektowymi.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent plytek
posiada aprobate techniczng lub atest. Niezaleznie od posiadanego atestu Wykonawca
powinien zada¢ od producenta wynikoéw biezacych badan wytrzymatosci wyrobu na
Sciskanie.

Sprawdzenie podloza polega na stwierdzeniu zgodno$ci z przedmiarem
1 dokumentacje projektowa. Dla podfoza dopuszczalne tolerancje wynosza:

e dla gigbokosci koryta:

» o szerokosci do 3m + lcm,
» o szerokos$ci powyzej 3m + 2cm,
e dla szerokosci koryta : + Scm.

Zageszczenie lub no$no$¢ koryta nalezy bada¢ w dwoch punktach na kazdej dziennej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz 1 raz na 50 m ciggu.
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych
1 podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa.
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania parkingu z azurowych ptyt betonowych
polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja:
e pomierzenie szerokos$ci spoin,
e sprawdzenie prawidlowos$ci ubijania,
e sprawdzenie prawidlowosci wypehienia spoin,
e sprawdzenie, czy przyjety desen i kolor jest zachowany.
Sprawdzenie réwnos$ci nawierzchni przeprowadzi¢ nalezy fata, co najmniej raz na
kazde 100 do 300 m* ulozonego parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz 1

raz na 50 m . Dopuszczalny prze$wit pod fata 4 metrowa nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.
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Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadzi¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac
pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica co
najmniej raz na kazde 150 do 300 m” parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej
niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego wynosza + 0,3 %.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych byly przeprowadzane nie rzadziej niz
2 razy na 100 m* nawierzchni w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju

poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Zamawiajacy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni po jej

uloZeniu i zaggszczeniu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe 1 oznakowanie robot,

zakup 1 dostarczenie plyt na miejsce wbudowania,

wykonanie podsypki,

utozenie betonowych ptyt azurowych,

przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji

techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04111:1984  Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralno$ci na tarczy
Boehmego.

PN-EN 206-1 Beton. Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
PN-B-06714/12:1976 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczenia zawarto$ci
zanieczyszczen obcych.

PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw.Oznaczenie skltadu
ziarnowego. Metoda przesiewu.

PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw.

PN-B-10021:1980 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych.

PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych.

PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.

PN-S-96023:1984  Podbudowa z thucznia.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,

ulic, parkingow 1 torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.
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Wykonanie obramowania nawierzchni
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja przedsiewzigcia pn. ,,Budowa
przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie skrzyzowania

ul. Koscielnej z ul. Begonii".

1.2. ZaKkres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem obramowania przy pomocy kraweznikow

betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla
pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi normami i z okre$leniami podanymi

w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacjg projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogdlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne" pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

Obramowanie jezdni zostanie wykonane poprzez zastosowanie kraweznika

betonowego na podsypce cementowej i tawie z oporem.

Materialami stosowanymi s3:

krawezniki betonowe,

piasek na podsypke i do zapraw,

cement do podsypki i zapraw,

woda,

materiaty do wykonania fawy pod krawezniki.

Krawezniki betonowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkiadek i1 przektadek

drewnianych o wymiarach: grubo$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ min. 5 cm wigksza niz

szerokos$ci kraweznika.

Cement na podsypke 1 do zaprawy powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie

mniejszej niz ,,32,5", odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701. Przechowywanie cementu

powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08. Woda powinna by¢ odmiany ,,1

2

1 odpowiada¢

wymaganiom PN-B-32250.

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, gatunkoéw i marek.

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.

3. SPRZET

3.1.

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,

wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1.

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
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4.2. Transport materialow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowe;j
z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami
W czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawaé poza S$ciany $rodka
transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu
kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem.

Masg zalewowa nalezy pakowaé¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport
powinien odbywaé¢ si¢ w warunkach zabezpieczajagcych przed uszkodzeniem bebnow

1 beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST - 00 ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglgdnieniem w szeroko$ci dna wykopu
ew. konstrukeji szalunku. Wskaznik zagg¢szczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien

wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie lawy betonowej

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony
w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrdéwnywany warstwami.
Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym

nalezy stosowac¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypehione bitumiczng masg zalewowa.
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5.4. Ustawienie krawe¢znikow betonowych

5.4.1 Zasady ustawienia kraweznikow

Swiatlo (odleglo$¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé¢ zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢
od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub
zwigkszone do 16 cm.

Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, thiczniem lub miejscowym  gruntem

przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.4.2 Ustawienie kraweznikow na lawie betonowe;j
Ustawianie kraweznikoOw na lawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub

na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.

5.4.3 Wypelnienie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypehi¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku
1:2. Zalewanie spoin kraweznikOw zaprawa cementowo-piaskowa stosuje si¢ wylacznie do
kraweznikow ustawionych na fawie betonowe;.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej i o spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg zalewowa

nad szczeling dylatacyjng lawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan

Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na
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podstawie ogledzin elementu przez pomiar i okre$lenie uszkodzen wystepujacych na

powierzchniach i krawedziach elementu.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1

Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podloza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm.

6.3.2

a)

b)

d)

6.3.3

Sprawdzenie law
Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:
Zgodno$¢ profilu podluznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podluzny goérnej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowang
niweleta. Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m lawy.
Wymiary law. Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwoéch dowolnie wybranych
punktach na kazde 100 m lawy. Tolerancje wymiardw wynosza:

= dla wysokos$ci = 10% wysokosci projektowanej,

= dla szerokos$ci = 10% szerokosci projektowane;.
Rownos$¢ goérnej powierzchni faw. Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢
przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej faty.
Przeswit pomigdzy gérng powierzchnig tawy i przylozong tata nie moze przekraczaé
1 cm.
Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. Dopuszczalne odchylenie linii taw
od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej

lawy.

Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikoOw nalezy sprawdzac:

dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi £ 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika.
réwno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwdch

punktach na kazde 100 m krawe¢znika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit
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pomigdzy gbérng powierzchnig kraweznika i przylozong lata nie moze przekraczac
1 cm,
» dokladno$¢ wypehienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypetnione

catkowicie na petng glebokos¢.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego krawe¢znika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i

wymaganiami InZzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
* wykonanie koryta pod fawe,
* wykonanie lawy,

* wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

= dostarczenie materialtdow na miejsce wbudowania,
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* wykonanie koryta pod fawe,

= ew. wykonanie szalunku,

* wykonanie lawy,

* wykonanie podsypki,

= ustawienie krawg¢znikow na podsypce,

* wypehienie spoin kraw¢znikdw zaprawa,

= ew. zalanie spoin masg zalewowa,

= zasypanie zewngtrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

= przeprowadzenie pomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

=  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

=  PN-B-06250 Beton zwykty.

= PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe.

= PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

= PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci.

= PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

= BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja przedsiewzigcia pn. ,,Budowa
przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie skrzyzowania

ul. Koscielnej z ul. Begonii".

1.2. ZaKkres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem odwodnienia poprzez korytka $ciekowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogodlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

Plyta $cieckowa betonowa moze mie¢ nastgpujace cechy charakterystyczne, okreslone
w katalogu producenta:
e odmiang:
a) jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
b) dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej konstrukcyjnej i1 warstwy

$cieralnej (gornej) zwykle barwionej grubosci min. 4 mm,

e barwe:
a) szara, z betonu nie barwionego,
b) kolorowa, z betonu barwionego.

Wymagania techniczne stawiane plytom (korytkom) $cieckowym betonowym. Wzmagania
techniczne stawiane ptytom $ciekowym stosowanym na chodniki drog i ulic itp. Okresla si¢
na podstawie PN-EN 1339 w sposob przedstawiony w tablicy nr.1

Plyty Sciekowe betonowe powinny by¢ skladowane r¢bem. ptaszczyznami goérnymi ku
sobie, na podtozu wyro6wnanym i odwodnionym. Ptyty powinny by¢ posegregowane wedtug
rodzajow, odmian i gatunkoéw. Plyty nalezy ustawia¢ na podkiadkach drewnianych oraz
zabezpiecza¢ krawedzie przed uszkodzeniem przekladkami drewnianymi.

Cement na podsypke cementowo-piaskowg powinien by¢ cementem portlandzkim
klasy ,,32.5", odpowiadajagcy wymaganiom PN-EN 197-1. Piasek naturalny 0/2 mm (do
podsypki 1  spoinowania) winien spelnia¢  nast¢gpujace  wymagania  normy
PN-EN 13043 (uziarnienie - GF 85. zawarto$¢ pylow - F3. nasigkliwo$¢ WAl).
Woda powinna by¢ zgodna z wymaganiami PN-EN 1008. Bez badan laboratoryjnych mozna
stosowa¢ wodociaggowa wode pitng. Podsypka winna osiggna¢ wytrzymatos¢ R28>14MPa.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow

1 ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
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Inspektora nadzoru.
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu sprz¢tu pomocniczego:
e betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

e wibratoréw ptytowych, ubijakdéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Transport materialow moze si¢ odbywac Srodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

i utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Koryto wykonane w podlozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢
wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podluznymi i poprzecznymi $cieku.
Wskaznik zageszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

Grubos$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda. zageszczona i wyprofilowana.

Szerokos¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekracza¢ 0,8 cm. Szerokos$¢
spoin na lukach nie powinna by¢ wigksza niz 1 cm (plyty przycinane). Spoiny pomi¢dzy
plytami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na pelng grubo$¢ plyty lub
wypehione zaprawa cementowo-piaskowa.

Sciek, ktorego spoiny wypetione sa zaprawa cementowa, nalezy pokryé warstwa
piasku grubosci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezy zwilzy¢ woda i1 utrzymywaé w stanie

wilgotnym w ciggu 10 dni.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot

Kontrola jakosci robdt polega na poréwnaniu cech materialdw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST 1 odpowiednich norm materialowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodno$ci wykonania robot w pordOwnaniu z zalozeniami

projektowymi.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: m (metr biezacy) wykonanego S$cieku z korytek

betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m $cieku z plyt betonowych obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
¢ dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
e wykonanie koryta,
e rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem,
e ulozenie plyt,
e wypelnienie spoin zaprawa cementowa,
e pielegnacj¢ przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,

e przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-EN 1339 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania i metody badan.

e PN-EN 206-1 Beton. Czeg$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

e PN-B-06250 Beton zwyktly.

e PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszedniego uzytku.

e PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do
mchu.

e PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow

produkcji betonu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja przedsiewzigcia pn. ,,Budowa
przystanku autobusowego przy drodze nr 2937S w Smolnicy w rejonie skrzyzowania

ul. Koscielnej z ul. Begonii".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem oznaczenia nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacjg projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogodlne

wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiaty do wykonania robot to:
e masa chemoutwardzalna do poziomego oznakowania drog,

e utwardzacz.
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Masa chemoutwardzalna jest wyrobem dwuskladnikowym barwy czerwonej, stosowanym
na zimno do wyznaczania przebiegu $ciezek rowerowych. W sktad tego produktu wchodza
sktadnik A, bedacy zawiesing pigmentéw, wypetniaczy i1 srodkéw pomocniczych w roztworze
zywicy akrylowej w monomerach akrylowych oraz skladnik B, bedacy katalizatorem
polimeryzacji zywicy 1 spelniajacy funkcje utwardzacza. Oba skladniki s3 mieszane przed
uzyciem w stosunku wagowym 99 : 1. Powierzchnie znakowane masg szybko uzyskuja
przejezdnos$¢, sa szorstkie, dobrze przyczepne do podioza, elastyczne - nie pckaja w czasie
eksploatacji, s3 odporne na dziatanie promieniowania stonecznego, wody 1 roztworu chlorku sodu.
Sciezki rowerowe oznakowane masa chemoutwardzalng charakteryzuja sie dobra widocznoscia
w dzien. Mozliwe jest uzyskanie dobrej widoczno$ci w nocy poprzez zastosowanie kulek
szklanych, ktérymi oznakowanie jest posypywane po naniesieniu masy na znakowana
nawierzchni¢. W przypadku stosowania na nawierzchni z betonu cementowego lub kamienne;j

(brukowcowej) nalezy stosowac $srodek gruntujacy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Mase nakfada si¢ recznie na suche podloze bez zanieczyszczen mechanicznych lub
organicznych. Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
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4.2. Transport materialow

Transport materialow moze si¢ odbywac srodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora  nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem
i utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

Mase¢ chemoutwardzalng nalezy pakowa¢ w opakowania uzgodnione pomiedzy
producentem i odbiorcg, zabezpieczajace wyrob we wilasciwy sposob.

Mase chemoutwardzalng nalezy przechowywa¢ w szczelnie zamknigtych opakowaniach,
z dala od zrodet ognia lub ciepta, w temperaturze nie przekraczajacej 35°C oraz chroni¢ przed
bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

Trwalo$¢ masy skfadowanej w oryginalnych opakowaniach, warunkach okreslonych przez
producenta wynosi 12 miesigcy od daty produkc;ji.

Mase nalezy transportowacé zgodnie z postanowieniami ADR dla transportu drogowego
materialow palnych, klasy 3 oraz szczegélowymi zaleceniami zawartymi w Karcie
Charakterystyki wyrobu sporzadzonej przez producenta. Mas¢ REMO 2000 Radweg nalezy
przewozi¢ krytymi srodkami transportowymi w oryginalnych opakowaniach producenta, chronigc
opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym zgodnie z przepisami przewozowymi (Dz. U. Nr

5371984 r., poz. 272 z pdzniejszymi zmianami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robot

Mase naklada si¢ rgcznie na suche podloze bez zanieczyszczen mechanicznych lub
organicznych przy temperaturze powietrza i podtoza od 5°C do 35°C oraz przy maksymalnej
wilgotnosci wzglednej powietrza 85%. Podloze z duzymi ubytkami, szerokimi spekaniami
powinno by¢ naprawione. Brzegi znakowanej powierzchni nalezy oklei¢ papierem o szerokosci
od 30 cm do 40 cm.

Po przygotowaniu znakowanej powierzchni nalezy wymiesza¢ mechanicznie skladnik A
z skladnikiem B w odpowiednich proporcjach (99:1) przez okoto 2 minuty. Zawartos¢
opakowania wylewa si¢ na powierzchni od 6 m* do 7 m?, a nastgpnie rozprowadza rownomiernie
za pomoca Sciggaczek gumowych i watkow malarskich. Po rownomiernym roztozeniu masy na

calg znakowang powierzchni¢ nalezy rozsypa¢ z nadmiarem granulat szklany. W czasie nie
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dluzszym niz 10 minut od wykonania posypu nalezy usung¢ papier uzyty do oklejenia
znakowanej powierzchni.

Mase zaleca si¢ naktada¢ warstwg o grubosci od 1,2 mm do 2,0 mm, co wigze si¢ z jej
uzyciem w ilo$ci od 1,9 kg/m? do 3,1 kg/m?. Przejezdnosé uzyskuje si¢ po okoto od 30 minut do
35 minut od roztozenia w temperaturze 20°C.

Nadmiar granulatu nalezy usuna¢ z znakowanej powierzchni; mozna go wykorzysta¢ do
wykonania kolejnego posypu.

Przed wykonaniem oznakowania na nawierzchni betonowej podtoze nalezy przygotowac
zgodnie z szczegolowymi zaleceniami producenta masy, np. poprzez uszorstnienie powierzchni
1 zagruntowaniem odpowiednim preparatem. Podczas wykonywania poziomych oznakowan drog
masg nalezy przestrzega¢ szczegdlowych zalecen producenta.

Wyréb budowlany nalezy stosowaé zgodnie z przeznaczeniem, zakresem i warunkami,
ktore podano w aprobacie technicznej oraz w przepisach techniczno-budowlanych witasciwych dla

poszczeg6lnych rodzajow budowli w inzynierii komunikacyjne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot

Kontrola jako$ci robdt polega na poréwnaniu cech materialdw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST 1 odpowiednich norm materialowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania robot w poroOwnaniu z zalozeniami

projektowymi.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* nawierzchni oznakowanej masa chemoutwardzalna.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* oznakowania obejmuje:
prace pomiarowe,

zakup materiatu,

transport i wbudowanie materiatu,

pomiary kontrolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Aprobata techniczna IBDiM Nr AT/2013-02-2989.

PN-EN 1436+A1:2008 Materialy do poziomego oznakowania drég - Wymagania
dotyczace poziomych oznakowan drég.

PN-EN 1871:2003 Materiaty do poziomego oznakowania drog - Wiasnosci fizyczne.
PN-EN 12802:2011 Materialy do poziomego oznakowania drdég - Laboratoryjne
metody identyfikacji.

PN-EN 13212:2005 Materialty do poziomego oznakowania drég - Wymagania

dotyczace zakladowej kontroli produkcji.
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PN-EN ISO 2811-1:2011 Oznaczanie ggstosci wyrobow lakierowych 1 farb
graficznych.

PN-EN ISO 3251:2008 Oznaczanie substancji nielotnych farb, lakieréw i spoiw do
farb 1 lakierow.

PN-EN ISO 9001:2009 Systemy zarzadzania jako$cig - Wymagania.

PN-EN ISO 9001:2009/AC:2009 Systemy zarzadzania jakos$cig - Wymagania.

NF P 98-61S d'Avril 1991 Oznaczenie trwato$ci oznakowania.

ASTM D 771-89 Metoda oznaczania czasu schnigcia.

ASTM D 562-81 Metoda badania konsystencji farb lepko$ciomierzem Stormera.
PN-0O-79021:1989 Opakowania - System wymiarowy.

Zalecenia IBDiM do udzielania aprobat technicznych nr Z/2009/03/021 ,,Materialy do

poziomego oznakowania drog".
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