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D-01.02.04 ROZEBRANIE ELEMENTOW DROG | PRZEPUSTOW
1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej gkvécie ST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwizanych z rozbidrkelementéw drég i przepustow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji technicznej

ST stosowana jest jako dokument przetargowy pregaziiu i realizacji robot, ktére zostawykonane w ramach
ZamoOwienia publicznego wymienionego w ST D-00.0Q\d@magania ogélne” pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacp techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia robot zeanych z rozbidrk

- warstw nawierzchni jezdni, chodnikow i zjazdéw,

- cigcie nawierzchni bitumicznych,

- kraweznikéw, obrzey,

- znakow i tablic drogowych wraz z udzeniami bezpieczastwa ruchu (np. stupkéw przeszkodowych),
- przepustéw drogowych,

- innych elementéw wykazanych w Dokumentaciji prajake;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangome” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrig”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee spreztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwyzanych z rozbiérk elementéw drég mie by wykorzystany sprg podany poriej lub
inny zaakceptowany przez Inspektora:

- spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mloty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki,

- inny sprzt do robét ecznych jak mioty, kilofy itp.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmgjusunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamyv pkt 1.3
zgodnie z Dokumentagjprojektovg lub wskazanych przez Inspektora.

Inspektor mae polecé Wykonawcy sporadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej lub rozbidvkey w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okény lub zaakceptowany przez
Inspektora.

Wszystkie elementy nmitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacgimych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wiasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
wskazane przez Inspektora lub Zamasdgepo.

Elementy i materiaty, ktére na wniosek Inspektdegassic wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ bezzwtocznie
usungte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementow drémajdujce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie
z Dokumentagj projektovg beda wykonane wykopy, powinny BBy tymczasowo zabezpieczone.
W szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow zgodnie z Dokumentagrojektovg nalezy
wypelnic, warstwami, odpowiednim gruntem zgodnym z PN-S8&2@0 poziomu otaczgiego terenu i zagcic
zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipkt’ 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypeinigjego ewentualne doty po usetlych elementach powinno spetéiadpowiednie
wymagania okrédone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0QM@magania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow robét zwizanych z rozbiérk elementow drég jest:
- dla nawierzchni (jezdni, zjazd6éw, chodnika) Z(metr kwadratowy),
- dla ckcia nawierzchni bitumicznych — m (metr),
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- dla kraveznika, obrzeéa — m (metr),
- dla znakow i tablic drogowych oraz elementéw heepsstwa ruchu — sztuka (szt.),
- dla przepustéw:
- rury, materiaty prefabrykowane — m (metr),
-$cianki czotowe, elementy betonowe, kamienne, ceglant (metr szécienny).
- dla wywozu gruzu na wysypisko = ifmetr szécienny).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/¢magania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni jezdni i placow

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozliork

- rozkucie i zerwanieduz frezowanie nawierzchni,

- ewentualne przesortowanie materialu uzyskanegozbiorki, w celu ponownego jejzycia, z utgeniem
w miejscu wskazanym przez Inspektora lub zatadungkviezienie materiatow z rozbidrki w miejsce wzkae
przez Inspektora,

- wyrOéwnanie podiga i przygotowanie podi@ do utaenia nowych warstw nawierzchni lub upgikowanie
terenu rozbiérki zgodnie z Dokumentagrojektovs;

b) dla ckcia nawierzchni bitumicznych:

- wyznaczenie miejsc ciecia nawierzchni,

- ciecie nawierzchni bitumicznej,

- utylizacja jeceli zachodzi taka potrzeba,

- zatadunek i wywiezienie materialu w miejsce wsksz przez Inspektora,

c) dla rozbiérki krawznikéw i obrzezy:

- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ewenfaabw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki iejece wskazane przez Inspektora,

d) dla rozbio6rki chodnikéw:

- rozbiérka podbudowy,

- ewentualne przesortowanie materialu uzyskanegozbiorki, w celu ponownego jejzycia, z utgeniem
w miejscu wskazanym przez Inspektora lub zatadunakviezienie materiatow z rozbidrki w miejsce wzkae
przez Inspektora,

- wyréwnanie poditga i przygotowanie podi@ do utaenia nowych warstw nawierzchni lub upgikowanie
terenu rozbiérki zgodnie z Dokumentagrojektows;

e) dla rozbioérki znakéw i tablic drogowych oraz adzer bezpieczéstwa ruchu:

- demonta znakéw i tablic drogowych ze stupkow,

- odkopanie i wydobycie stupkdw,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zesmgzeniem,

- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrkimiejsce wskazane przez Zamawggo,

- uporzidkowanie terenu rozbiorki lub przygotowanie pagipod ustawienie nowego znaku;

f) dla rozbidrki zjazdow:

- rozkucie i zerwanie nawierzchni zjazdéw,

- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki gmgodnieniu z wigcicielem zjazdu,

- ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanegozhiorki w celu ponownego jegozycia, z utgeniem
w miejsce wskazane przez Inspektora,

- wyrOéwnanie podtga i przygotowanie podi@ do utaenia nowych warstw nawierzchni lub upgikowanie
terenu rozbiérki zgodnie z Dokumentagrojektows;

h) dla rozbiérki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umaciie,

- ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

- rozebranie elementéw przepustu,
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- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

- zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zagczeniem do uzyskaniazsl,00,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki.

i) dla wywozu gruzu:

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki viejace wskazane przez Inspektora,
- utylizacja gruzu jeeli zachodzi taka potrzeba,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymaganddneg
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i biadan

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu
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