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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej gkvécie ST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwizanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktoysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji technicznej

ST stosowana jest jako dokument przetargowy pregaziiu i realizacji robot, ktére zostawykonane w ramach
ZamoOwienia publicznego wymienionego w ST D-00.0Q\dmagania ogélne” pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych Specyfikacy techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia rob6t a@anych z wszystkimi czynigoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasggdwej oraz wszystkich jej
elementow.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysdk@mwych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z wytyczeniem trasy i punktéw wysésiowych wchodz:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoikwego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wazzenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochracia przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne wytyczenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania ossyt, punkty pocgkowy i koncowy tukéw poziomych oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okiienia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™l.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padaw ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw wytyczeniowych najestosowa w zaleznosci od warunkéw terenowych, materiaty

zapewniajce trwala¢ stabilizacji i ich widoczn& umazliwiaj gcg tatwe ich odszukanie.
SposO6b i materiaty do stabilizacji punktow gtéwnymbwinien by zaakceptowany przez Inspektora.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee spreztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprat pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysékowych naley stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe,

- szpilki.

Sprzt stosowany do wytyczenia trasy drogowej i jej pomk wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do wytyczenia trasy rama przewozi dowolnymi srodkami transportu chrogé je przed
uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@MQMymagania ogélne” pkt 5.
Punkty osnowy geodezyjnej najezabezpieczyzgodnie z Dokumentagprojektovy.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujgcymi lub zalecanymi Instrukcjami technicznymi
GUGIK.

Dane zawierajce lokalizact i wspéirzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw geodezyjmmzedstawiono
w Dokumentacji projektowe;j.

W oparciu o materiaty wygiowe Wykonawca powinien przeprowaélzobliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegdbtowego wytyczenia robaot.

Prace pomiarowe powinny éywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia
geodezyjne.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawknspektora o wszelkich édach wykrytych w wytyczeniu
punktéw trasy i (lub) reperéw roboczycheBY te powinny by usunéte na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w Dokumentacji projektowejgszgodne

Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste ra@ne terenu istotnie #fig si
od rzdnych okrélonych w Dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inspektora.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng kmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikaj z rénic rzednych terenu podanych w Dokumentacji
projektowej irzdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektozastam wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora oznapzaroboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazyjna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposGb wyiay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
robét. Zabezpieczenie punktéw osnowy mglevykona zgodnie z Dokumentacja projektgwlezeli znaki
pomiarowe (repery matwowe, punkty poligonowe) zostarzniszczone przez Wykonawadwiadomie lub
wskutek zaniedbania, to zostamne odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne davigtowej realizacji rob6t nalg do obowgjzkdw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osasy i punktéw wysokaciowych

Punkty gtdbwne powinny hy zastabilizowane w sposéb trwaly i dgwéne do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegdopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach
prostych nie mee przekracza100 m.

Zamawiajicy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie inynierskim. Za obiekt izynierski uwaa sk takze skrzyowanie drogowe.
Maksymalna odlegi# migdzy reperami roboczymi wzdtirasy drogowej powinna wyn@s800 m.

Repery robocze nalg zatayé poza granicami robot zgaanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze ama wykorzystd punkty stale na stabilnych, istnjeych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repasbocze naley zatazy¢é w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonychrancie w sposéb wykluczgajy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwoéjry w nawigzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jegogdne;.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o0 Dokumentagprojektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lai@zrzadziej ni co 10 m na odcinku prostej i nie rzadziej ni
co 5 m na odcinku krzywoliniowym. Dopuszcza $nhne odlegitéci niz te podane w niniejszej ST, pod
warunkiem akceptacji Inspektora.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @8yt w stosunku do Dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do +0,5 cm w
stosunku do rdnych niwelety okrédonych w Dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie oznakowania osi trasy przed zagoeniem robét jest niedopuszczalne.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzea linii kraveznika, kravedzi pobocza oraz granicy
robét ziemnych zgodnie z Dokumentacprojektowy oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagakwanych przez Inspektora.

Do wyznaczania przekrojéw nalestosowa dobrze widoczne paliki.

Odlegtas¢ miedzy palikami naley dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owaj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi przekrojow poprzecznych przgych w Dokumentacji
projektowej.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztatcie zgodnym
z Dokumentagj projektovy.

Dopuszcza siwyznaczanie przekrojow igrmetod, niz osadzanie palikdw pod warunkiem jej akceptacjeprz
Inspektora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lpkf’'6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z wytyczeniem trasy i punktow wysésiowych naley

prowadzé¢ wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach technicznych GUGIK zgodnigvymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

21



D-01.01.01 Wytyczenie trasy i punktéw wysdkmwych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q0/¢@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwgzanych z wytyczeniem trasy w terenie ppgfe na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy pfatdei podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenie i sprawdzenie punktéw gtéwnych asyri punktéw wysokiziowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrdol przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne wytyczenie,

- pomiar powykonawczy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonyeamac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne

Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogo6lne zasady wykamja prac geodezyjnych i kartograficznych.
Instrukcja techniczna G-2. Szczeg6towa pozioma isokgiciowa osnowa geodezyjna i przeliczenia
wspotrzdnych medzy uktadami.
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