D .01.00.00
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH ......... 2
D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY ... 8
D-01.02.03 WYBURZENIAOBIEKTOW BUDOWLANYCH .....cccoooviieiciiees 12



D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwysokadciowych, w zwizku z
projektem budowy przystanku autobusowego przy dropawiatowej nr 2991s ul. tablizka w Kozlowie w
rejonie skrzyowania z ul. Polg obejmujcy zgodnie z umow opracowanie projektowe budowy chodnika o
szerokdci min. 2,00m i dtugéci min. 30,00m, z uwzgtnieniem zjazdéw do poses;ji - gruntéw przylegtych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosoyahm dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gtownych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzewyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, aekrich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzmez usytuowania obiektu (kontur, podpory,
punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyjkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gepmab6t ziemnych, w gsiedztwie punktdw zalamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istgéej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmwvych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vtma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiaglzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@wdnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bidy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padome o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez dyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyiriera, zostapwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i puniggérednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan zniszczone przez Wykonagc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robétpstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pHawidtowej realizacji robét nalg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osafy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowszane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odle§topomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegld miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty stale na stabilnych, istnieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze nalgy zalazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreslac z taly dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujiwelacg podwdjrg w nawigzaniu do reperow matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektovs oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngwvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegléci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog. Rdne niwelety
punktéw osi trasy nakly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granigrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy roboét), zgodnie z dokumengagjrojektovys oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenkgtré w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nahy stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghbszych ni
1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uhwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentagprojektovy.



5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych nalewyznaczy jego potdenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktdw okgétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétnqorzyczotkow i filarow
mostow i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prgjela powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych
nalezy prowadzé wedlug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jest&ds obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikoéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyseze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyaej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ rob6t zwiyzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestiauyv koszcie robét mostowych.
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1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.
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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwjzanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny, w zwku z projektem budowy
przystanku autobusowego przy drodze powiatowej9®12 ul. tabdzka w Koztowie w rejonie skrzpwania z
ul. Polry, obejmujcy zgodnie z umow opracowanie projektowe budowy chodnika o szesokmin. 2,00m i
dtugaci min. 30,00m, z uwzgtinieniem zjazdéw do posesji - gruntéw przylegtych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyahm dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t awanych ze zdciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramagbot przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdolne” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagagj st do
powtdrnego #ycia naley stosowa:
- réwniarki,
- spycharki,
— fopaty, szpadle i inny spgz do kcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscaclziggrawidiowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlangportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprgtu.
Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgiej st do powtdrnego zycia, naley
stosowa:
— noze do cégcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagag@éine” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdrrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
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Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tognsportowana w sposéb nie powegyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Og6blne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w dokumentaciji projektowej powinien &pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmejszego @ycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewdw ooz innych czynnéti okreSlonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powviby wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgshaw wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest vozsiace dla prawidtowego wykonania rob6t, wadihie mae
stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robdt (zmienna grubbd warstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowar¢gczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykeanryych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanycheaar Irzyniera.

Grubag¢ zdejmowanej warstwy humusu (zaka od g¢bokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tygodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S&T
wskazana przez myniera, wedtug faktycznego stanu wymtwania. Stan faktycznybzie stanowit podstagwdo
rozliczenia czynn&i zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpsuinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przete@ayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémxnio po nich, aby unild
zanieczyszczenia ghirlub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugtnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczom do umocnienia skarp, dargimalery zdjg¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkalze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny hy skoszone przed zdjiem darniny. Darnig naley ciag¢ w regularne,
prostolgtne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtsgo boku okoto 0,30 metra. Grukp
darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. Za&i darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi kiysktadowana, to zalecaggej rozlazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na
takie roziaenie darniny, to naly ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darning
nalezy sktadowa w warstwach trag do dotu. W pozostatym okresie darginalery sktadowa warstwami na
przemian traw do gory i traw do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sic do powtérnego wykorzystania najeusuryé¢ mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przeziera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétriaisunécia humusu lub/i darniny.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zafej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych wazkiu z projektem budowy przystanku
autobusowego przy drodze powiatowej nr 2991s ubetlaka w Koztowie w rejonie skrzgwania z ul. Polg
obejmupcy zgodnie z umoy opracowanie projektowe budowy chodnika o szefokmin. 2,00m i dtugéci
min. 30,00m, z uwzgtnieniem zjazdéw do poses;ji - gruntéw przylegtych.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi obmwjaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izadji
robot na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z wyburzeniem
obiektéw budowlanych, to jest:
- budynkow,
— budowli (mostéw, estakad, tuneli, zbiornik&ejan oporowych, przepustéw),
- obiektéw matej architektury.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materiaty wybuchowe
Materialy wybuchowe powinny odpowiatlaymaganiom ustalonym w SST.
3. SPRAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét zwigzanych z wyburzeniem obiektow

Do wykonania robot zwzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych ppltosowa:
spycharki,
tadowarki,
dzwigi,
mioty pneumatyczne,
a w razie potrzeby specjalistyczny sfirdo wyburzé i prac strzatowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wybdirodka transportu zatg od
odlegtaci i warunkéw lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Czynndci wstepne

Roboty rozbiérkowe obejmaijusunécie z terenu budowy wszystkich obiektéw budowlanyehstosunku
do ktérych zostato to przewidziane w dokumentamjgktowej.

Obiekty znajdujce st w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczone do gsiani powinny by przez
Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzeniemeli®biekty, ktére maj by¢ zachowane, zostamuszkodzone
lub zniszczone przez Wykonagycto powinny one b§ odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez Zamavyieggo.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Je&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaujientaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej obiektow
przewidzianych do rozbiorki, iynier maze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
bedzie okrélony przewidziany odzysk materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiérki, wykme z elementow mbwych do powtérnego
wykorzystania powinny byusuwane bez powodowaniagdnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaj
si¢ wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Jezeli jest maliwe oraz dopuszczone przezzymiera spalenie nieprzydatnych elementow uzyskanych
wyniku prac rozbidrkowych, niezldne czynnéci nalezy przeprowadzaz zachowaniem ustaleokreslonych w
SST D-01.02.01 p. 5.4.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST sk wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) po usumitych obiektach budowlanych lub ich elementach, dumage s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektows beda wykonywane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo
zabezpieczone. W szczegd@nbnalery zapobiec gromadzeniugsi nich wody opadowe;j.

Doty, w miejscach gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych, nalewypetnic warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Jezeli obiekty budowlane przeznaczone do uetiai stanowi elementy waytkowanego uktadu
komunikacyjnego (mosty, estakady, tunele itp.) Whdwca mae przysapi¢ do robot rozbiérkowych dopiero po
zapewnieniu odpowiedniego objazdu.

5.4. Usungcie kamieni i blokéw skalnych

Duze kamienie i bloki skalne powinny byisunéte z powierzchni pasa rob6t ziemnych wetdie wykopow
oraz w obgbie nasypéw w przypadku, gdy wysakdkamieni lub blokéw skalnych przekracza 1/3 wysako
nasypu.

Jezeli wielkos¢ kamieni lub blokéw skalnych uniemawia ich usunécie bez wezéniejszego podzielenia na
mniejsze cgsci, a przewidziano w tym celuzycie materiatéw wybuchowych, Wykonawca ma olyaek
zadbd&, aby roboty strzelnicze byly prowadzone przez @b posiadacy wymagane kwalifikacje, przy
zachowaniu zasad bezpieagtwva okrélonych odpowiednimi przepisami oraz przy spetiamstalé zawartych
w rozdziale SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doty (wykopy) po usuritych kamieniach i blokach skalnych powinny¢tmabezpieczone lub wypetnione
zgodnie z zasadami oktenymi w p. 5.3.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t wyburzeniowych

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplétriausunécia resztek budynkéw i budowli,
gruzu, kamieni i blokéw skalnych oraz sprawdzenszkodzé elementéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetniggego doty po usugiych kamieniach, blokach skalnych lub obiektach
budowlanych powinno spetiiadpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr szécienny) wyburzonych obiektéw budowlanych, ustyéh kamieni
i/lub blokoéw skalnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mrobét obejmuije:
— rozebranie i wyburzenie obiektéw budowlanych,
- odwiezienie materiatu z rozbiorki,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
— ewentualne zasypanie i z&@gczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustych obiektach,
— usunkcie kamieni i blokéw skalnych,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpujs.
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