Opis techniczny do projektu organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

SPIS TRESCI:

I. Czgs¢ opisowa

Opis techniczny do projektu organizacji ruchu

II. Czg$¢ rysunkowa
Rys nrl.- Plan orientacyjny — skala 1 : 10 000

Rys nr2 - Projektowana organizacja ruchu — skala 1 : 500



Opis techniczny do projektu organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

OPIS TECHNICZNY

1. Dane ogolne

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu zwiazanej z projektem

tymczasowego zjazdu na dziatke nr 19/2 przy ul. Miynskiej w Kozlowie.

2. Podstawa opracowania

Projekt opracowano na podstawie Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 26 czerwca 1999 r w sprawie
znakow 1 sygnalow drogowych oraz wizji lokalnej przeprowadzonej w terenie i ,,Instrukcji o

znakach drogowych pionowych" oraz ,,Instrukcji o znakach drogowych poziomych".

3. Charakterystyka drog i warunkow ruchu - stan projektowany

Ze wzgledu na zakres robot 1 specyficzng lokalizacje inwestycji oraz technologi¢ zadanie
zostanie wykonane w jednym etapie.
Dziatka, na ktérych powstanie inwestycja, znajduje si¢ przy ulicy Mtynskiej w Kozlowie.
Ulica Mtynska jest droga powiatowa o numerze 29338S, o nawierzchni bitumiczne;.
Ulica ma szeroko$¢ zmienng od 6 do 4.5 m. Odwodnienie drogi odbywa si¢ poprzez
rowy przydrozne, ktdre sa w ztym stanie technicznym a miejscami w zaniku.
Na dziatce znajduje si¢ droga gruntowa o szeroko$ci zmiennej do 4.5m.
Ze wzgledu na ograniczona widoczno$¢ na zjezdzie zdecydowano si¢ umiesci¢ Lustro

drogowe U-18a o $rednicy 900mm. Ponadto na zjezdzie ustawiono znak B-20.



