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INFORMACJE WST EPNE.

1.0 Przedmiot opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfik@chniczna wykonania i odbioru robét budowlanych
przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenweeistycyjnego pt Budowa toru rowerowego
Ldirtparku” w So $nicowicach przy ul. Gimnazjalnej. Cz es$¢ dziatek nr 2625/109,
2623/114, 262/114, 2619/114.

2.0. Podstawa opracowania.

Niniejszz specyfikagi opracowano w oparciu o :

- Projekt budowlano-wykonawczy z przedmiarami robptacowany w 2014r. przez projektantéw firmy
MARBO Architekci Gliwice

- Katalog p.t. ,Wspdlny Stownik Zamoéowig

- Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtgo zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej wykonania dbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — aytkowego (Dz. U. z 2005 r nr 2002 poz. 2072)
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1.0 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB IORU ROBOT
BUDOWLANYCH
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SST-00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA — CZESC OGOLNA WYMAGANIA WSPOLNE

1.0CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia nadana przez Inwestora.

Urzad Miasta w Tychach jako Inwestor projektowanegmieazenia budowlanego nadat rgostjiaca
nazwe: Budowa toru rowerowego ,dirtparku” w So snicowicach przy ul. Gimnazjalnej.
Czes¢ dziatek nr 2625/109, 2623/114, 262/114, 2619/114.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych.
Zgodnie z ustaleniami dokonanymi z Inwestorem waeimrealizacji w/w zamierzenia inwestycyjnego
wykonane bda n/w roboty budowlane:
1. Roboty ogélnobudowlane obejmag:
- zabezpieczenie ziemi urodzajnej z terenu agirych trawnikédw usytuowanych w obrysie
wydzielonym pod dirtpark
2. Roboty imynieryjne obejmujce:
- wykonanie konstrukcji rampy startowej
- wykonanie przeszkdd ziemnych
- wykonanie nawierzchni z asfaltobetonu i podbudavkruszywa
3. Roboty wykfaiczeniowe:
- urzadzenie zieleni trawiastej

1.3.0pis prac towarzysacych i robot tymczasowych.

Prace towarzysze obejmuj wykonanie:

a) geodezyjne wytyczenie nowych elementéwoldanych oraz elementéw infrastruktury technejz
zewntrznej - naley do obowizkoéw Inwestora

b) geodezyjna kontrola wznoszenia nowych elementbalej architektury - naty do obowizkow
Wykonawcy

Roboty tymczasowe obejma]

ogrodzenie placu budowy i terenu zapleczaalezy do obowizkéw Wykonawcy

doprowadzenie wody i energii elektrycznej dibiektbw zaplecza - nalg do obowizkow
Wykonawcy

1.4.Istniejacy stan zagospodarowania

1.4.1. Lokalizacja inwestycji

Projektowana inwestycja usytuowana jest naatdzi Gminy Sénicowice
Numer ewidencyjny dziatki - 2625/109, 2623/1282/114, 2619/114
Wiascicielem dziatki jest Inwestor.

Opis_stanu_istniegcego
Teren dziatki na ktorej lokalizuje ¢sinwestycg obecnie nie jest zagospodarowany jesgagawo
zaraniety zieleni niska.
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1.5.Nazwy i kody

Dziat rob6t

45000000-7 Roboty budowlane

Grupa robot

45100000-8 Przygotowanie terenu pod bugow

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszemiapketnych obiektéw budowlanych lub
ich czsci oraz roboty w zakresie gnierii ladowej i wodnej

Klasa robot

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérkektdw budowlanych. Roboty ziemne.

45220000-5 Roboty itynieryjne i budowlane

Kategoria robot

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty zeemn

45111200-5 Roboty w zakresie usuwania gleby

45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenu

45223821-7 Elementy gotowe

45233200-1 Roboty w zakresieznych nawierzchni

45233222-1 Roboty w zakresie chodnikéw

1.6. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w OST wymienione pozgj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku naspujaco:

Dziennik budowy-zeszyt z ponumerowanymi stronanaitgony pieczcia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowizujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty do notowania
zdarzé i okoliczndici zachodacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokeapych odbioréw,
przekazywania poleéei innej korespondencji technicznej paaizy Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego,
Wykonawe i Projektantem.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba posigdapdpowiednie wyksztatcenie techniczne i prakizdwodowy,
oraz uprawnienia budowlane, wykoacg samodzielnie funkcje techniczne w budownictkiérej Inwestor powierza
nadzor nad realizacpbiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy $twva na budowie i wykonuje liigca
kontrok jakaosci i ilosci wykonanych robo6t, bierze udziat w sprawdzianiagtibiorach rob6t zakrywanych i
zanikapcych, jak rownie przy odbiorze gotowego obiektu.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwosiadajca odpowiednie wyksztatcenie techniczne,
praktyke zawodow oraz uprawnienia budowlane, wykoqeg samodzielnie funkcje techniczne w budowiest
upowaniona do kierowania robotami budowlanymi i dgstpowania w imieniu Wykonawcy w sprawach
realizacji kontraktu.

Projektant - upowaniona osoba prawna lub fizycznedhca autorem dokumentaciji technicznej.

Certyfikat zgodnéci - jest to dokument wydany przez notyfikowajednostk certyfikujaca, potwierdzaicy , ze
wyrob i proces jego wytwarzania godne ze zharmonizowarspecyfikacy technicza.

Deklaracja zgodnii - oswiadczenie producenta lub jego upamianego przedstawiciela , stwierdzz na jego
wytaczm odpowiedzialné , ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowaspecyfikacj technicza.
Dokumentacja projektowa - ghca do opisu przedmiotu zamowienia na wykomambot
budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozw@ena budow - sklada s w szczegolin@i z:
projektu budowlanego, projektéw wykonawczychzgoimiaru rob6t i informacji dotyseej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia.

Dokumentacja powykonawcza budowy - sklada midokumentacji budowy z naniesionymi zmianam
w projekcie budowlanym i wykonawczym , dokonamyw trakcie wykonywania roboét , a tak
geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innyadbkumentéw.

Europejskie zezwolenie techniczne - oznacz@lafmca ocemn, technicza zdatndci produktu do
uzycia, dokonaa w oparciu o podstawowe wymagania w zakresigdt budowlanych, przyzyciu
wlasnej charakterystyki produktu oraz ckveych warunkOw jego zastosowania zycia.
Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenuperadkowany zbior danych przestrzennych i
opisowych sieci uzbrojenia terenu, az@kinformacje o podmiotach wiadeych sieci.
Geotechniczne warunki posadowienia obiektow budoydh - zespdl czynrgoi zmierzajcych do
okreslenia przydatnéci gruntow na potrzeby budownictwa oraz parametgéatechnicznych podia
gruntowego, wykonywanych w terenie i laboratorium.

Grupy , klasy , kategorie robo6t - nateprzez to rozumie grupy, klasy, kategorie olglene w
rozporazdzeniu nr 2195/2002 z dnia 5.11.2002 r wawsfe Wspodlnego Stownika ZamoéwigDz. U. |
340z 16.12.2003 r.

Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) pracowana przez projektanta lub dostawrzidzen
technicznych i maszyn , olétajaca rodzaje i kolejri lub wspotzalenosé czynndaci obstugi, przegidow i
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zabiegow konserwacyjnych, warunkeych ich efektywne i bezpieczneytkowanie. Instrukcja techniczna
obstugi (eksploatacii) jest rowrieskladnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu eanthnego.
Istotne wymagania - oznaczajvymagania dotyczre bezpieczestwa , zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego jakie anapetnig roboty budowlane.

Normy europejskie - oznacaapormy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (§JENaz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnieiz (CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)”
lub ,dokumenty harmonizacyjne (HD)” , zgodnieog6lnymi zasadami dziatania tych organizaciji.
Obmiar robo6t - pomiar wykonanych robdt budanich , dokonywany w celu weryfikacji ich std
w przypadku zmiany parametréw prgych w przedmiarze robét, albo obliczenia wanit robét
dodatkowych, nie obfjych przedmiarem.

Odbior czsciowy (robdét budowlanych) - nieformalna nazwdbioru robét ulegagych zakryciu, a
takze dokonywanie prob i sprawdzeénstalaciji, uragdzen technicznych. Odbiorem gxiowym nazywa
sig takze odbidr czsci obiektu budowlanego wykonanego w stanidapaym st do uytkowania,
przed zgtoszeniem do odbioru catego obiektdolwlanego, ktéry jest traktowany jako ,odbior
koncowy”.

Odbiér gotowego obiektu budowlanego - formahleewa czynnici , zwanych te ,odbiorem
koncowym” , polegaicym na protokolarnym przgiu (odbiorze) od Wykonawcy gotowego obiektu
budowlanego przez ospbub grug oséb o odpowiednich kwalifikacjach zawodowyetyznaczon
przez Inwestora, ale nieednca Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego na tejldwie. Odbioru
dokonuje si po zgtoszeniu przez Kierownika Budowy faktakaiczenia robot budowlanychaydznie
z zagospodarowaniem i upgtdkowaniem terenu budowy i ewentualnie terergnaylegtych ,
wykorzystywanych jako plac budowy, oraz poygatowaniu przez niego dokumentacji
powykonawczej.

Przedmiar robot - to zestawienie przewidziéngto wykonania rob6t podstawowych w kolgfpio
technologicznej ich wykonania, ze szczegdétowgpisem lub wskazaniem podstaw usiahaih
szczegbtowy opis oraz wskazanie szczegoOtowspbcyfikacji technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlanych, z wyliczeniem i zestawienidpgci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

Roboty podstawowe - minimalny zakres praciektpo wykonaniu s mazliwe do odebrania pod
wzgledem ilgci i wymogow jakéciowych oraz uwzgidniaja przyjty stopié scalenia robot.
Wspolny Stownik Zamowie - jest systemem klasyfikacji produktow , wstu rob6t budowlanych ,
stworzonych na potrzeby zamowig@ublicznych. Sktada size stownika gtdwnego oraz stownika
uzupetniagcego. Obowizuje we wszystkich krajach Unii Europejski€godnie z postanowieniami
Rozporadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do stdm& przedmiotu zamowienia przez
zamawiajcych z owczesnych Rstw Czionkowskich UE statloesbbowihzkowe z dniem 20.12.2003 r
Polskie Prawo zamoéwiepublicznych przewidzialo obowdek stosowania klasyfikacji CPV
poczwszy od dnia akcesji Polski do UE tzn. b@5.2004 r

Wyr6b budowlany - naky przez to rozumie wyrob w rozumieniu przepisbw o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania , witoevania , zainstalowania lub zastosowania w
sposéb trwaly w obiekcie budowlanym wprowadzato obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako
zestaw wyrobow.

Chodnik - wyznaczone pasy terenu przeznaczblaeruchu pieszych.

Koryto - element uformowany w korpusie chodnikacelu utgenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstwzstych do przejmowania i rozktadania ajgehh od ruchu
na podige gruntowe i zapewnggych dogodne warunki dla ruchu

Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowszaty pod nawierzchai do gebokasci
przymarzania.

Odpowiednia (bliska ) zgodé® - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjana
jesli przedziat tolerancjami nie zostal ooy - z przecitnymi tolerancjami , przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanyc

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego Wwezegbolecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora w formie pisemnej , dotyce sposobu realizacji robot lub innych spramiazanych z
prowadzeniem budowy.

Przetargowa dokumentacja projektowa <$€zdokumentacji projektowej , ktéra wskazuje diikacje,
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

Rekultywacja — roboty mage na celu upogdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcjirdeowym
naruszonym w czasie realizacji zadania budosga.

Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako terenuddouy.



Strona - 9 -

1.7. Ogodlne wymagania dotyege robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonywanych robot, oraz bezpieagevo wszelkich
Cczynnaci.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.

Inwestor w terminie okionym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymilimanistracyjnymi oraz dwa

egzemplarze dokumentacji projektowej, dwa komp&fyoraz informacje BIOZ.

1.7.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowagtzie zawierérysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeodanym
w szczegb6towych warunkach umowy.

1.7.3. Zgodn& robdét z dokumentagjprojektowy i STT.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dkoat dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora stanowiczs¢ umowy, a wymagania ollene w chéby jednym z nich as obowhzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w caligkumentaciji.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bigdow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoéninspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktéry pouge
decyzp o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na {ohie s wazniejsze od wymiarow okénych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i SSTedh uzywane za wartwi docelowe, od ktérych
dopuszczone as odchylenia w ramach olktenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
elementéw budowli mugzwykazywa zgodndéé z okrdélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekracz& dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku , gdy materiaty lub roboty rieda w peini zgodne z dokumentacprojektova lub
SST i wplynie to na niezadowaled jakas¢ elementébw budowli, to takie materiaty zosgtan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrananikonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.7.4. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zné& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykeazenia robot Wykonawcagzie podejmowé wszelkie uzasadnione
kroki majgce na celu stosowanieesilo przepiséw i norm dotygzych ochronysrodowiska na terenie i
wokét terenu budowy orazetizie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji zanieczyszezkeito innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

1.7.5. Ochrona przeciwparowa.

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bkdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpnearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.7.6. Ochrona wlas®o publicznej i prywatnej.

Wykonawca hdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie wkzzkda elementow
budowli i sieci zewstrznych na trasie pasa ulicznego w rejonigldwvy nowego chodnika i zatok
autobusowych.

Jeili teren budowy przylega do terendéw z zabudamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowéa
roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodioi dla mieszkacow.

1.7.7. Ograniczenie ohygien osi pojazddw.
Wykonawca bdzie stosowé& sk do ustawowych ograniczenaciskOw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdw i wypdsaia na i z terenu robot.

1.7.8. Bezpieczestwo i higiena pracy.
Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpiecaestwa i higieny

pracy.
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W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé& , aby personel nie wykonat pracy w warutka
niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia orade spetniagjcych odpowiednich wymagda
sanitarnych

Wykonawca zapewni iddzie utrzymywal wszelkie wdzenia zabezpieczg@e , socjalne oraz sptz
i odpowiedny odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowieaz dla
zapewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje st ,ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga okr&lonych powgej nie
podlegasa odrbnej zaptacie ia uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

Kierownik budowy zgodnie z art. 2la ustawyawo Budowlane, jest zoboyziany sporzdzi¢ Ilub
zapewné sporadzenie (przed rozpoeziem budowy), planu bezpiedstwa i ochrony zdrowia
zwanego planem bioz na podstawie ,Informadptyczacej bezpieczestwa i ochrony zdrowia”
sporadzomy przez projektanta ,Plan bioz” naje opracowa zgodnie z rozposzlzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w spravindormacji dotycace] bezpieczgstwa i ochrony zdrowia
oraz planu bezpiecastwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126\vzgkdniaac rownie
wymagania okrdone w rozporzdzeniach Ministra Infrastruktury z dnia 6.003 r w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania toldudowlanych (Dz. U. Nr 47 poz. 401)
oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej znid 26.09.1997 r w sprawie ogo0lnych przepiséw
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650)

1.7.9. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca bdzie zobowizany do :

- przedstawienia Inspektorowi Nadzoru Inweskiego projektu zagospodarowania placu budowy
uzyskania jego akceptacji

- oznakowania i utrzymania padku na placu budowy,wdeiwego, zgodnie z projektem
zagospodarowania, sktadowania materiatéw i eteave budowlanych,

- utrzymania w czystoi drog publicznych i ulic przy placu budowy, szgalnie w okresie wywozu gruzu
z rozbiodrki oraz zednych mas ziemnych z wykopow.

1.7.10. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochrenrobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
rob6t od daty rozpogzia do daty wydania potwierdzenia zaézenia rob6t przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

1.7.11. Stosowanie esido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest znawszelkie zargzdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovae or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore w jakimkolwiek sposéb zwrane z wykonywanymi
robotami i lgdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyostanowié podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych ieozie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnanie znakéw firmowych, nazw lub innych chramjgh praw w
odniesieniu do spetu, materiatdw lub uedzen wzytych lub zwizanych z wykonaniem robot i w
sposOb cigly bedzie informowa Inspektora Nadzoru Inwestorskiego 0 swoich aldriach,
przestawigic kopie zezwole i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppetvania |,
obciazenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw pategtbwpokryje
Wykonawca, z wytkiem przypadkéw , kiedy takie naruszenie ikgie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Maalz

1.7.12. Rownowznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasae konkretne normy i przepisy, ktore spednia
maja materiaty , spet i inne towary oraz wykonane i zbadane otgh keda obowhzywa
postanowienia najnowszego wydania lub popraggo wydania powotanych norm i przepiséw eo il
w warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥¢jprzypadku gdy powotane normy i przepigy s
panstwowe lub odnosz si do konkretnego kraju lub regionu, mofy réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewriag rowny lub wyszy poziom wykonania hi powotane normy lub
przepisy , pod warunkiem ich sprawdzenia sepinego zatwierdzenia.

1.7.13 Zaplecze Wykonawcy.
Wykonawca zobowzany jest zabezpiecZysobie, pomieszczenia biurowe, s@rzransport oraz inne
urzadzenia towarzyse.
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2.MATERIALY..

2.1. Wymagania ogodlne dotyege wiaciwosci materiatdbw i wyrobow.

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych mogby¢ stosowane wytznie wyroby budowlane o

wlasciwosciach uytkowych umaliwiajacych prawidiowo zaprojektowanym i wykonanym iedbom

budowlanym spetnienie wymagapodstawowych, okéonych art. 5 ust. 1 pkt. 1 ustawy Prawo

Budowlane - dopuszczone do obrotu i powszeghineb jednostkowego stosowania w budownictwie

Wykonawca robét powinien przedstawinspektorowi szczegétowe informacje awddle produkcii,

zakupu wyrobow budowlanych i uddzer przewidywanych do realizacji robdt — vdawie

oznaczonych , posiadaych certyfikat na znak bezpiedazéva , certyfikat zgodrici, deklaract
zgodngci z Polsk Normg , a take inne prawnie okéone dokumenty. Kierownik budowy jest
obowigzany przez okres wykonywania rob6t budowlanyptzechowywé dokumenty stanowte
podstaw ich wykonania, a take cwiadczenia dotyecre wyrobow budowlanych jednostkowo
zastosowanych w projekcie budowlanym.

2.2. Wymagania ogolne zwizane z przechowaniem, transportem, warunkami dosw, skladowaniem

i kontrolg jakosci materialéw i wyrobow.

Wykonawca zapewni wdaiwe skladowanie i zabezpieczanie materialéva placu budowy.

Tymczasowe miejsca sktadowania powinny¢ bgkreslone w projekcie zagospodarowania placu

budowy Iub uzgodnione z Inspektorem Nadzomwelstorskiego. Skladowane materialy, elementy i

urzadzenia powinny by dostpne Inspektorowi Nadzoru w celu przeprowadzeinispekcji.

Przed wbudowaniem dtaj sktadowanych materiatbw konieczna jest ptaga Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego.

2.3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu stosowania w budownictwie.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie tematy , elementy budowlane i adzenia
wbudowane , montowane lub instalowane w trakmalizacji rob6t budowlanych odpowiadaly
wymaganiom okrdonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz szczegoétowych
specyfikacjach technicznych

Wykonawca, uzgodni z Inspektorem Nadzoru Inwekiegp sposob i termin przekazania informamji
przewidywanym #yciu podstawowych materialtdbw oraz elementéwstaukcyjnych do wykonania
robét, a take o aprobatach technicznym lub certyfikatagodndgci.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty i elementy budowlane dostarczone przezkddgwe na plac budowy, ktore nie uzyskaj

akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, pawiby¢ niezwtocznie usumrte z placu budowy. W

uzasadnionych przypadkach Inspektor Nadzoru Inwsgggo w uzgodnieniu z projektantem oraz

Zamawiajcym (Inwestorem) mae pozwolt Wykonawcy na wykorzystanie materiatow lub elemantd

budowlanych nie odpowiadgych wymaganiom ok&onym w dokumentacji projektowej oraz

specyfikacjach technicznych. Konieczna jest w tymypadku zmiana cen tych materiatéw lub elementow.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane przez Inspektatariaty,

elementy budowlane Iub wdzenia, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko i ponpetm

odpowiedzialné¢ techniczm i kosztove.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa i specyfikacje teickine przewidwj wariantowe stosowanie

materiatow i elementéw budowlanych orazademn w wykonywanych robotach, Wykonawca

powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiegautora projektu o proponowanym wyborze.

Inspektor po uzgodnieniu z autorem projektazoZamawiaicym , podejmuje odpowiedpi

decyzg. Wybrany i zaakceptowany przez Inwestoraenat (element budowlany lub

urzadzenie) nie mee by ponownie zmieniany bez jego zgody.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowiany do waywania jedynie takiego spmtm ktéry, nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakb wykonywanych robot. Spgkz uzywany do rob6t powinien Iy
zgodny z ofe Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i iléci wskazaniom
zawartych w SST, lub w projekcie organizaopdt, zaakceptowanych przez Inspektora. W padiu
braku ustal® w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie 2z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskamch Inspektora.
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Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynagy do wykonania robot ma 6&ywtrzymywany w
dobrym stanie i gotowoi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami
dotycacymi jego uytkowania.

Wykonawca kdzie konserwowa sprz:t jak rowniez naprawia lub wymienig& sprzt niesprawny. Jeeli
dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwo$¢ wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoirmiasze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji Inspektora nie moby¢ pdzniej zmieniony bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny , urmzenia i nargdzia nie gwarantgpce zachowania warunkéw umowy,
zostam przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dsgarone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowazany do stosowania jedynie takichodkéw transportu, ktére nie wpkyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapew®igrowadzenie robot zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Iképe w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnié@ wymagania dotyeze przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych skéev na 6 i innych parametréw technicznych.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogolne wymagania dotyege wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenad6t zgodnie z umow lub kontraktem, za ich
zgodna¢ z dokumentagj projektovs i wymaganiami specyfikacji technicznych , pldpm organizacji
robét oraz poleceniami Inspektora Nadzoru btaeskiego.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego datgez akceptacji wyboru materiatéw, elementow
budowlanych, elementéw robédt, wyboru sgezi innych ustal® odnoszcych sé do wykonywanych robot
beda oparte na wymaganiach oklenych w umowie, dokumentacji projektowej, specgfii technicznej, a
takze w normach. Przy podejmowaniu decyzji Inspektgaizie brat pod uwagwyniki bada materiatow i
robot, uwzgédni rozrzuty wystpujace przy produkcji i badaniach materiatow, wynikided naukowych
oraz inne czynniki, ktére mawpltyw na rozwaany problem. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwelsiege
przekazane Wykonawcyetla spetniane nie piiej niz w wyznaczonym czasie, pod ¢gha zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykena.

5.2 Projekt organizacji budowy

Wykonawca opracuje (lub zapewni opracowanie) ptapeffanizaciji budowy.

Projekt organizacji budowy obejmuje m. in.:

- szczegotowe zestawieniedtd robot z charakterystyktechnicza,

- metody i systemy wykonania robot z uwgieniemsrodkow realizacji jak: materiaty, maszyny i
urzadzenia pomocnicze, zatrudnienie i in.,

- harmonogramy wykonania robét, pracy maszyn adee,

- zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatow

- instrukcje montzowe i bhp

5.3 Likwidacja placu budowy
Wykonawca jest zobowzany do likwidacji placu budowy i petnego upatkowania terenu wokot budowy.
Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymaog ollieny przepisami administracyjnymi o padku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BU DOWLANYCH

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kortrobbét, jakdci materiatdw i elementéw, zapewni
odpowiedni system kontroli oraz miwosci pobierania prébek i badania materiatéw i robtprzypadku
gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001, jest amabhzany do opracowania programu i planu
zapewnienia jakaei zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

Wykonawca kdzie prowadzit pomiary i badania materiatébw oralaGtoz czstotliwoscia gwarantujca, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi wkuinentacji projektowej i specyfikacjach
technicznych. Wymagania, co do zakresu hadeh czstotliwosci s1 okreslone w szczegotowych
specyfikacjach technicznychW przypadku, kiedy rodzaj i i bada nie zostaty okrdone w
szczegotowych specyfikacjach, zostame ustalone przez Inspektora Nadzoru Inwestayskie
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6.2.  Certyfikat i deklaracje.

Inspektor mae dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty , ktore posiaglgj

a) certyfikat na znak bezpieéséwva wykazujcy, ze zapewniono zgods®

z kryteriami technicznymi olglenymi na podstawie Polskich Norm, aprobathtecznych
oraz whasneiowych przepiséw i dokumentow technicznych.

b) deklaragi zgodndci lub certyfikat zgodniwi z Polsls Norma lub aprobat techniczna, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiorieolskiej Normy, jeeli nie % objte
certyfikach okreslona w pkt. a

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumesdiywymagane przez SST, 4da partia dostarczona

do robot dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musgzposiadd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w rangzpby

poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez

Wykonawe, Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetaialych wymaga beda odrzucone.

6.3. Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy , zgodnie z art. 3 pkt.ustawy Prawo Budowlane obejmuje :

- pozwolenie na budow wraz z zajczonym projektem budowlanym, lub prmyp zgtoszenia
budowy

dziennik budowy,

protokoty odbioréw cgciowych i kaicowych

ksiazke obmiaréw robét

certyfikaty na znak bezpiecdmtwa, deklaracje zgodém z Polsls Normg lub aprobaty techniczne,
protokoty konieczngi dotyczce robot dodatkowych i kosztorysy na te tpbo

6.3.1. Dziennik budowy - zeszyt budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovgazujacym Inwestora i Wykonavwec w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyao& okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie pwedrzujacymi przepisami spoczywa

na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bda dokonywane na higco i kgda dotyczy¥ przebiegu robot, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i god@@zej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy i nazwiska opatry dai jego dokonania, podpisem osoby , ktora

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia kwiaka oraz stanowiska showego.

Zapisy leda czytelne , dokonane trwaltechnika, w poedku chronologicznym, bezp®dnio jeden

pod drugim , bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i innekdmenty kda oznaczone kolejnym numerem

zahcznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegollnei:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieg¢go dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez Inspektora programu zapewai@kaci i harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zak@czenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okreprzyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenie i daty odbioréw robot zaniich i ulegajcych zakryciu , agciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotycxe sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycxe jakdci materialdbw, pobierania probek oraz wyniizeprowadzonych bafiaz
podaniem , kto je przeprowadzit,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowlipodaniem, kto je przeprowadzit,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy , wpisane do dziennika bwgobeda przedigone

Inspektora do ustosunkowanig;.si

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika buddykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpisy projektanta do dziennika budowy obligujespektor do ustosunkowaniag.siProjektant nie jest

jednak stroa umowy i nie ma uprawniewydawania polede Wykonawcy robot.
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6.3.2. Ksizka obmiaréw.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwatyi na rozliczenie faktycznego pgst kazdego z
elementow robo6t. Obmiar wykonywanych robot progvadza s w sposob aply w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kski obmiarow.

6.3.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczacsbprécz wymienionych powsj nastpujace dokumenty:

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

- protokoty z narad i ustale

- korespondengjna budowie.

6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavigedabezpieczonym.
Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Inspektora i przedstawiane doaslgl nazyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robo6t dotycamoéw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy
Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z do&ntacy projektowy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Inspektora o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni mrzgm terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakich kolwiek bdd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wilepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich rob6t. 8dne dane zostan
poprawione wg instrukcji Inspektora narpie.

Obmiar gotowych robétdolzie przeprowadzony z €ztascia wymagana do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oflanym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inspektora

Obmiaru wykonanych robét dokonuje Kierownikdbwy.

7.2. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub spet
wymagap bada atestuycych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia po miaroweclla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary keda przeprowadzane przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé w
przypadkach wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikafe przeprowadzaesiv czasie ich wykonania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzexda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetniane odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zaktznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony pligorem.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioru robat.

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
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Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbié¢dzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budopgviiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokuawverzawierajicych
komplet wynikéw pomiarowych, w konfrontacji z dokantacy projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr czsciowy
Odbior cazsciowy polega na ocenie $d i jakosci wykonywanych ogci robét. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym tol@dbioru robdt
dokonuje Inspektor.

8.4. Odbior ostateczny rob6t.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecypgo wykonania robot w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadmmem na gimie o tym fakcie Inspektora.

Odbi6r ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia
przez Inspektora zakozenia rob6t i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezamzez Zamawiagego w obecnii Inspektora,
Wykonawcy i Projektanta. Komisja odbiegeq roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie
przediazonych dokumentow, wynikow bafld pomiaréw i ocenie wizualnej oraz zgodobwykonania
robét z dokumentagijprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozea sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikaicych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralxitpetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t pop@mgch lub robo6t uzupetniagych komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest zahpany przygotowénastpujace dokumenty:

oswiadczenie kierownika budowy o zgodoo wykonania obiektu budowlanego z projektem
budowlanym i warunkami pozwolenia na budow doprowadzeniu do nalgego stanu i poegku
terenu budowy.

Dokumentagj powykonawcz tj. dokumentagj projektowa (projekt budowlany, projekt wykonawczy oraz
inne projekty specjalistyczne) z naniesionymiazmami dokonanymi w trakcie wykonania rob6t

3 dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty).

4. wyniki pomiaréw kontrolnych

deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST

mape zasadnicgz uzupetnion o elementy zrealizowane.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdkem przygotowania dokumentacyjnego nieddogotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu\ykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznegoobot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetlnigp lxda zestawione wg ustalonego

przez Zamawiajcego schematu.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupgtcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydibtr@wizanych z usugtiem wad stwierdzonych

przy odbiorze ostatecznym i zaistniatyctolwresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 “Odbidr ostateczny”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana pridégkonawe zajednostk obmiarove ustalon,
dla danej pozyciji kosztorysu ofertowego.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtave ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowe] lrdzie uwzgbdnia¢ wszystkie czynnei,
wymagania i badania skiadag s¢ na jej wykonanie , ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétiépobejmowa:
robocizrg bezpdrednh wraz z towarzyscymi kosztami,
wartas¢ uzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymigjaewentualnych ubytkdéw i transportu
na teren budowy,
wartas¢ pracy spretu wraz z towarzyseymi kosztami,
koszty pdrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko
podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami .
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
Rozliczenia za wykonane roboty dokonanglabna podstawie faktur wystawionych przez wydwo;
i akceptowanych przez Inwestora Nadzoru Inarekiego.
Przefciowe faktury s wystawiane przez wykonawci akceptowane przez Inspektora nadzoru
Inwestorskiego na podstawie ,Wykazu robot wydkaych czsciowo”. Zasady rozliczania i platém
za wykonane roboty magby¢ tak’e okréglone w umowie.

10.0 DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa.

Jednostk autorsly dokumentacji projektowej jest firma: MARBO Archiig Gliwice

Inwestor przekazuje wykonawcy po 1 egz. dokumenpmojektowej i specyfikacji technicznej.

Normy, akty prawne i inne dokumenty.

Akty prawne - ustawy

1 Ustawa zdnia 7.07.1994 r Prawo Budowlane (jednoliékst Dz. U.z 2003 r Nr 207, poz. 20:
z p&niejszymi zmianami.

2 Ustawa z dnia 29.01.2004 r Prawo zamawpeiblicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177)

3 Ustawa z dnia 16.04.2004 r o wyrobach budoych ( Dz. U. Nr 92, poz. 881)

4 Ustawa z dnia 25.08.1991r o ochronie pwgemzarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r
Nr 147, poz. 1229)

5 Ustawa z dnia 21.12.2000 r o dozorze teadmym (Dz. U.z 2003 r Nr 122, poz. 1321 z
pézniejszymi zmianami)

6 Ustawa z dnia 27.04.2001 r Prawo ochrangdowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 zapdejszymi
Zmianami)

7 Ustawa z dnia 21.03.1985r o drogach pambjich (jednolity tekst Dz. U.z 2004 r Nr 2@bz.
2086).

8 Ustawa z dnia 30.08.2002r o systemie ocaggdndci (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r
Nr 204, poz. 2087).

Akty prawne - rozpoegzenia

9 Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotweac21.02.1995 r w sprawie rodzaju i
czynndgci opracowa geodezyjnych obowkujacych w budownictwie (Dz. U. nr 25 poz. 133)

10 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04020 w sprawie warunkéw techniczny
jakim powinny odpowiada budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, p680)

11 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.200w sprawie systeméw oceny zgogiic
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaezemakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779)

12 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r sprawie okréenia polskich jednoste
organizacyjnych upowaionych do wydawani europejskich aprobat techmich, zakresu i form
aprobat oraz trybu ich udzielania lub zmia(®z. U. Nr 209, poz. 1780)

13 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.300 w sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanydbz. J. Nr 47, poz. 401)

14 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia .28.2003 r w sprawie informacji dotyce]
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiésa®a i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120,
poz. 1126)

15 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.0030r w sprawie rodzajow olk&w
budowlanych, do zytkowania ktorych mma przysipic po przeprowadzeniu przez wdavy
organ obowizkowej kontroli (Dz. U. Nr 120, poz. 1128)
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16 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 sprawie szczegotowego zakresuformy
dokumentacji projektowej , specyfikacji technigeh wykonania i odbioru rob6t budowlanych o
programu funkcjonalnoaytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072)

17 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08)20r. w sprawie posobow deklarowani
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowanla Zoakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz.
2041)

18 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.200&mieniapce rozporzdzenie w sprawie
dziennika budowy, monta i rozbiorek, tablicy informacyjnej oraz ogloszariawierajcego dane
dotyczce bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, po242)

Inne dokumenty

19 BHP na budowie. WEKA, Wydawnictwo Informacjia®odowej Warszawa 2001 r

20 Korzeniewski W: Nowe warunki techniczno-budomdaPOLCEN Warszawa 2004 r

21 Poradnik techniczny inspektora nadzoru inwekiego. Warszawskie Centrum Rpst
Techniczno-Organizacyjnego PZITB Oddziat Warsddw

22 Warunki techniczne wykonania i odbioru robidadowlanomontazowych (tom I, 11, I, IV, V)
Arkady Warszawa 1989-1990

23 Warunki techniczne wykonania i odbioru robbudowlanych. Instytut Techniki Budowlar
Warszawa 2003

24 Warunki techniczne wykonania i odbioru sieti instalacji. Centralny €odek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL Warszaw2001 r
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ROZDZIAL |
ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERE NU POD
BUDOWE
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SST-01 ROBOTY POMIAROWE

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST) swymagania dotyexe wykonania i
odbioru rob6t geodezyjnych zawianych z wytyczeniem i posadowieniem w tereniemelgow
budowlanych wykonywanych w ramach zadania élkreego w SST-00 ,,G&¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegoblowa specyfikacja techniczna (SST) jest s@kiem do opracowania dokumentacji przetargowej i
kontraktowej przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt 1.1..

1.3.  Zakres robot obgtych SST
Czynndci geodety przy realizacji zamierzenia inwestycgmebejmuy:
a) geodezyjne wytyczenie w terenie :

- projektowanego toru pumptrack i dirtpark

b) geodezyja obstug budowy zwizarg z wykonaniem rob6t montawych elementéw malej
architektury

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

15 Ogolne wymagania dotycrce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robét, ich zgodééz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestogkie

2.0 MATERIALY

Przy realizacji rob6t geodezyjnych wygtija n/w materiaty:
-paliki drewniane

-gwozdzie

-bolce metalowe (do oznaczenia reperéw)

3.0 SPRET

Czynndci geodezyjne naly wykona przy pomocy np. @ej wymienionego specjalistycznego sgitz
geodezyjnego

-niwelator elektroniczny z dalmierzem firmy np PEAX

-niwelator elektroniczny samorejestay firmy np PENTAX

Oprzyrzdowanie do w/w spktu

-opracowanie DXF (program)

-komputer IBM

4.0 TRANSPORT
Obstuga geodezyjna korzysta z wkasnego transpanmwshodowego.

5.0 WYKONANIE ROBOT.

W zakres rob6t pomiarowych wchada/w czynndci:

1. Wyznaczenie osi budowli i ustawienie kotkéw kiekowych.

2. Wyznaczenie reperow roboczych i ich zalexzgnie

3. Wyznaczenie kragdzi nawierzchni na placu

4. Wykonanie obmiaréw przgjiowych w czasie trwania robot.

5. Wyrob potrzebnych palikdw, taw i reperow na akbeidowy.

Miejsce posadowienia obiektu w terenie winien wyzya geodeta z uprawnieniami.

Wykonane czynnizi wykonawca prac geodezyjnych potwierdza wpisem ddennika budowy oraz
przekazuje Kierownikowi Budowy kopie szkicéw tycieimn kontroli potazenia poszczegolnych elementow,
zawierajce dane geodezyjne utiviaj ace wznowienie lub kontrelwyznaczenia.

6.0. KONTROLA JAKO SCI



Strona - 20 -

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST 00 , €& ogdlna”

Kontrola geodezyjna zwiana z wykonaniem robdt powinna ¢byprzeprowadzona w czasie
wszystkich faz robét zgodnie z wymogami noridi-92/B-10735

W razie stwierdzenia rozhieosci migdzy wynikami pomiaréw , a ustaleniami projekyom fakt ten
geodeta winien odnotowaw dzienniku budowy oraz udokument@wszkicami.

7.0. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady podano w OST 00 g&&zogdllna” pkt. 7

Jednostka obmiarawrob6t geodezyjnychasvyznaczane punkty elementéw budowlanych i
infrastruktury technicznej.

8.0. ODBIOR ROBOT.

Po zakdczeniu rob6t budowlanych do ich odbiorunéomwego geodeta winien przegho operat
geodezyjny zawieragy dokumentagj geodezyja sporadzora na poszczegoélnych etapach budowy, a
w szczegOlnéci szkice tyczenia i kontroli potenia poszczegdinych elementéw  obiektu
budowlanego.

Powyzsza dokumentacja winna stwoézyodstaw do wniesienia zmian na mapasadnicz

Po zaktualizowaniu mapy zasadniczej geodeta pregkdzegz. kopii mapy Kierownikowi Budowy.

PODSTAWA PLATNO SCI.

Ogodlne zasady podano w OST-00 g&zogolna” pkt. 9

Platng¢ za roboty geodezyjne naleprzyjmowa za ilas¢ wyznaczonych sytuacyjnie punktéw na obszarze
dziatania.

Ptatng¢ za sporzdzenie mapy stanu porealizacyjnego malprzyjmowa za powierzchnie w ha obszaru
terenu, w ktérym uaktualniagsmap zasadnicz

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 21.02.1995 r w sprawie rodzaju i
zakresu opracowageodezyjnych oraz czynfm geodezyjnych obowkujacych w budownictwie (Dz. U. Nr
2571995 r poz. 133).

Instrukcje i normy dotyce wykonywania prac geodezyjnych przy realizacjiektdw budowlanych
wydane przez Gtowny Usgl Geodezji i Kartografii
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SST-02 ROBOTY ZIEMNE

1. Wskp

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t ziemnych realizowanych w ramach inwestycjieslonej w OST-00 ,,Czs¢ ogdlna” pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét olefych ST
Roboty , ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnai umadiwiajace i magce na celu
wykonanie robot ziemnych wygtujacych w obiekcie olgtym kontraktem tj:

- zabezpieczenie 10 cm warstwy darni z teremmiejgcych trawnikow

- zabezpieczenie 15 cm warstwy ziemi urodzajnejozenie jej na przégiowym sktadowisku

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SE sgodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogodlne wymagania dotysee robdt.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékiah wykonania, ich zgoddé z dokumentagj projektova ,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

2. Materialy
Do wykonania rob6t wg SST-04 materialy nie vepsiia.
3. Sprzet

Zastosowany spet powinien spetni@wymogi okrélone w OST-00 ,,Cgs¢ ogolna” pkt. 3

Roboty ziemne mma wykonywa przy wyciu dowolnego spktu przeznaczonego do wykonywania tego
typu prac np. spycharki. Roboty mplgy¢ wykonywane cgciowo recznie. Wyty sprzt musi gwarantowa
wihasciwa jakasé robot..

4. Transport

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu spetnigymi wymagania okrdone w
OST-00 ,Czs¢ ogblna” pkt. 4

Ziemie z wykopu naley réwnomiernie rozigy¢ na catej powierzchni fadunkowej i zabezpigcprzed
spadaniem lub przesuwaniem podczas transportu.

5. Wykonanie robét
Zabezpieczenie darni wykaha rgcznie.  Zabezpieczenie  ziemi  urodzajnej - spgzhm
przemieszczag masy ziemne na przejowe skladowisko.

6. Kontrola jakosci
Sprawdzenie i odbiér robét ziemnych powinny bwykonane zgodnie z normami wyszczego6lnionymi w
specyfikacji ogolnej.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiaru przy robotach ziemnych makrelsioyjnych jest fm powierzchni z  ktorej
zabezpiecza sidan i ziemk urodzajm oraz mi odwazonej darni.

8. Odbiér robot

Wszystkie roboty olgfe niniejsa SST podlegaj zasadom odbioru robét zanikeych zgodnie ze
specyfikacy ogolmn.

Sprawdzenie wykonanych prac pod wztim usytuowania wykopu w stosunku do zatwierdzonej
dokumentacji budowlanej, orazgdnych wysokeéciowych.



9. Podstawa ptatndci

Strona - 22 -

- — Wykopy — placi si za nfzabezpieczonej ziemi urodzajne;.
Transport gruntu — ptaci giza ni wywiezionej darni w stanie rodzimym z uwzdhieniem odleghci

transportu.

10. Przepisy zwazane

PN-B-06050:1999
PN-86/B-02480
PN-B-02481:1999

BN-77/8931-12
PN-B-10736:1999
PN-EN 10248-1:1999

PN-EN 10248-2:1999

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagolne

Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

Geotechnika. Terminologia podstaajowymbole literowe i jednostki
miary

Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntow

Przewody podziemne. Roboty ziemne

Grodzice walcowane naagorze stali niestopowych. Techniczne warunki
dostawy

Grodzice walcowane naygorze stali niestopowych
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SST-03 PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLO ZA

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (SST)sgwymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zwkanych z realizagjkoryta wraz z profilowaniem i zagzczaniem
podiaza gruntowego w ramach inwestycji oklanej w SST-00 ,Cgs¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanoWwowazujaca podstaw opracowania
dokumentaciji przetargowej i kontraktowej przy zleica realizacji robot..

1.3.  Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
projektowanym podieem pod podbudogvi nawierzchng toru pumtrack i toru dirt.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe as zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST-00,&%¢ ogdlna” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST-00, £z ogolna”

2.0. MATERIALY
Nie wystpuja.

3.0. SPRET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST-00,, €& ogdlna” pkt 3
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta profilowania podiga powinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
rowniarek lub spycharek uniwersalnych
walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spkz nie maze spowodowaniekorzystnego wptywaa wiaciwosci gruntu poditaa

4.0. TRANSPORT
4.1. Ogllne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST-00 ¢& ogodlna” pkt 4

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SSTAXs¢ ogolna” pktb.

5.2.  Warunki przyapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zagzczenia podita bezpérednio
przed rozpooxiem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WiEejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowaniazagszczania podia jest maliwe
wytacznie za zgaglInspektora. vkorzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanynzagszczonym podizu nie mae odbywa si¢
ruch budowlany, niezwrzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3.  Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczae

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedaych podiéa. Zaleca s aby rzdne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm #gge ni projektowane r@gne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania. Wykonawca powinierpukehné podiaze na gtbokas¢
zaakceptowanprzez Inspektorara. dowiedodatkowy grunt spetnigy wymagania obowgeujace
dla gornej strefy korpusu, w idd koniecznej do uzyskania wymaganyche¢dxych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai wskanika zagszczenia, okidonych w
tablicy 1.

Do profilowania podtea naley stosowa rowniarki.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuow& do osiagnigecia wskanika zagszczenia nie mniejszego

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gsarzonego podi@

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanic.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypt natychmiast do naktadania warstwy podbudowy, to
powinien on zabezpieczyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem. na przyktad pragtozenie
folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez InspektNadzoru Inwestorskiego.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu. to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualraéecz wykonanie
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy. to napgaw
wykona on na witasny koszt

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ roboét

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST-00Czs$¢ ogolna” pkt 6

6.1.1. Szerok& koryta (profilowanego podim)

Szerok&¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wigcej nz +10 cm i -5 cm.

6.1.2. RoOwné&¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaici podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy tata zgodnie z
norma BN-68/893 1-04 [4].

Nierbwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profitowanego padiopowinny by zgodne z dokumentag;.
projektow z tolerancy £0,5%.

6.1.4. Rzdne wysokéciowe

R&znice pom¢dzy rzdnymi wysokadciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz&l cm, -2 cm.

6.1.5. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz = 3 cm dla
chodnika

6.1.6. Zagszczenie koryta (profilowanego pozt)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego pod& okrglony wg BN-77/893 1-12 5 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje i poréwnanie wart@i modutow
odksztatcenia. to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédgeokrglonych
zgodnie z norng BN-64/893 1-02 [3] nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania nalg bad& wedtug PN-B-067 14-17 (2). Wilgots® gruntu
podtaza powinna b§ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangj od -20% do + 10%.

6.2. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fiikevanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie. ktore wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrg/ch
w punkcie 6.2 powinny kynaprawione przez spulchnienie delgkoici co najmniej 10 cm.
wyroéwnanie i powtorne zagzczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnierigonane]
warstwy jest niedopuszczalne

7.0.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-0Q$(Cagolna” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST-00e$€Cagbina” pkt 8

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inspektora. jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne. Wszystkie roboty podlegajasadom odbioru robot zanikeych

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotya® podstawy platrigi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST-00 ,,€& ogdlna” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i emgpivaniem.
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusmoalki transportowe i odwiezienie na odkiad lub
nasyp.
— profilowanie dna koryta tub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2.PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3.BN-641893 1-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #nodadksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obaizenie ptyt,

4.BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rd&$enonawierzchni platform i fat

5.BN-77/8931-12  Oznaczanie wskia zagszczenia gruntu
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SST-04 WARSTWY PODSYPKOWE
1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)sgwymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zawdanych z realizacji warstw ogtszapcych i podsypkowych w
ramach inwestycji ok&tonej w OST-00 ,Czs¢ ogolna” pkt. 1.1

Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanobéwiazujaca podstaw opracowania i
dokumentacji przetargowej i kontraktowej przy zi@cai realizacji robét toru rowerowego przy
realizacji zadania oké®nego w pkt. 1.1

1.3.  Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem warstw podsypkowych, stangeyich cz$¢ podbudowy pomocniczej pod
nawierzchng z kostki betonowej.

1.4. Okre&slenia podstawowe
Okreslenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
okresleniami podanymi w OST-00,,E& ogdlna” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w OST-00 “ &£ ogdlna” pkt 1.5.

2.0. MATERIALY

2.1. Ogllne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, peda OST-00 ,,
Cze$¢ ogolna” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniarstw odgczapcych s piaski.

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa dowykonania warstw podsypkowych powinny spedni@stpujace warunki
a) szczelngci, okreslony zalenoscia:

D <5 gdzie:
85
Di1s- wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarnstay odcinajcej lub odsczapcej
dgs- wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarmguupodtaa.
Dla materiatbw stosowanych przy wykonywaniu warstwdsiczapcych warunek
szczelnéci musi by. spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nestwaée odcinajcej.
b) zagszczalnéci, okreslony zalenaoscia:

U= o > 5gdzie:

le
U - wskanik roznoziarnistgci,
dso - wymiar sita. przez ktore przechodzi 60% kruszywearzacego warstw odcinajca.
di1o- wymiar sita. przez ktore przechodzi 10% kruszywearzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odaicygh powinien spetntawymagania normy
PN- B/11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
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2.4. Skiadowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy yudsve] nie jest wbudowane
bezpdrednio podostarczeniu na budaw zachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, to
Wykonawca rob6t powinien zabezpieézkruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materialami kamiennymi. Podi® w miejscu skladowania powinnodsdwne, utwardzone

| dobrze odwodnione.

3.0. SPRAT

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST-00,,E§& ogdlna , pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odszapcej powinien wykazasic mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

— spycharek uniwersalnych,

— samochodow wywrotek

— walcow statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4.0. TRANSPORT

4.1. 0Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST-00, e§&&zogolna”

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageri, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5.0. WYKONAN1E ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST-0G;$&3agolna” pkt 5

5.2.  Przygotowanie podiaza

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST — 07 ,,Korytowanie wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwa odgczapca powinna b§ wytyczona w sposOb umbiwiajacy wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektowan, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno uiwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wikszych, nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow ¢daych wysokéciowych. Grubéé roztazonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oagnicto grubd¢é projektowan.

W miejscach. w ktorych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.
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Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy podsypkowej nateprzystpic do jej
zag;szczania. Zaggzczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpoczyné od dolnej
krawedzi i przesuwéa pasami podinymi czsciowo nakladacymi si w kierunku jej gornej
krawedzi.

Nieréwnaici lub zagkbienia powstale w czasie zmgczania powinny ky wyrdwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodaneusungcie materiatu. ado otrzymania
rownej powierzchni

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa ogtzapca powinna by zag:szczangptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osiagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1.0
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejdiug PN-B-0448 1 [11. Wskaik
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/893 1-12 [8].

Wilgotnag¢ kruszywa podczas zeggczania powinna gy rowna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy -20% do +10% jej wartoi. W przypadku, gdy wilgotsé kruszywa jest wisza od
wilgotnaci optymalnej kruszywo nalg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotng¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢
okreslona iloscia wody i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy podsypkowe]

Warstwa podsypkowa po wykonaniu, a przedzeklbem nasfpnej warstwy powinny hy
utrzymana w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwieaodapce).

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robat.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kon1lroli jaka robét podano wOST-00 ,,&& ogdlna” pkt 6

6.1.1. Szeroké¢ warstwy
Szerokag¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm,-5 cm.

6.1.2. ROwndé¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne warstwy podsypkowej nale mierzy¢ 4 metrowd tata, zgodnie z norm
BN-68/893 1-04

Nieréwnaici poprzeczne warstwy podsypkowej rigienierzy¢ 4 metrowy tata.

Nieréwnosci nie mog przekracza¢ 20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy podsypkowej na prostyakach powinny b§ zgodne dokumentagj
projektow z tolerancy £0,5%.

6.1.4. Rzdne wysokdciowe
R&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi 2 cm.

6.1.5. Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 3 cm.

6.1.6. Grubasé warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancilcm.
Jezeli warstwa ze wzghow technologicznych zostata wykonana w dwoéch waash, naley
mierzy¢ faczm grubaé tych warstw.
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Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wegm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikai¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materialem o odpowiednich wigwosciach. wyrGwnanie i ponowne zggczenie

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkau tych robét nagbi ponowny pomiar

I ocena grubéri warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.1.7. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy podsypkowej, oy wg BN-77/893 1-12 powinien By
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporownanie warti modutow
odksztatcenia. to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédgeokrglonych
zgodnie z norrp BN-64/893 1-02 nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-067 14-17. Wilgotdé
kruszywa powinna kyrowna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posipowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaauyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch

w p. 6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie dcghgikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtdrnie zagzczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniaryieonane]

warstwy jest niedopuszczalne.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST-00,, Wymagzgolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowg jest nf (metr kwadratowy) warstwy podsypkowe;.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w OST-00 ,,Wyanegogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt6 daty wyniki pozytywne.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania lIfwarstwy podsypkowej z kruszywa obejmuje:

prace pomiarowe,

dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o grubo i
jakaosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji keicznej,

wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

zag:szczenie wyprofilowanej warstwy.

przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz

utrzymanie warstwy.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilg&tno

PN-B-1 1111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawibrzadrogowych .
Zwir i mieszanka

PN-B-1 1112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchingowych

PN-B-1 1113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawienzcdrogowych.
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Piasek
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcemgavierzchni
podatnych i podtza przez obaizenie ptyt
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdeonawierzchni panografem i tat
BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabynodigeu z  zastosowaniem
geotekstyliow IBDiM, Warszawa 1986
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SST-05 PODBUDOWA Z KRUSZYW £AMANYCH
1. WSTEP

1.1.Przcdmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwqzanych z realizacja podbudéw z ttucznia kamiennegamach inwestycji
okreslonej w OST-00 ,Czs¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi olgaujaca podstaw opracowania dokumentacji
przetargowej i kontraktowej przy zlecaniu i reatigaobot toru rowerowego pumptrack i dirt.
1.3. Zakres robot obliych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
wykonywaniem podbudoéw z kruszywa tamanego dla towerowego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonujezszgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako- podbudoyvzasadnicz

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanegoes€konstrukcji nawierzchni sktadgja st z jednej
lub wiecej warstw nénych z kruszywa tamanego .

1.4.2. Pozostate okilenia s zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST-00,,€& ogolna” pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotygz robdt

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST-00,,62 ogolna” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatdw

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST-
00,,Czs¢ ogdlna” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudajucznia, wg PN-S-96023 [9]as

— kruszywo tamane zwykle: tlucie kliniec, wg PN-B-1 1112 1[8],

— woda do skropienia podczas watowania i klinowania

2.3.  Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B- 11112 [8]
— tluczeh od 4mm do 40mm,

— kliniec od Omm do 4mm.

— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agbr
sparod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktorych m@gania zostai okreslone w ST.
Jaka¢ kruszywa powinna kiyzgodna z wymaganiami normy PN-B- 11112 [8] glary dla:

— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,

Do jednowarstwowych podbuddw lub podbudowy zasamjicaley stosowd kruszywo gatunku
CO najmniej 2.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotygze sprztu.

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w OST-00,,E§& ogdlna” pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujac do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennego p@m wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego Sprztu:

a) walcow statycznych gtadkich do zagczania kruszywa grubego,
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b) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zeggczarek ptytowych do klinowania kruszywa
grubego kihcem

C) szczotek mechanicznych do uswam nadmiaru kiica,

d) przewanych zbiornikbw do wody zaopatrzonych w adzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST-00,¢&zogdlna” pkt 4

4.2.  Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magdari, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ¢s€zgolna” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podta

Podiaze pod podbudow tluczniowa powinno spetnia wymagania okrdone w SST-05.
Podbudowa tluczniowa powinna dytozona na podhau zapewniagicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy.

W przypadku zastosowania pauizy warstw podbudowy tluczniowe] a spoistym gruntem
podiaza warstwy odcinagej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikania
czastek drobnych, wyrany wzorem:

Dis (15

85

gdzie: Ds- wymiar sita, przez ktére przechodzi 1%%rn warstwy odcinagej albo
odsiczapcej,
dgs- wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaungu podtaa.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb unalwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektows lub wedtug zaleaelnspektora, z tolerancjami okfieonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi chodnika i wg@dach réwnolegtych do osi chodnika
lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno uthwia¢ nackgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wikszych, nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie g@by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn ttucznia. Maksymalna grégbevarstwy podbudowy po
zag:szczeniu nie mee przekraczal5s cm.

Kruszywo grube powinno liyroztazone w warstwie o jednakowej grudad przy wyciu uktadarki
albo rowniarki. Grub& roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej
zag:szczeniu i zaklinowaniu agineta grubac¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno b¥ przywatowane dwoma przejami walca statycznego
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszyin30 kN/rn. Zagszczenie podbudowy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczgikaod dolnej krawdzi i przesuwa sie
pasami podhinymi, czsciowo naktadajcymi si. w kierunku jej gornej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, ppwaniu kruszywa grubego naje
roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklirmia kruszywa grubego. Do
zag:szczania naley uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym Co nagnt8 kN/m, albo
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plytowa zag:szczark wibracyjmy 0 nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/i@rubd¢
warstwy lZnego kruszywa drobnego powinnacligka, aby wszystkie przestrzenne warstwy
kruszywa grubego zostaty wypetnione kruszywem dyahnleeli to konieczne, operacje
rozktadania i wibrowania kruszywa drobnego nglpowtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowavarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego hailesura¢ z podbudowy szczotkami tak aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzcbdi® do 6 mm.

Nastpna warstwa powinna byvatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku jethawym

nie mniejszym ri 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu @egczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasjpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca hdzie wykorzystywat za zgadnzyniera, gotow podbudow

do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohgy¢ Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST-00 ,, €& ogdlna” pkt 6.

6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykér@adania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstatmvynik tych bada Inspektorowi w celu akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okrgone w pkt 2.3 i tablicach 1 i
2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Czstotliwaé¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Lp WyszczegOllnienie bada Czestotliwos¢ bada
Minimalne ilosci Maksymalna powierzchnia
bada& na dziennej | podbudowy na jedno
dzialce roboczej | badanie (f)

1 Uziarnienie kruszyw

2 Zgwartcﬁc zanieczyszczeobcych w 2 600

3 kruszywie 2 600

Zawarta¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie

4 Scieralngé kruszywa 5000

5 Nasqkllwgsc kruszywa . . i przy kazdej zmianie

6 Odporndg¢ kruszywa na dziatanie mrozu zrédta pobierania

7 Zawart@¢ zanieczyszczaeorganicznych materiatow

6.3.2. Badania wiaiwosci kruszywa

Probki naley pobierd w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieaco przekazywane Inspektorowi.

Badania petne kruszywa, obejracg ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych wpkt. 2 i 3
powinny by wykonywane przez Wykonawa czstotliwaGcia gwarantugca zachowanie jakii
robét i zawsze w przypadku zmiaapdta pobierania materiatdbw oraz na polecenie lkispae.
Prébki do badapetnych powinny b pobierane przez Wykonawev sposob losowy, w obecém
Inspektora.
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6.4. Wymagania dotygze ngdnaosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czcstotliwg oraz zakres pomiaréw

Czcstotliwd¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czcstotliw& oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z tieckamiennego

Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnda¢ podiwzna w sposo6b ggty planografem albo co 20 m data
kazdym pasie ruchu.
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne¥*) 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokeéciowe co 100 m w osi iw jej kraygziach
6 Uksztattowanie osiw planje |co 100 m
7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400
Przed odbiorem
w 3 punktach lecz nie rzadziepniaz na 2000
8 Nasnosé podbudowy nie rzadziejhraz na 3000M

6.4.2. Szerok& podbudowy
Szerokaé¢ podbudowy me mie r@zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej ni~ £ 10 cm.

6.4.3. Rowné& podbudowy
Nierownaici podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowvy tata lub planografem. zgodnie z
normy BN-68/8931-04 [11].
Nierownaici poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy tata
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
- 12 mm dla podbudowy zasadnicze,.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetimoy by¢ zgodne z dokumentag;j
projektows z tolerancy £ 0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy
R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczat+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cgceej niz
3cm.
6.4.7. Grubé¢ podbudowy
Gruba¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej +2 cm
6.4.8. Nénos¢ podbudowy
Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/893 1-02 110].
Zageszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu
odksztalcenialo pierwotnego modutu odksztatcenia 'dMest nie wikszy od 2,2.

1l
MEl <22

E
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6.5. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazanjeksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny byhaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i
pomiary zostamwykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szerokéé¢ podbudowy jest mniejsza od szerédiqorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom #e} lezacym, to Wykonawca powinien na wkasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefjrubc¢ do potowy szeroksei pasa

ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego paodbtaenie materiatu i powtérne
zag:szczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod lgdgm grubéci, Wykonawca wykona
napraw podbudowy. Powierzchnie powinny coyaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedai gicbokasé¢, zgodnie z decyzj Inspektora Nadzoru, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich wdavosciach, wyrébwnane i ponownie zggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny ko$zn. wykonaniu tych robdt napt ponowny
pomiar i ocena gruloi warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-G@e§¢ ogdlna” pkt. 7

Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thiez
kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST-Qf§€ogdina” pkt. 8

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowanitgterancji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne. Roboty te podlegapdbiorowi rob6t zanikowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi.

Ogolne zasady dotygee podstawy ptatrioi podano w ST-00 ,G#¢ ogdlna” pkt. 9
Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1mpodbudowy tluczniowej obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

oznakowanie robot

przygotowanie podia

dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania

roztozenie kruszywa

zag:szczenie warstw z zaklinowaniem

prowadzenie pomiaréw i batldaboratoryjnych okionych w specyfikacji technicznej
utrzymanie podbudowy w czasie roboét

PRZEPISY ZWAZANE

Normy

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozenie zawarii
zanieczyszcze obcych.

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozenie skladu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiez ksztaltu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiez nasikliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiez mrozoodporrsgi
metody bezpdredni

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiez zawartci

zanieczyszcze organicznych



PN-B-06714-42

PN-B-11112

PN-S-96023

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
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Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiezscieralngci w
bebnie Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamarte riawierzchni
drogowych.

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i eaxghnia z tlucznia
kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczenie nuwddaksztatcenia
nawierzchni podatnych i podi@ przez obaizenie piyh
Drogi samochodowe. Pomiar résenanawierzchni
planografem i fat
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SST-06 ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW ZIELONYCH

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem specyfikacji techniczneja swymagania dotyeze wykonania i odbioru robot

wykonczeniowych - mikroniwelacja (humusowanie i ob@anaws) powierzchni wolnych na placu zabaw

1.2. Zakres robdt o#tiych specyfikacj techniczn.
Szczegoétowa specyfikacja techniczna jest stosowjaka dokument przetargowy i kontraktowy yprz
zleceniu i realizacji robdét.

1.3. Zakres robot efych w SST
Roboty w ktorych dotyczy specyfikacja obejmuj
rozécielenie ziemi urodzajnej i obsianie wolnychwperzchni travyg

1.4. Okrdlenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS§ godne z normami , wytycznymi i okieniami podanymi w
specyfikacji ogdlnej.

1.5. Ogoblne wymagania dotyge robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakorobdt i ich zgodnid z dokumentagj projektova, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w specyfikacji ogoélnej.

2.0 Materiaty

Materiatami do zazielenienia jest ziemia umda i mieszanka sktadap st z:
- nasiona traw

- nawdz mineralny

- woda

3.0 Sprat.
Roboty wykonuje si czéciowo mechanicznie a ¢xiowo rcznie.

4.0 Transport.
Do rozwiezienia humusu madpy¢ uzyte dowolnesrodki transportowe (np. taczki). Nasiona trwa
transportowa w opakowaniach producenta i zabezpieczone przaddzeniem.

5.0.  Wykonanie robot

5.1. Reczne ro%cielenie ziemi urodzajnej z przerzutem.

Profilowanie powierzchni ptaskich przéaigcie nierébwnéci i zahumusowanie poprzez rozémie na calej
powierzchni humusu o gruba ok. 30 cm. Wysianie nasion uniwersalnej mieskzénakv nie mniej nt 40
kg/ha, stosujc obsiew ¢czny.

5.2. Wymagania dla wykonania.

Doktadna¢ wyprofilowania powierzchni sprawdzasata 3-metrovs. Obsianie mieszankraw powinno
by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmostemaeh, najlepiej w okresie wiosny lub jesigni

6.0.  Kontrola jakosci robét.
Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu wykonania wg wyawo podanych w specyfikacji ogoéine;.

7.0.  Obmiar robot
Jednostl obmiarowy dla mikroniwelacji (humusowanie i obsianie tegyest nf wykonanego zakresu
robot.

8.0 Odbiér robot
Badania przy odbiorze polegaja sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrdinyecepty na
mieszank traw oraz ocenie jakoi obsiania.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgei podano w ST-00 ,,Wymagania ogoélne pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena urzdzenia 1 rh trawnika obejmuje
— dostarczenie materiatow
— roéwnomierne rogielenie ziemi urodzajnej humus
— Sianie trawy.
— roboty pie¢gnacyjne,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
nie wystpuja
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D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
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SST-07 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznes TP 2 wymagania dotycce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachn betonu
asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumengtargowy obowjzujacy przy zlecaniu i
realizacji robot okrdonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z
wykonywaniem warstwy $cieralnej, wizacej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu
asfaltowego.

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego moa wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1
do KR6 wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzéhpodatnych i potsztywnych”, IBDIM -
1997 [10] wg poniszego zestawienia:

Poréwnanie klasyfikacji ruchu wedtug dotychczasowegowego Katalogu

Katalog typowych konstrukcji Katalog typowych konstrukcji nawierzchnli
jezdni podatnych, 1983 podatnych i pétsztywnych
liczba osi liczba osi
kategoria ruchu obliczeniowych kategoria ruchu obliczeniowych
100 kN/pas/dob 100 kN/pas/dob
R1 (bardzo lekki) <4 KR1 <12
R (lekki) 4+12
Rs (lekkosredni) 13+ 24 KR2 13+ 70
R4 (Sredni) 25+ 70
Rs (cigzki) 71+ 335 KR3 71+335
KR4 336+ 1000
Re (bardzo agzki) >335 KR5 1001+ 2000
KR6 > 2000

1.4. Okre $lenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypelra mineralnego o oldenym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka minarain odpowiedni iloscia asfaltu,
wytworzona w okr@ony sposob, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfado o uziarnieniu réwnomiernie
stopniowanym, utkona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czydpdawana do lepiszcza w celu
zwickszenia jego przyczepsm do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do gémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
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1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8. Pozostate okg&tenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot
Ogolne wymagania dotyaee robot podano wS ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfrkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, poe ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okidone w PN-C-96170:1965 [5].
W zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowd asfalty drogowe podane
w tablicy 11 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje stemoie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi posiédaprobat techniczia wydary przez upowzniong
jednostk.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii
ruchu podano w tablicy 11 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spelnigy wymagania okrdone w PN-S-
96504:1961 [8] dla wypetniacza podstawowego.
Przechowywanie wypetniacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961 [8].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do wars{eigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6

1 |Kruszywo tamane granulowane Wwg

PN-B-11112:1996:

a) z litego surowca skalnego, ze skaf:
- magmowych kl. 1,II; gat.1,2 k. LIIY: gat.1
- przeobraonych jw. jw.
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- osadowych jw. jw.?
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. Kl. I; gat.1
C) z surowca naturalnie
rozdrobnionego jw. kK. LIY; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 KI.LII; gat.1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 KI. I, Il -
4 | Grys izwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 kl.1,Il; gat.1,2 kl.I; gat.1
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratorium popioty lotne z wgla
drogowego kamiennego
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 507, D 70
wg PN-C-96170:1965 D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDIM 4/93 DES80O A,B,C, DES8O A,B,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak

dlakl. I; gat. 1

2) tylko dolomity kl.I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z inn)
kruszywami, w ildci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i das/ce bez

ograniczenia iléciowego

ymi

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materialtdw do warstwyzugej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z

betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
- magmowych kl. 1,II; gat.1,2 Kl LY gat.1
- przeobraonych jw. jw.
- osadowych jw. jw.
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalowniczey jw. k. I; gat.1
C) z surowca naturalnie
rozdrobnionego jw. K. LY gat. 1
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2 | Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 kLIII; gat.1,2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kL. 1, 1l -
4 | Grys izwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 kLLILIIIG gat.1,2 kLI, gat.1,2
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zastpczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, | pyty z odpylani@

wg orzeczenia laboratorium drogowego popioty lotne z
wegla kamienneg

7

7 | Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 D 50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES8O A,B,C, DES8O A,B,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla Kkl. I; gat. 1

2) stosunek wypetniacza podstawowego do pytéw p@niby > 1

3) za zgod lokalnych stib ochronysrodowiska

Dla kategorii ruchu KR 1-2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioty lotne zg¢gla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborategy i za
zgody Inzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nalg stosowéd kruszywa podane w tablicy 1 i
2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyivaic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974
[6].

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@jwymagania okéone w
WT.EmA-94 [12].

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprz et do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu ashadgo
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkliym lub ciglym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych o wyddajgianin 30 Mg /godz.
— ukiadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
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walcow lekkich srednich i cezkich stalowych gtadkich,
walcow ogumionych,
samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeyow

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogdélne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.2 .2 .Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDIiM [11]
oraz w aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypetniacz

Wypeltniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatéw sypkich, umaiwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniemk@va

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem minagortymentami kruszywa lub
jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi
wyposaonymi w pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinné jrzykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimpew przekracz&a (40 km) 2
godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zachamannperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochoddw termoséw z podwoéjnigidinami skrzyni wyposanej
W system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca
dostarczy laynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki
bada laboratoryjnych i probki materiatdw pobrane w ab@&ci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
— doborze sktadnikow mieszanki,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikow z zat@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaduic sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
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Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaw&rtasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawéaitasfaltu

Kategoria ruchu

Wymiar KR 1-2 KR 3-6
oczek
Sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartaé 0/16 lub | 0/8 lub
asfaltu 0/20 0/12,8 0/6,3 0/20 0/20Y 0/16 0/12,8
Przechodzi
przez:
20,0 100 100 100
16,0 83+100 100 80+100 | 67+100 100
12,8 66+93 85+100 67+85 52+-80 83+100 100
9,6 6188 70+100 60+74 40+67 70+-88 75+100
8,0 53+83 62+94 100 54+67 30+50 61+78 68+89
6,3 48+79 56+87 82+100 | 48+60 22+40 56+70 57+75
4.0 40+70 45:-76 60+100 | 40+50 21+37 43+58 48+60
2,0 30+60 35+64 40+70 28+38 21+36 30+42 35+48
(zawarta¢
frakciji (40+70) | (36+65) | (30+60) | (62+72) | (64+79) | (58+70) | (52+64)
grysowej)

0,85 22+46 26=50 27+52 2028 20+=35 18+28 25+36
0,42 1736 20+39 21+40 1320 1730 12+20 18+27
0,30 1531 17+33 1734 11+18 15+28 10+18 16+23
0,18 1122 1324 1325 7+12 14+23 9+14 12+17
0,15 1021 12+22 12+22 6+11 1122 8+12 11+15
0,075 6+9 7+11 8+12 5+7 1015 6+9 7+9
Orientacyjna
zawartg¢
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asfaltu w 50¢:6,5| 5665 | 5568 | 4556 | 4354 | 4860 | 4,865
mieszance
mineralno-
asfaltowej,
%, m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngch warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkaefi.1
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej 6-:20 mm do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego dla KR 1-2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej G-16, 0-12,8 mm do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego dla KR 1-2

NR

ASTMS 88 R 39 g °
90 ]I 10
0 7 7{ 20
,
70 ~ /[ 70
Z
3 50 — 40;
»
x 50 > // soE
% 40 w
a 0 70
w. /
20 — o0
o ™
10 - 9
Y ~ w oo
v e J ) o "=
Wmmig 23 8 3 o2 ~ I = ™ R

Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej 6-8, 0-6,3 mm do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego dla KR 1-2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej 6:20 mm do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego dla KR 3-6
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki matreej 620 mm o niecigtym uziarnieniu do
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego dla KR 3-6
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Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej 6-16 mm do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego dla KR 3-6
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahmeej 6-12,8 mm do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego dla KR 3-6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert mstalony na podstawie badarobek
wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny st wymagania podane w tablicy 4 Ip.
1+6.

Wykonana warstwaécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w
tablicy 4 Ip. #9.

5.2.2.Warstwa wazaca, wyréwnawcza i wzmacniga z betonu asfaltowego

Rz¢dne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy vdzacej ,
wyrownawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtasfaltu podano
w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmyolwarstwy wazacej, wyrbwnawczej
I wzmacniajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysungatB. Sktad mieszanki
mineralno-asfaltowej powinien bByustalony na podstawie badarobek wykonanych wg metody
Marshalla; prébki powinny spetriiavymagania podane w tablicy 6 Ip:@.

Wykonana warstwa wkaca, wyrownawcza i wzmachnigja z betonu asfaltowego powinna
spetnigd wymagania podane w tablicy 6 Ip:9.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwycieralnej
betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8;| 0/12,8; 0/16;
0/12,8; 0/16; 0/20
0/20
2 | Modut sztywnéci petzania’, Mpa nie wymaga Si > 14,0

3 | Stabilné¢ wg Marshalla w temperaturze %G,
kN > 5 5) > 10,0

4 | Odksztatcenie wg Marshalla w temp? €0 mm
2,0:5,0 2,045

5 | Wolna przestrzew prébkach Marshalla, % v/
1,5+4,5 2,0:4,0

6 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach
Marshalla, % 75,0:90,0 78,0-86,0

7 | Gruba¢ warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej o uziarnieniu: cm

- 0/6,3 1,5-4,0

-0/8 2,0:4,0

-0/12,8 3,5:5,0 3,555,0

- 0/16 4,0:5,0 4,0:5,0

- 0/20 50:7.0 5,0:7,0
8 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0
9 | Wolna przestrzew warstwie, v/v 1,5:5,0 2,65,0

1) oznaczony wg wytycznych - IBDiM, Zeszyt nr 48

2) probki zagszczone 2 x 50 udenze

3) probki zagszczone 2 x 75 udenze




Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy whzacej,
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wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirsfaltu

Wymiar oczek sit

Kategoria ruchu

KR 1-2

KR 3-6

#, mm Mieszanka mineralna, mm
0/20 0/16 0/12,8 0/25 0/20 0/16
Przechodzi przez:
25,0 100
20,0 100 80+100 100
16,0 75+100 100 70+90 | 80+100 100
12,8 65+93 | 80+100 100 62+83 66+90 | 80+100
9,6 57+86 | 70+100 | 70+100 | 55+74 58+82 70+91
8,0 52+81 64+94 | 62+100 | 50+69 50+75 62+83
6,3 4777 55+85 55+80 45+63 44+67 55+73
4,0 4067 42+70 45+65 32+52 36+55 41+60
2,0 30+55 30+50 35+55 25+41 25+41 30+45
(zaw. frakcji grysowej | (45+70) | (45+70) | (45+65) | (59+75) | (59+75) | (55+70)
0,85 20+40 20+40 25+45 1630 1630 20+33
0,42 13+30 14+29 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 10+25 11+24 15+35 9+19 8+20 10+21
0,18 6+17 8+17 11+27 6+14 5+15 9+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+13 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna zawarto
asfaltu w mieszance | 4,3+5,8 | 4,3:5,8 | 4,5:6,0 | 4,0:5,5 | 4,0:5,5 | 4,3:5,8

mineralno-asfaltowej,
% m/m.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maimej 6-20 mm do warstwy wizacej,
wyroéwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego dla KR 1-2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahmeej 6-16 mm do warstwy wizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego dla KR 1-2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiaramej 6:12,8 mm do warstwy wfacej,

wyroéwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego dla KR 1-2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki erainej 625 mm do warstwy wgzacej,
wyroéwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego dla KR 3-6



Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki erainej 620 mm do warstwy wgzacej,
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wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego dla KR 3-6
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Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eraimej 6-16 mm do
wyroéwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego dla KR 3-6

warstwy wgacej,

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i
wyréwnawczej oraz wzmacniggej z betonu asfaltowego

warstwy wazacej,

Lp. Wiasciwosci Kategoria ruchu

KR 1-2 | KR 3-6
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1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/12,8; 0/16; 0/16; 0,20;
0/20 0/25
2 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si > 16,0
3 | Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturze 60 > 8,0
C, kN > 6,09 >11,0
4 | Odksztatcenie wg Marshalla w temp.°80,
mm 2,0:5,0 1,5+4,0
5 |Wolna przestrze w prébkach Marshallg,
zag:szczonych 2x75 uderzge % viv 4,5:8,0 4,5-8,0
6 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prohce
Marshalla, % 65,0-80,0 <75,0
7 | Grubs¢ warstwy z mieszanki mineralnp-
asfaltowej o uziarnieniu: cm
-0/12,8 3,5+5,0
-0/16 4,0:6,0 4,0:6,0
- 0/20 6,0:8,0 6,0:8,0
- 0/25 - 7,0:10,0
8 | Wskanik zag;szczenia warstwy, % > 98,0 > 98,0
9 | Wolna przestrazew warstwie, v/v 5,0:9,0 5,39,0
1) oznaczony wg wytycznych - IBDiIM, Zeszyt nr 48
2) dla warstwy wyrOwnawczej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
ciagtym zapewniajcej prawidiowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenmymieszanie oraz
zachowanie temperatury sktadnikdw i gotowej miekzarineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie skiadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane
oraz zgodne z receptDopuszcza gidozowanie okgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany
jego g:stasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwynost: jedna dziatka elementarna wagi,
wzglednie przeptywomierza, lecz niegeej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien oncbgilozowany do
asfaltu w sposob i w ikziach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob gedni, z ukladem
termostatowania, zapewniaym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pova wynost:

-dlaD 50 1485C+ 165 C
-dlaD 70 146C+ 160 C
-dlaD 100 13%C-160°C
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegandodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wécej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowe].

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki nalmer-asfaltowej powinna wyndasi
-zD50 140C+ 170 C
-zD70 138C+ 165 C
-z D 100 130C+160°C
- z polimeroasfaltem - wg wskaz@aroducenta polimeroasfaltu.
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Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakaiebieskiego dymu w czasie
wytwarzania) oraz o temperaturzezsaej od wymaganej powinna byotraktowana jako odpad
produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podio za

Podiare pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnat byyprofilowane i
rowne, bez kolein. Powierzchnia pogiopowinna by sucha i czysta.

Nierébwnaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycébwieksze od podanych w
tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstw
scieralm Wiazaca

1 | Drogiklasy I, Il'i 1l 6 9

2 | Drogi klasy IV iV 9 12

3 | Drogi klasy VI1i VII oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwisoi podtaza @ wicksze od podanych w tablicy 7, pogionaley
wyrowna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,t@®d naley skropt
emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w ST. Zalecane $lo asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podan@alicy 8.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

Lp. Podtaze do wykonania warstwy z mieszanki betonu llos¢ asfaltu po odparowaniu
asfaltowego wody z emulsji lub

uptynniacza z asfaltu
uptynnionego  kg/fm

Podtae pod warstw asfaltowa

[ —

Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0,7-1,0

2 | Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechaniczmnie
0,5-0,7

3 |Podbudowa z chudego betonu lub  gruntu
stabilizowanego cementem 0,3-0,5

4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni
0,2-0,5

Powierzchnie czotowe kraymnikow, wiazow, wpustéw itp. usdzer powinny by pokryte
asfaltem lub materiatem uszczela@jm okr&glonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Potgczenie mi edzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsy asfaltova lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasipnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapakenia m¢dzywarstwowego, w ikTi
ustalonej w ST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolwyj uptynniacza podano
w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowd) uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Lp. Pohczenie nowych warstw
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kg/m’
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Iub 0,3-0,5
wzmachiagca
3 | Asfaltowa warstwa vaizaca 0,1-0,3
4 | Asfaltowa warstwacieralna

Skropienie powinno hy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; or@&yjny czas wyprzedzenia wynosi Co najmniej:
— 8 h przy iléci powyzej 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,

— 2 h przyiléci 0,5+ 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy iléci 0,2+ 0,5 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przyst gpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia
w ciagu doby byta nie risza od 8 C. Nie dopuszcza siuktadania warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podczas opadow atmosferycznych onaegol wiatru (V> 16 m/s).

5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyest
zobowhzany do przeprowadzenia w obeéridnzyniera kontrolnej produkcji w postaci prébnego
zarobu.

W pierwszej kolejnéci naleey wykona probny zaréb na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w
celu kontroli dozowania kruszywa i zgodobskiadu granulometrycznego z projektowdmzywa
uziarnienia. Probkmieszanki mineralnej nalg pobra& po opré@nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszauikéralnej, naley wykona petny
zaréb prébny z udziatem asfaltu, wsibd zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweairto
asfaltu w mieszance oldla sk wykonujc ekstrakaj.

Tolerancje zawartmi skfadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skiadu
zaprojektowanego powinny byawarte w granicach podanych w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaét sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkooeekstrakciji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe dg
Lp Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej | nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR 1-2 KR 3-6

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkaéh(mm):
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; P

+5,0 +4,0

2 |0,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +20
3 |Ziarna przechodgce przez sito o oczkagh(mm)

0,075 +2,0 +15

4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny
Nie przewiduje si

5.9. Wbudowywanie i zag eszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnaé¢bwbudowywana ukladask wyposaona w
uklad z automatycznym sterowaniem gréddowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentagj projektows.
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Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarysza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zagsszczanie mieszanki powinno odbywaic zgodnie ze schematem prgejwalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wynasnie mniej ni:
- dla asfaltu D 50 13%C,
- dla asfaltu D 70 12C,
- dla asfaltu D 100 12,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagsszczanie nalg rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni  ku srodkowi. Wskanik
zag:szczenia utponej warstwy powinien lyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado
osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunite wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. Zkza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny by
w jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako  $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
pkt 6.

6.2. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéndadania lepiszcza,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkeeszanki mineralno-asfaltowej i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowej podano w tablicy 11.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp Wyszczegollnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
' dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki
2 | Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej 1 probka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
3 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 | Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kdej zmianie
6 | Temperatura sktadnikow mieszanki
mineralno-asfaltowej dozér cagly
7 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasi¢
asfaltowej wbudowywania
8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
9 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng-
asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie
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6.3.2.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej najepobra& po wymieszaniu kruszyw,
a przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powibgt zgodna z zaprojektowarw recepcie
laboratoryjnej.

6.3.3.Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej golaa wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [7]. Wyniki powinny hiy zgodne z receptlaboratoryja z toleranc okreslona w
tablicy 10.

6.3.4.Badanie wiaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli ¢ wiasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
6.3.5.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ wiasciwosci wypetniacza, zgodnie
Z pkt 2.4.

6.3.6.Badanie wiaciwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podaa w tablicy 11 nalgy okresli¢ wtasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt
2.5.

6.3.7.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaiéowe]

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zdaveenego na otaczarce. Temperatura
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypteyi SST.
6.3.8.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@gga na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadn@¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie i ST.

6.3.9.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemieualnej jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wiwgwania.

6.3.10.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢c na probkach zagzczonych
metody Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycz gce cech geometrycznych i wka $ciwo $ci warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos$c oraz zakres badar i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.
6.4.2.Szeroka¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna lmgodna z dokumentagc]
projektows, z tolerangi =+ 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej rej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzch powinna by szersza z Kkalej
strony co najmniej o grulsé warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.Réwna¢ warstwy

Nierébwnaci podiwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzavg BN-
68/8931-04 [9] nie powinny léywicksze od podanych w tablicy 13.
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Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | ROwna¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dhggpl km

3 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaci 1 km

4 | Rzdne wysokeéciowe warstwy pomiar kdnych niwelacji podtanej i

Uksztaltowanie osi w planie

poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug
dokumentacji budowy

Gruba¢ wykonywanej warstwy

3 razy (w osi i na brzegachstay) co 25 m

5
6
7 | Zlacza podiine i poprzeczne
8
9

cata diugoziacza
Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo
Wyglad warstwy ocena ggta

10 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m
11 | Wolna przestrzew warstwie jw.

12 | Grubd¢ warstwy jw.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwsgowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwécieralna | Warstwa wiaca
1 | Drogi klasy I, II, IlI 4 6
2 | Drogiklasy IViV 6 9
3 | Drogi klasy VI1i VIl oraz place i parkingi 9 12

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegoode@nkach prostych i na tukach
powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangi + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rz¢dne wysokéciowe warstwy powinny by zgodne z dokumentacjprojektows, z
tolerancp £ 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna kByusytuowana zgodnie z dokumentagrojektows, z
tolerancp £ 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerangg + 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grébioprojektowej do 2,5 cm.

6.4.8.Ztacza podtine i poprzeczne
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Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado
osi. Zlhcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej
0 15 cm. Zdcza powinny b¥ catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatva

3+5 mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikbw powinny byrowno obacite lub
wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigdnolity tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg i spckanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagszczenie i1 wolna przestizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami
ustalonymi w recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu
asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensapyojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tmeji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzer obcych i krawgznikdw,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.
Projekt przewiduje utzenie:

- warstwyscieralnej gr. 5 cm 20636 m2
- warstwy profilupcejsrednio 2 cm w iléci —-104 Mg
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemnzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzdnogowych
3. PN-B-11113:1996Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemnzch
drogowych. Piasek
4. PN-C-04024:1991Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakoe
i transport
5. PN-C-96170:1965Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
6. PN-C-96173:1974Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do navzenni
drogowych
. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankenaiimo-bitumiczne. Badania
. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacaigany do mas bitumicznych
. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoo nawierzchni planografel
i tata.

O 00

10.2. Inne dokumenty

10.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatiny pétsztywnych. IBDIM - 1997

11.TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogolmce IBDIM 4/1993

12.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfalemve EmA-94. IBDIM - 1994

13.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jésiogryséw izwirow kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przexmsgo do nawierzchni drogowych

14.Zasady projektowania betonu asfaltowego ogkszonej odporrkei na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztyenaieszanek mineralno-bitumicznych
metod, petzania pod obgieniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 48/1995.
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SST-08 KONSTRUKCJE DREWNIANE

1.0. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru konstrukcji drewnianych wykonywanych w ramach
zadania okreslonego w OST-00 ,Cze$¢ ogolna” pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t wymienionych w SST
Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie i montaz konstrukcji drewnianych wystepujacych w
obiekcie. W zakres tych rob6t wchodzi:.

- montaz konstrukcji rampy startowe]

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i wytycznymi.

1.4. Ogdlne wymagania dotycz gce robdt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robadt, ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

2.0. Materiaty

2.1. Drewno

Do konstrukcji_drewnianych stosuje sie drewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami

biologicznymi i ogniem. Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowa¢ zgodnie z

instrukcjg ITB —Instrukcja techniczna w sprawie powierzchniowego zabezpieczenia

drewna budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i ogniem. Dla robot wymienionych

w pkt.1.1 stosuje sie drewno klasy K27 i klasy K33, wedlug nastepujgcych norm

panstwowych:

- PN-82/D-94021 Tarcica iglasta sortowana metodami wytrzymatosciowymi.

- PN-B-03150:2000/Az1:2001. Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

2.1.1.Wytrzymaitosci charakterystyczne drewna iglastego w MPa (megapaskale) podaje
ponizsza tabela.

Lp.
Oznaczenie Klasa drewna
K27 K33
1 Zginanie 27 33
2 Rozcigganie w poprzek wiokien 0,75 0,75
3 Sciskanie | rozcigganie wzdtuz |20 24
wiokien
4 Sciskanie w poprzek widkien 7 7
5 Scinanie wzdtuz wikien 3 3
6 Scinanie w poprzek wiokien 1,5 1,5

2.1.2. Dopuszczalne wady tarcicy
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Wady K33 K27

Seki w strefie marginalnej do ¥ 1/4 do 1/2

Seki na calym przekroju do Y4 1/4 do 1/3

Skret widkien do 7% do 10%

Pekniecia, pecherze, =zakorki i zbitki:

a). gtebokie | 1/3 1/2

b). czotowe 1/1 1/1

Zgnilizna niedopuszczalna

Chodniki owadzie niedopuszczalne

Szeroko$¢ stojow 4 mm |6 mm

Oblina dopuszczalna na dlugosci dwu
krawedzi zajmujgca do 1/4 szerokosci
lub dtugosci

Krzywizna podiuzna

a). ptaszczyzn 30 mm — dla grubosci do 38 mm
10 mm — dla grubosci do 75 mm
b). bokow 10 mm — dla szerokoséci do 75
5 mm — dla szerokosci > 250 mm
Wichrowatos¢ 6% szerokosci

Krzywizna poprzeczna 4% szerokosci

Rysy, falistos$¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek grubosci i szerokosci elementu.
Nierownos¢ plaszczyzn — plaszczyzny powinny by¢é wzajemnie roéwnolegle, boki
prostopadte, odchylenia w granicach odchyiek.

Nieprostopadto$¢ niedopuszczalna.

2.1.3. Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie
wiecej niz:
- dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem — 20%

2.1.4. Tolerancje wymiarowe tarcicy
a). odchytki wymiarowe desek powinny by¢ nie wieksze:
- w dhugosci: do +50 mm lub do —20 mm dla 20% ilosci
- w szerokosci: do +3 mm lub do -1 mm
— w grubosci: do +1 mm lub do -1 mm
b). odchytki wymiarowe bali jak dla desek
c). odchyiki wymiarowe tat nie powinny by¢ wieksze:
(}-dla fat o grubosci do 50 mm:
- w grubosci: +1 mm i —1 mm dla 20% ilosci
- w szerokosci: +2 mm i —1 mm dla 20% ilosci
[}-dla fat o grubosci powyzej 50 mm:
- w szerokosci: +2 mm i —1 mm dla 20% iloSci
- w grubosci: +2 mm i —1 mm dla 20% ilosci
d). odchyiki wymiarowe krawedziakow na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wieksze
niz +3 mmi—-2 mm.
e).odchytki wymiarowe belek na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wieksze niz +3 mm
I —2 mm.
2.2. taczniki
2.2.1. Gwozdzie
Nalezy stosowac: gwozdzie okragte wg BN-70/5028-12
2.2.2.  Sruby
Nalezy stosowac:
Sruby z tbem szesciokatnym wg PN-EN — ISO 4014:2002
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Sruby z tbem kwadratowym wg PN-88/M-82121
2.2.3. Nakretki:
Nalezy stosowac:
Nakretki szesciokatne wg PN-EN — ISO 4034:2002
Nakretki kwadratowe wg PN-88/M-82151
2.2.4. Podkladki pod sruby
Nalezy stosowac:
Podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010
2.2.5.  Wkrety do drewna
Nalezy stosowac:
Wkrety do drewna z tbem szesciokgtnym wg PN-85/M-82501
Wkrety do drewna z tbem stozkowym wg PN-85/M-82503
Wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505
2.2.6. Srodki ochrony drewna
Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajgce przed dziataniem
ognia powinny by¢ stosowane wytacznie srodki dopuszczone do stosowania decyzjg nr
2/ITB-ITD/87 z 05.08.1989 .
a). Srodki do ochrony przed grzybami i owadami
b). Srodki do zabezpieczenia przed sinizng i ple$nieniem
c). Srodki zabezpieczajace przed dziataniem ognia

2.3. Skfadowanie materiatéw i konstrukcji

2.3.1. Materialy i elementy z drewna powinny by¢ skladowane na poziomym podiozu
utwardzonym lub odizolowanym od elementéw warstwg folii. Elementy powinny byé
skladowane w pozycji poziomej na podktadkach rozmieszczonych w taki sposéb,
aby nie powodowac ich deformacji. Odlegtos¢ sktadowanych elementéw od podioza
nie powinna by¢ mniejsza od 20 cm.

2.3.2. Laczniki i materialy do ochrony drewna nalezy skladowaé w oryginalnych
opakowaniach w zamknietych pomieszczeniach magazynowych,
zabezpieczajacych przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych.

2.4. Badania na budowie

Kazda partia materialu dostarczona na budowe przed jej wbudowaniem musi

uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.

Odbior materiatow z ewentualnymi zleceniami szczegotowymi potwierdza Inspektor

Nadzoru wpisem do dziennika budowy.

3.0 Sprzet.

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywa¢ dowolnego sprzetu.

- sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych
pomieszczeniach,

- stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami bhp i
przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wplywoéw atmosferycznych, oswietlone z
dostateczna wentylacja.

Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inspektor Nadzoru.

Do wykonania robét nalezy stosowac sprzet wg zasad ogoélnych zawartych w OST-00

,Czes¢ ogolna” pkt. 3

4.0 Transport.

Materialy i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas
transportu materialy i elementy konstrukcji powinny byé zabezpieczone przed
uszkodzeniami lub utratg statecznosci. Sposéb sktadowania wg pkt. 2.3.
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5.0. Wykonanie robot.
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczna przy udziale srodkow,
ktore zapewnia osiggniecie projektowanej wytrzymatosci, ukladu geometrycznego i
wymiarow konstrukciji.

5.1. Konstrukcja drewniana
Przekroje i rozmieszczenie elementéw powinno byé z godne z dokumentacjg
techniczna. Przy wykonywaniu jednakowych elementéw nalezy stosowaé wzorniki z
ostruganych desek Ilub ze sklejki. Dokladno$¢ wykonywania wzornika powinna
wynosi¢ do 1 mm.
Dlugo$¢ elementow wykonywanych wedlug wzornika nie powinny rozni¢ sie od
projektowanych wiecej jak 0,5 mm.
Dopuszcza sie nastepujgce odchyiki:
- wrozstawie belek

do2 cm w osiach rozstawu belek,
- w dlugosci elementéw do 20 mm,
- w odlegtosci miedzy weztami do 5 mm,
- w wysokosci do 10 mm.
Elementy konstrukcji stykajgce sie z murem lub betonem powinny by¢é w miejscach
styku odizolowane jedng warstwg papy.
5.2. tacenie tatami drewnianymi pod pokrycie z blachy stalowej trapezowej
Przekroj taty powinien by¢ zgodny z wymaganiami niniejszej specyfikacji.
taty uktada¢ strong dordzewiong ku dotowi i przybija¢é gwozdziami o dlugosci 2,5 raza
wiekszej od grubosci tat. Laczenie tat powinno odbywac sie osi krokwi.

6.0. Kontrola jako s$ci robdt.

Wg zasad podanych w OST-00 ,Czes¢ ogdlna” pkt. 6

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Roboty podlegajg odbiorowi przez Inspektora Nadzoru.

7.0. Obmiar robot.

Wg zasad podanych w OST-00 ,Czes¢ ogolna” pkt. 7

Jednostkg obmiaru sa:
Dla elementéw konstrukcyjnych — iloci m® wykonanej konstrukcji drewnianej lub
komplet gotowej i zamontowanej konstrukciji

Dla wypehien(tacenia, deskowania) — powierzchnia wykonana w m?.

8.0. Odbiér robot.
Wg zasad og6lnych podanych w OST-00 ,Czes¢ ogdblna” pkt. 8

9.0. Podstawa ptatno Sci.
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w SST.
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9.0. Przepisy zwi gzane.

PN - B — Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i

03150:2000/Az2:2003 projektowane.

PN — EN 844 — 3:2002 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogélne
dotyczace tarcicy

PN - EN 844 — 1:2001 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy
ogolne wspolne dla drewna okragtego i tarcicy

PN 82/D — 94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami
wytrzymatosciowymi

PN — EN 10230 - 1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego

PN —1SO 8991:1996 System oznaczenia czesci ztgczonych



