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1.5. Nazwy i kody
Dzial robét

45000000-7 Roboty budowlane

Grupa robét

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czg$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1
wodnej

Klasa roboét

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty
ziemne
45230000-8 Roboty budowlane w  zakresie budowy rurociagéw, linii

komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i
kolei - wyro6wnanie terenu
45340000-2 Instalowanie ogrodzen, ptotéw i sprzetu ochronnego

Kategoria robot

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw , ciagoéw
komunikacyjnych i linii energetycznych

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdéw i rurociagdéw do
odprowadzania $ciekow

45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociaggéw i kabli

45233000-9 Roboty ~w  zakresie  konstruowania  fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad , drog

45342000-6 Wznoszenie ogrodzen

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe, roboty ziemne
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INFORMACJE WSTEPNE.

1.0

PRZEDMIOT OPRACOWANIA.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inwestycyjnego

pt :
2.0.

Budowa kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Sierakowice

PODSTAWA OPRACOWANIA.

Niniejsza specyfikacj¢ opracowano w oparciu o :

Umoweg zawarta pomigdzy Gming So$nicowice, a Przedsigbiorstwem Projektowania
BIPROMAG-1 Sp. z 0.0. Gliwice,

Projekt wykonawczy z przedmiarem robot opracowany przez — projektantow firmy
BIPROMAG-1

Katalog p.t. ,,Wspolny Stownik Zamoéwien”

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegotowego zakresu 1 formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz. U. z 2005 r nr 2002 poz. 2072)

Uzgodnienia z Zamawiajacym
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1.0 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH

OST-00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - CZESC OGOLNA WYMAGANIA

1.0

WSPOLNE

CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoOwienia nadana przez Zamawiajacego.
Gmina So$nicowice jako Zamawiajacy projektowanego zamierzenia budowlanego nadat
nastepujaca nazwe: Budowa kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Sierakowice

1.2.

Przedmiot i zakres robét budowlanych.

Zgodnie z ustaleniami dokonanymi z Zamawiajagcym w ramach realizacji w/w zamierzenia
inwestycyjnego wykonane beda n/w roboty budowlane:

wykonanie rozbidrek nawierzchni istniejgcych drog, chodnikéw, wjazdow do posesji
wykonanie rozbiorek obrzezy drogowych,

budowa kolektora kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej wraz z przylaczami, oraz
budowa przytaczy sieci elektrycznych do przepompowni

wykonanie przewiertow

odtworzenie podbudowy i nawierzchni drég, chodnikow, wjazdoéw do poses;ji,

montaz szesciu przepompowni $ciekow

wykonanie zagospodarowania terenow przepompowni

wykonania ogrodzenia przepompowni

Wykonywane odcinki kanalizacji beda wlaczone do zbiorczego kolektora kanalizacyjnego
odprowadzajacego S$cieki do oczyszczalni $ciekdw w rejonie ul. Lesnej. Projekt kolektora i
oczyszczalni $ciekow stanowi odrgbne opracowanie.

1.3.0pis prac towarzyszacych i robét tymczasowych.
Wykonanie wszelkich prac towarzyszacych i robot tymczasowych nalezy do obowigzkow
Wykonawcy.

1.4. Informacje o terenie budowy.
1.4.1. Dane og0lne

Projekt wykonawczy sieci kanalizacji sanitarnej obejmuje teren miejscowosci Sierakowice W
gminie So$nicowice. Solectwo Sierakowice jest potozone w obrebie Gminy So$nicowice na
zachdd od jego centrum przy drodze w kierunku miasta Kedzierzyn — Kozle posiada
charakter mieszkaniowo-rolniczy. Charakter zabudowy glownie jednorodzinny i zagrodowy.
Wszystkie zabudowania wsi skupiajg si¢ wzdhuz ul. Rachowickiej, Wiejskiej , Kozielskiej,
Lesnej, Szerokiej, Krotkiej, Gornej, Twarogowskiej, Kasztanowej, Lipowej i Bocznej.

Ulice posiadajg nawierzchnie asfaltowe na podbudowie z kruszywa.

Pasy drogowe ulic na terenie miejscowosci Sierakowice uzbrojone sa w nastepujaca infrastrukture
techniczng

- sie¢ wodociaggowa

- lokalng kanalizacje deszczowa

- kable energetyczne

- napowietrzng lini¢ energetyczng n/n i w/n

- kable telekomunikacyjne

- napowietrzng lini¢ telekomunikacyjna

- rowy i cieki

Wszystkie rodzaje istniejagcego uzbrojenia naniesiono na zaktualizowanych mapach sytuacyjno —
wysokosciowych.

Uwagal!
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Nie wyklucza si¢ istnienia w terenie urzgdzen podziemnych nie wykazanych na mapach.

Solectwo Sierakowice potozona jest w obrebie gminy So$nicowice na zachod od jej centrum przy
drodze wojewddzkiej nr 408 w kierunku na Kedzierzyn Kozle 1 posiada charakter mieszkaniowo —
rolniczy. Charakter zabudowy niski gtéwnie jednorodzinny i zagrodowy. Wigkszo$¢ zabudowan
skupia si¢ wzdhuz gléwnej ulicy Kozielskiej, Wiejskiej i Rachowickiej. Poza gtownymi ulicami
wystepuja jeszcze trzy skupiska zabudowacé oraz pojedyncze zabudowania w bocznych uliczkach.
Oprocz zabudowy mieszkalnej niskiej jednorodzinnej w miejscowosci wystepuja tu takze dwa bloki
mieszkalne. W obszarze wsi obecny jest takze szkota, remiza ochotniczej strazy pozarnej kosciot z
farg, drobna dziatalno$¢ ustugowa np.: sklepy, smazalnia ryb, warsztaty samochodowe oraz zaklady
przemystowe:

- zaktad przemystowy produkcji ceramiki ,,JOPEX”

- przedsiebiorstwo wielobranzowe ,,BIOMAS”

- tartak

Liczba mieszkancow - 1300 os6b
Liczna zabudowan mieszkalnych - 213

Bloki wielorodzinne - 2

1.5. Nazwy i kody

Dzial robot

45000000-7 Roboty budowlane

Grupa robét

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

Klasa roboét

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty
ziemne

45230000-8 Roboty budowlane w  zakresie budowy rurociagéw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk 1
kolei - wyré6wnanie terenu

45340000-2 Instalowanie ogrodzen, ptotéw i sprzetu ochronnego

Kategoria robét

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdow , ciagoéw
komunikacyjnych i linii energetycznych

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggdw i rurociaggdéw do
odprowadzania $ciekow

45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow 1 kabli

45233000-9 Roboty w  zakresie  konstruowania  fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad , drog

45342000-6 Wznoszenie ogrodzen

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe, roboty ziemne

1.6. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.6.1. Dziennik budowy-zeszyt z ponumerowanymi stronami opatrzony pieczgcia



1.6.2.

1.6.3.

1.6.4.

1.6.5.

1.6.6.

1.6.7.

1.6.8.

1.6.9.

1.6.10.

1.6.11.

1.6.12.

1.6.13.
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organu wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw,
przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego, Wykonawcg i Projektantem.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie
techniczne i praktyke zawodows, oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielnie
funkcje techniczne w budownictwie, ktorej Zamawiajacy powierza nadzor nad realizacja
obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy Zamawiajacego na budowie i wykonuje
biezacg kontrole jakosci i1 ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i
odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, posiadajgca odpowiednie
wyksztalcenie techniczne, praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca
samodzielnie funkcje techniczne w budownictwie upowazniona do kierowania
robotami budowlanymi i1 do wystepowania w imieniu Wykonawcy w sprawach
realizacji kontraktu.

Projektant - upowazniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
technicznej.

Certyfikat zgodno$ci - jest to dokument wydany przez notyfikowana jednostke
certyfikujaca, potwierdzajacy , ze wyrodb 1 proces jego wytwarzania s3 zgodne ze
specyfikacja techniczna.

Deklaracja zgodnosci - o$wiadczenie  producenta  lub  jego  upowaznionego
przedstawiciela , stwierdzajace na jego wylaczng odpowiedzialno$¢ , ze wyrdb jest
zgodny z wihasciwym dokumentem odniesienia. Deklaracja zgodnosci musi uwzgledniac
przepisy zawarte w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r. (Dz. U.
2004; nr 198; poz. 2041, z p6zn. zmianami) w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym.

Dokumentacja projektowa - stuzgca do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie
robot budowlanych, dla ktorych jest wymagane pozwolenie na budowe - sktada si¢ w
szczegblnosci z: projektu budowlanego, projektéw wykonawczych , przedmiaru robot i
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumentacja powykonawcza budowy - sklada sie z dokumentacji budowy z
naniesionymi zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym , dokonanymi w
trakcie wykonywania robot , a takze geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i
innych dokumentéw.

Europejskie zezwolenie techniczne - oznacza aprobujaca oceng techniczng zdatnosci
produktu do uzycia, dokonang w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie robot
budowlanych, przy uzyciu wlasnej charakterystyki produktu oraz okreslonych
warunkow jego zastosowania i uzycia.

Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu - uporzadkowany zbior danych
przestrzennych i1 opisowych sieci uzbrojenia terenu, a takze informacje o podmiotach
wladajacych siecig.

Geotechniczne warunki posadowienia obiektéw budowlanych - zesp6l czynnosci
zmierzajacych do okre§lenia przydatnosci gruntdow na potrzeby budownictwa oraz
parametréw geotechnicznych podtoza gruntowego, wykonywanych w terenie i laboratorium.
Grupy, klasy, kategorie robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 213/2008 z dnia 28.11.2007r. w sprawie Wspolnego
Stownika Zamodwien

Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i1 maszyn , okre$lajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspodtzaleznose
czynnos$ci obstugi, przegladow 1 zabiegow konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne
i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez
sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.
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Istotne wymagania - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa , zdrowia i
pewnych innych aspektow interesu wspolnego jakie majg spetnia¢ roboty budowlane.
Normy europejskie - oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako
»standardy europejskie (EN)” lub ,dokumenty harmonizacyjne (HD)” , zgodnie 2z
ogblnymi zasadami dzialania tych organizacji.

Obmiar rob6t - obliczenie iloSci robdt na podstawie pomiaréw z natury , sporzadzony
na podstawie ksigzki obmiaréw. Powinien on zawiera¢ spis poszczegdlnych robdt w
kolejnosci technologicznej ich wykonania oraz liczby jednostek obmiarowych robot.
Obmiar robot ma okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien
jego przeprowadzenia.

Odbior czesciowy - odbidr czgéci obiektu budowlanego wykonanego w  stanie
nadajacym si¢ do wuzytkowania, przed zgloszeniem do odbioru catego obiektu
budowlanego, ktory jest traktowany jako ,,odbidr koncowy”.

Odbior gotowego obiektu budowlanego - formalna nazwa czynnos$ci , zwanych tez
,odbiorem koncowym” , polegajacym na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od
Wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez osobe lub grupe os6b o
odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczong przez Zamawiajacego. Odbioru
dokonuje si¢ po zgloszeniu przez Kierownika Budowy faktu zakonczenia robot
budowlanych, tacznie z zagospodarowaniem 1 uporzadkowaniem terenu budowy i
ewentualnie terenow przylegtych , wykorzystywanych jako plac budowy, oraz po
przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonawczej.

Przedmiar robot - to zestawienie przewidzianych do wykonania robo6t podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania , ze szczegétowym opisem lub
wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdlowy opis oraz wskazanie szczegdtowych
specyfikacji technicznych wykonania i1 odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i
zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robdt podstawowych.

Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do
odebrania pod wzgledem ilosci i wymogdéw jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety
stopien scalenia robot.

Wspélny Stownik Zamowien - jest systemem klasyfikacji produktow , ustug 1 robot
budowlanych , stworzonych na potrzeby zaméwien publicznych. Sklada sie ze
stownika gtownego oraz stownika uzupetniajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach
Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie
kodow CPV do okreslenia przedmiotu zamowienia przez zamawiajacych z
owczesnych Panstw Czlonkowskich UE stalo si¢ obowigzkowe z dniem 20.12.2003 r
Polskie Prawo zamoéwien publicznych przewidzialo obowigzek stosowania klasyfikacji
CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE tzn. od 1.05.2004 r.

Wyréb budowlany - nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisow o
wyrobach  budowlanych, wytworzony w celu wbudowania , wmontowania ,
zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym
wprowadzony do obrotu jako wyrdéb pojedynczy lub jako zestaw wyrobow.

Jezdnia i chodnik - wyznaczone pasy terenu przeznaczone dla ruchu samochodowego
oraz pieszych.

Koryto - element uformowany w korpusie jezdni lub chodnika w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzagcych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu
Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przymarzania.

Odpowiednia (bliska ) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami , a jesli przedziat tolerancjami nie zostal okreSlony - z przecigtnymi
tolerancjami , przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
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1.6.29. Polecenia Inspektora  Nadzoru Inwestorskiego wszelkie  polecenia  przekazane
Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej , dotyczace sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.6.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej , ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.6.31. Rekultywacja — roboty majgce na celu uporzadkowanie i1 przywrocenie pierwotnych
funkcji terenowym naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.31. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako terenu budowy.

1.7. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ 1 metody wykonywanych robot, oraz za
bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci. Wykonawca powinien przestrzegaé i spetnia¢ wymagania
rysunkow , specyfikacji technicznych 1 instrukcji wydanych przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca powinien przygotowaé i przedstawi¢ technologi¢ wykonania robot do akceptacji
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego ktéra precyzuje podejscie budowlane do kazdego
elementu robot.

1.7.1.Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy oraz 1 egz. dokumentacji projektowej.

1.7.2.Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w punkcie 10.1.

1.7.3.Zgodno$¢ robdét z dokumentacja projektowa i ST.

Wykonawca wykona roboty zgodnie z dokumentacjg projektowa dostarczong przez
Zamawiajacego.

Dane zawarte w ktorymkolwiek z elementdw dokumentacji projektowej sa obowigzujace dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych
na niekorzy$¢ Zamawiajacego, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego, ktéry podejmuje decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W  przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie s3 wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

W przypadku , gdy materialty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg
projektowa lub ST i1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementéw budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.7.4.0Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i1 wykonczenia robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
osOb lub dobr publicznych 1 innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

1.7.5.0chrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.7.6.0chrona wtasno$ci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia
elementow budowli, zagospodarowania terenu i infrastruktury technicznej terenu, majace zwiazek z
realizacjg kontraktu .

Jesli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.

1.7.7.0graniczenie obcigzen osi pojazdow.
Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatéw 1 wyposazenia na i z terenu robot.

1.7.8.Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢ , aby personel nie wykonal pracy w
warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace , socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢ ,ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

Kierownik budowy zgodnie z art. 2la ustawy Prawo Budowlane, jest zobowigzany
sporzadzi¢ lub zapewni¢ sporzadzenie (przed rozpoczeciem budowy), planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia zwanego planem bioz na podstawie ,Informacji dotyczacej bezpieczenstwa
1 ochrony zdrowia” sporzadzona przez projektanta ,Plan bioz” nalezy opracowac zgodnie z
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr
120 poz. 1126), uwzgledniajac rowniez wymagania okreslone w rozporzadzeniach Ministra
Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogélnych przepisow bezpieczenstwa i higieny
pracy (Dz. U. Nr 129 poz. 844 z pozniejszymi zmianami)

1.7.9.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca bedzie zobowigzany do :

- przedstawienia Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego projektu zagospodarowania placu
budowy i uzyskania jego akceptacji

- oznakowania i utrzymania porzadku na placu budowy,

- wlasciwego, zgodnie z projektem zagospodarowania, sktadowania materiatow i1 elementéw
budowlanych,

- utrzymania w czysto$ci drég publicznych 1 ulic przy placu budowy, szczegdlnie w okresie
wywozu gruzu z rozbiorki.

- utrzymania bezpiecznych warunkéw pracy 1 pobytu 0sob wykonujacych czynnosci zwigzane z
budowa oraz nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy a takze zabezpieczy Plac Budowy
przed dostepem o0séb nieupowaznionych

- likwidacji wszelkich uszkodzen na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych na
mapie a spowodowanych dziataniami wynikajacymi z realizacji inwestycji

- zgloszenia zamawiajacemu wszelkich nieprzewidzianych dokumentacja projektowa zdarzen np.
odstoniecie w trakcie robot budowlanych obiektow zabytkowych lub warstwy kulturowe;j
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- publicznego obwieszczenia faktu przystgpienia do robot przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Zamawiajacym i zgodny z wymogami Prawa Budowlanego.
Wykonaweca przed przystapieniem do robdt otrzyma uzgodniony z odpowiednim zarzagdem
drogi, organem zarzadzajacym ruchem i Policja projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i1 postgpu robdt projekt organizacji ruchu
powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. W czasie wykonywania robodt
Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w
nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Dojazd do posesji zlokalizowanych przy terenie budowy bedzie utrzymany przez Wykonawce na
jego koszt przez caty okres trwania robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie problemy zwigzane z wystgpowaniem wody,
niezaleznie od tego, czy pochodzi ona z istniejagcych systemow odwodnienia, ciekow wodnych,
zrédet podziemnych, wody gruntowej lub jakiegokolwiek innego zrodta lub jakiejkolwiek innej
przyczyny.
Na trasie projektowanej inwestycji pola 1 tgki sg zdrenowane - w przypadku zerwania istniejgcego
drenazu Wykonawca dokona jego naprawy tak, aby przywroéci¢ funkcje, jaka peni.
Wszystkie koszty wynikajace z zapisu niniejszego punktu nie podlegaja odrebnej zaplacie 1
przyjmuje si¢, ze s3 wlaczone w cen¢ kontraktowa.

1.7.10.0Ochrona i utrzymanie robot.
Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do czasu odbioru koncowego.

1.7.11.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakimkolwiek sposob zwigzane z
wykonywanymi robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub wurzadzen uzytych Ilub
zwigzanych z wykonaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o swoich dziataniach, przestawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania , obcigzenia i wydatki wynikle z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.7.12. Réwnowazno$¢ norm 1 zbioréw przepisOw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane s3 konkretne normy i przepisy, ktore
spetnia¢ majg materialy , sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm 1 przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy 1 przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy
poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy , pod warunkiem ich sprawdzenia 1
pisemnego zatwierdzenia.

1.7.13 Zaplecze Wykonawcy.
Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ sobie zaplecze budowy.

1.7.14. Zezwolenia
Wymagane zezwolenia Wykonawca winien uzyska¢ od odno$nych wtadz na swoj
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koszt. (zezwolenia na objazdy, na rozpoczecie prac 1 na zakrycie rob6t zanikajacych przy
przetozeniu urzadzen uzytecznosci publicznej).

Razem z harmonogramem robdt w ciggu 14 dni od podpisania Umowy Wykonawca winien
przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru wykaz wszystkich zezwolen wymaganych do rozpoczecia i
zakonczenia Robot zgodnie z Harmonogramem.

Wykonawca winien dostosowaé si¢ do wymagan tych zezwolen i winien w petni umozliwic¢
wladzom wydajacym te zezwolenia kontrol¢ 1 badanie robot. Ponadto, winien pozwoli¢
Wtadzom na udzial w badaniach i procedurach sprawdzajacych, co nie powinno zwolnié
Wykonawcy z jakichkolwiek jego obowigzkow umownych.

1.7.15. Przebudowa urzadzen uzbrojenia terenu.

Przebudowg urzadzen uzbrojenia podziemnego kolidujacych z projektowang siecig kanalizacyjng
wykona¢ pod nadzorem 1 w uzgodnieniu z ich wilascicielami.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty nadzorow wiascicieli urzadzen w trakcie ich przebudowy.

1.7.16. Tablice informacyjne.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Zamawiajacym i zgodny z Prawem Budowlanym oraz poprzez dostarczenie,
umieszczenie w miejscach i ilo$ciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru tablic
informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie uzgodniona z Zamawiajacym.

Tablice informacyjne okre§lone nie powinny znajdowac si¢ na placu budowy dluzej niz 6 miesigcy
od momentu zakonczenia inwestycji.

Tabliczki znamionowe

Urzadzenia bedg posiadaly tabliczki znamionowe lub inny trwaty opis, niezbedny do
identyfikacji urzadzenia. Wszystkie napisy na urzadzeniach lub tabliczkach znamionowych,
instrukcje, ostrzezenia itp., niezb¢dne do identyfikacji urzadzen i ich bezpiecznej obstugi beda
wykonane w jezyku polskim.

1.7.17. Ochrona robét przed wptywem warunkéw atmosferycznych
Ochrona robdt przed wptywem warunkow atmosferycznych nalezy do Wykonawcy.

2.MATERIALY.

2.1. Wymagania ogdlne dotyczace wlasciwosSci materialow i wyrobow.

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych moga by¢ stosowane wytacznie wyroby budowlane o
wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidlowo zaprojektowanym 1 wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych art. 5 wust. 1 pkt. 1
ustawy Prawo Budowlane - dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie.

Wykonawca robdt powinien przedstawi¢ Inspektorowi szczegdlowe informacje o zrodle
produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i1 urzadzen przewidywanych do realizacji robot —
wlasciwie oznaczonych , posiadajacych certyfikat na znak bezpieczenstwa , certyfikat
zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg Normg, a takze inne prawnie okreslone dokumenty.
Kierownik budowy jest obowigzany przez okres wykonywania robot budowlanych
przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze o$wiadczenia
dotyczace wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w projekcie budowlanym.

2.2. Wymagania ogélne zwigzane 2z przechowaniem, transportem, warunkami dostaw,
skladowaniem i Kkontrolg jakosci materialéw i wyrobow.

Wykonawca zapewni wilasciwe sktadowanie 1 zabezpieczanie materialdw na placu budowy.

Tymczasowe miejsca skltadowania powinny by¢ okreslone w projekcie zagospodarowania

placu budowy lub uzgodnione z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Sktadowane materialy,

elementy i1 urzadzenia powinny by¢ dostepne Inspektorowi Nadzoru w celu przeprowadzenia

inspekcji.
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Przed wbudowaniem dluzej sktadowanych materiatobw konieczna jest akceptacja Inspektora

Nadzoru Inwestorskiego.

2.3.Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie.

- Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy , elementy budowlane i
urzagdzenia wbudowane , montowane lub instalowane w trakcie realizacji robot
budowlanych odpowiadaly wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane
oraz w szczegdlowych specyfikacjach technicznych

- Wykonawca, uzgodni z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego sposdb i termin przekazania
informacji o przewidywanym uzyciu podstawowych materialow oraz elementéw
konstrukcyjnych do wykonania robét, celem uzyskania ich zatwierdzenia.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty 1 elementy budowlane dostarczone przez Wykonawce na plac budowy, ktore nie uzyskaja
akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, powinny by¢ niezwlocznie usunigte z placu
budowy. W uzasadnionych przypadkach Inspektor Nadzoru Inwestorskiego w uzgodnieniu z
projektantem oraz Zamawiajagcym moze pozwoli¢ Wykonawcy na wykorzystanie materiatow lub
elementow budowlanych nie odpowiadajacych wymaganiom okreslonym w dokumentacji
projektowej oraz specyfikacjach technicznych. Konieczna jest w tym przypadku zmiana cen tych
materiatéw lub elementéw. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i1 nie
zaakceptowane przez Inspektora materialy, elementy budowlane lub urzadzenia, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko i ponosi petng odpowiedzialno$¢ techniczng i kosztowa.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa 1 specyfikacje techniczne przewiduja wariantowe stosowanie
materiatow 1 elementdw budowlanych oraz urzadzen w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i autora projektu o proponowanym wyborze.
Inspektor po uzgodnieniu z autorem projektu oraz Zamawiajacym , podejmuje odpowiednia
decyzje. Wybrany i zaakceptowany przez Zamawiajagcego materiat (element budowlany lub
urzadzenie) nie moze by¢ ponownie zmieniany bez jego zgody.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu ktory, nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny =z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 iloSci
wskazaniom zawartych w SST, lub w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanych przez
Inspektora. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze by¢
pozniej zmieniony bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny , urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
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Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o§ i innych parametrow
technicznych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH
5.1. Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem, za
ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa 1 wymaganiami specyfikacji technicznych ,
projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji wyboru materiatow, elementow
budowlanych, elementéw robot, wyboru sprzetu i1 innych ustalen odnoszacych si¢ do
wykonywanych rob6t begda oparte na wymaganiach okreSlonych w umowie, dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej, a takze w normach. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
bedzie bral pod uwage wyniki badan materiatéw i robot, uwzgledni rozrzuty wystepujace przy
produkcji 1 badaniach materialow, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki, ktore majg wplyw
na rozwazany problem. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego przekazane Wykonawcy
beda spelniane nie pdzniej niz w wyznaczonym czasie, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2  Projekt organizacji budowy
Wykonawca opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacji budowy.
Projekt organizacji budowy obejmuje m. in.:

1) szczegdlowe zestawienie ilosci robot z charakterystyka techniczna,

2) metody i systemy wykonania robot z uwzglednieniem $rodkow realizacji jak: materiaty,
maszyny 1 urzadzenia pomocnicze, zatrudnienie ,

3) harmonogramy wykonania robét, pracy maszyn i urzadzen,

4) zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatow,

5) strefy wptywu pracy ciezkiego sprzg¢tu na istniejacg zabudowe. Przed przystgpieniem do
Robot nalezy dla budynkéow w tej strefie sporzadzi¢ inwentaryzacj¢ i oceng stanu
technicznego.

Koszt wykonania tych opracowan obcigza Wykonawce.

5.3  Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania terenu wokoét
budowy. Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymodg okreslony przepisami administracyjnymi o
porzadku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Program zapewnienia jako$ci robot (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrolg robdt, jakosci materiatlow i elementow,
zapewnienie odpowiedniego systemu kontroli jakosci oraz mozliwosci pobierania probek 1 badania
materiatow 1 robot. Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materiatéw oraz robot z
czestotliwoscig gwarantujgca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej 1 specyfikacjach technicznych. Wymagania, co do zakresu badan ich
czestotliwosci sg okreslone w szczegdtowych specyfikacjach technicznych. W przypadku, kiedy
rodzaj 1 ilo$¢ badan nie zostaty okreslone w szczegdlowych specyfikacjach, zostang one ustalone
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru
programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot
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zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora Nadzoru w terminie 2 tygodni od podpisania umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001, jest zobowigzany do opracowania
programu i planu zapewnienia jako$ci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a/ czg$¢ 0golng opisujacy:

- organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementoéw robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej, kontroli sterowania jakos$cig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw 1 kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposoOb oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmdw sterujacych a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania

tych informacji Inzynierowi;

b/ czg$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami wykaz maszyn
i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo- kontrolne,

- rodzaje 1 1lo$¢ $§rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu

- sposob i1 procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw

- SposOb postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli jakosci robot jest osiggnigcie wymaganego standardu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za kontrolg robdt i jako$¢ materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli jak rowniez laboratoria, personel i wszystkie niezbedne urzgdzenia do
kontroli i badania robot.

Minimalne wymagania dotyczace rodzaju i czestotliwosci badan sg opisane w specyfikacjach,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam opisane, Inspektor Nadzoru okresli,
jakie wymagania sg konieczne, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami wtasciwych norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan bedg zapisywane na formularzach dostarczonych przez Inspektora Nadzoru lub
innych przez niego zatwierdzonych.
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6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatléw u zrédta ich wytwarzania 1 zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno§¢ materiatdow i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i rob6t z Dokumentacjg Projektowa i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikat i deklaracje.

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty , ktére posiadajg ;

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasnosciowych przepisow 1 dokumentéw technicznych.

b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z Polska Norma lub aprobata techniczna,
w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslong w pkt. a

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy obejmuje w szczegodlnosci:

- pozwolenie na budow¢ wraz z zatagczonym projektem budowlanym,

- dziennik budowy,

- protokoty odbioréow czesciowych 1 koncowych

- operaty geodezyjne

- ksigzke obmiaréw robot

- dokumenty dopuszczajace stosowanie wyroboéw budowlanych w budownictwie
- receptury robocze

- wyniki badan kontrolnych

6.7.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego |
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do odbioru koncowego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy be¢da dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy 1 nazwiska opatrzony data jego dokonania, podpisem

osoby , ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego.
Zapisy beda czytelne , dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym,

bezposrednio jeden pod drugim , bez przerw.
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Zalaczone do dziennika budowy protokoly i1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym

numerem zalgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

- datg¢ uzgodnienia przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okres i przyczyny przerw

w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenie 1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , czesciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakoSci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem , kto je przeprowadzit,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzit,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, wuwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy , wpisane do dziennika budowy beda

przedlozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpisy projektanta do dziennika budowy obliguja Inspektora do ustosunkowania si¢ do

dokonanego zapisu .

6.7.2. Ksigzka obmiardw.

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na okreslenie rzeczywistego postepu robot.
Obmiar wykonywanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiardw.

6.7.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych powyzej nastgpujace dokumenty:
- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty z narad 1 ustalen,

- korespondencj¢ na budowie.

6.8. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robot dotycza uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy.
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Biedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora

Obmiaru wykonanych robot dokonuje Kierownik budowy.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone wzdhuz
linii osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;.

Ilo$ci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia 1 sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia po miarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot, a
takze w przypadkach wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robodt zanikajgce przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupekniane odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioru robot.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czgSciowemu,
C) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robo6t, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inspektora.
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Jakos¢ 1 1ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow pomiarowych, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych cze$ci robodt. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru
robot dokonuje Zamawiajacy.

8.4. Odbior koncowy robot.

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajacego.

Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
zgltoszenia przez Wykonawce gotowosci do odbioru.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci
Inspektora, Wykonawcy i1 Projektanta. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardow i ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i1 robot poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé wszystkie istotne

dokumenty , a w szczegolnosci :

1. os$wiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektem
budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe, o doprowadzeniu do nalezytego stanu i
porzadku terenu budowy.

2. dokumentacj¢ powykonawcza tj. dokumentacj¢ projektowa (projekt budowlany, projekt

wykonawczy oraz inne projekty specjalistyczne i dodatkowe, jesli w trakcie realizacji budowy

takie powstaty) z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie wykonania robot

dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty).

receptury i ustalenia technologiczne

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST

protokoty odbioru i przekazania robdt towarzyszacych wtascicielom urzadzen uzbrojenia terenu

geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot

. mape zasadniczg uzupetniong o elementy zrealizowane.

10 protokoty odbioru czesciowego

11.potwierdzenia wszystkich wiascicieli posesji o doprowadzeniu do stanu pierwotnego terenu
zajmowanego na czas prowadzenia robot

W  przypadku, gdy wg komisji odbiorowej, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z

Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robat.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg

ustalonego przez Zamawiajacego schematu.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

L oNo N W
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8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady 1 warunki platnosci okreslaja postanowienia umowy i SIWZ.

10.

DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa.

Lp

Wyszczegdlnienie

Nr projektu

1

Projekt budowlany budowy sieci kanalizacji sanitarnej obejmujacy:

1. Projekt zagospodarowania terenu.

1.1. Zagospodarowanie terenu inwestycji.

1.2. Sie¢ kanalizacyjna z przylaczami i przepompowniami.

1.3. Odtworzenie nawierzchni drog i chodnikow oraz ciekow wodnych.
1.4. Charakterystyka ekologiczna inwestycji.

1.5. Informacja BIOZ

z decyzjg o pozwoleniu na budowe wydang przez Staroste Gliwickiego

Projekt budowlany przekroczenia drogi wojewddzkiej nr 408 kanalizacja
sanitarng grawitacyjng w Sierakowicach gm. So$nicowice obejmujacy:
1. Projekt zagospodarowania terenu
2. Sieci kanalizacyjne
3. Informacj¢ BIOZ
z decyzja o pozwoleniu na budowe wydana przez Wojewode Slaskiego

140/1/S

140/1/S1

Projekty wykonawcze

Sie¢ kanalizacyjna z przytaczami i przepompowniami

140/2/S

1. Odtworzenie nawierzchni drog, ulic i wjazdow
2. Odtworzenie powierzchniowych ciekow odwadniajacych

140/1/B

Projekt tymczasowej organizacji ruchu drogowego na czas realizacji
inwestycji w drogach powiatowych nr 2934 S ul. Tworogowska, 2932S —
ul. Rachowicka

140/0R

Zasilanie elektryczne przepompowni sciekow P1 do P6
- czg$C elektryczna

140/2/E

Przedmiar robdét na wykonanie:

- sieci kanalizacyjnej i zasilania elektrycznego

140/2/S-K

- odtworzenia nawierzchni drog, ulic, wjazdéw i chodnikow

140/2/B-K

- tymczasowej organizacji ruchu drogowego na czas
realizacji robot

140/0OR-K

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych.

140/2/ST

Zamawiajacy przekaze wykonawcy po 1 egz. dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

10.2. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca w

ramach umowy jest zobowigzany wykonaé

powykonawcza z naniesionymi zmianami w trakcie wykonania robot

w 1 egz.

dokumentacje
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10.3.Normy, akty prawne i inne dokumenty.

Akty prawne — ustawy

1

2

3

Ustawa z dnia 7.07.1994 r. Prawo Budowlane (jednolity tekst Dz. U. 2004 r. Nr 89,
poz. 414) z pdzniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 29.01.2004 r. Prawo zamoéwien publicznych (Dz. U. 2004 r Nr 19,
poz. 177 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. 2004 r Nr 92, poz. 881)
Ustawa z dnia 24.08.1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 r. Nr 81,
poz. 351 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21.12.2000 r. o dozorze technicznym (Dz. U. 2000 r. Nr 122, poz. 1321
z pOézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony s$rodowiska (Dz.U. 2001 r Nr 62, poz. 627
z pOézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21.03.1985r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985 r. Nr 14, poz. 60
z pdzniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 30.08.2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. 2002 r. Nr 166,
poz. 1360 z pdzniejszymi zmianami).

Akty prawne - rozporzadzenia

9

10

11

12

13

14

15

16

17

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 21.02.1995 r. w sprawie
rodzaju i czynnosci opracowan geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie (Dz.U. 1995 r
nr 25 poz. 133)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i1 ich usytuowanie (Dz. U. 2002 r
Nr 75, poz. 690 z po6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003 r Nr 47, poz. 401)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r w sprawie systemOw oceny
zgodnosci, wymagan, jakie powinny spelnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w
ocenie zgodno$ci oraz sposobu oznaczenia wyroboéw oznakowaniem CE (Dz. U. 2004 r
Nr 195, poz. 2011)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14.10.2004 r w sprawie europejskich
aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich
wydawania (Dz. U. 2004 r Nr 237, poz. 2375

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa 1 ochrony
zdrowia (Dz. U. 2003 r Nr 120, poz. 1126)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu
1 formy dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2004 r Nr 202, poz. 2072)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r. w sprawie sposoboOw
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym
(Dz. U. 2004 r Nr 198, poz. 2041)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004r. zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajagcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia (Dz. U. 2004 r
Nr 198, poz. 2042)

Inne dokumenty

18
19
20

BHP na budowie. WEKA, Wydawnictwo Informacji Zawodowej Warszawa 2001 r.
Korzeniewski W: Nowe warunki techniczno-budowlane. POLCEN Warszawa 2004 r.
Poradnik techniczny inspektora nadzoru inwestorskiego. Warszawskie Centrum Postepu
Techniczno-Organizacyjnego PZITB Oddziat Warszawski
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21 Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom I, IT, III,
IV, V) Arkady Warszawa 1989-1990

22 Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej Warszawa 2003

23 Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji. Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL Warszawa 2001 r.
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SST-01 ROBOTY POMIAROWE

1.0. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot geodezyjnych zwigzanych z wytyczeniem i posadowieniem w terenie
sieci kanalizacyjnych wykonywanych w ramach zadania okreslonego w OST-00 ,,Cze$¢ ogdlna”
pkt. 1.1

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowigcym cze$¢ dokumentacji
przetargowej.

1.3. Zakres robét objetych SST

Prace geodezyjne zwigzane z wyznaczaniem i realizacjg kanalizacji obejmuja mi¢dzy innymi:

a) oznaczenie w terenie pkt stalej osnowy geodezyjnej 1 zabezpieczenie jej przed zniszczeniem w
czasie budowy. W przypadku koniecznosci ich zniszczenia /wykop/ po zakonczeniu robot
odtworzy¢ zniszczone pkt statej osnowy geodezyjnej

b) wyznaczenie 1 stabilizacj¢ w terenie (w nawigzaniu do statej osnowy geodezyjnej) robocze;j
osnowy realizacyjnej,

¢) wyznaczenie, w oparciu o roboczg osnow¢ realizacyjng elementow geometrycznych:

takich jak osie, studzienki, zatamania, obrysy, krawedzie,

d) wyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sgsiedztwie odpowiedniej ilo$ci reperow
wysokosciowych, w razie istotnej rozbieznosci z projektem zleci¢ korekte rozwiazan projektowych
e) wyznaczenie przebiegu istniejgcego uzbrojenia podziemnego celem uniknigcia kolizji z nim

w czasie robdt ziemnych

f) wyznaczenie oraz kontrola w czasie realizacji robot wymaganych spadkow rurociaggow,
gltebokosci posadowienia, nachylen skarp, osiadania itp.,

g) wykonywanie w czasie realizacji robot pomiarow inwentaryzacyjnych urzadzen i elementow
zakonczonych

Po zakonczeniu budowy (lub jej etapu) Wykonawca sporzadza powykonawczg Dokumentacje
Geodezyjna obejmujaca: mapy, szkice i operaty obstlugi realizacyjnej, sprawozdanie techniczne z
podaniem stosownych doktadnosci itp. Kopi¢ mapy wykonanej w ramach dokumentacji
geodezyjnej ze sprawozdaniem technicznym nalezy przekaza¢ do Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej celem zatwierdzenia.

14 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5  Ogoélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

20 MATERIALY

Przy realizacji robot geodezyjnych wystepuja n/w materiaty:
-paliki drewniane

-gwozdzie

-bolce metalowe (do oznaczenia reperow)

3.0 SPRZET

Czynnosci geodezyjne nalezy wykona¢ przy pomocy nizej wymienionego specjalistycznego sprzetu
geodezyjnego

-niwelator elektroniczny z dalmierzem

-niwelator elektroniczny samorejestrujacy

Oprzyrzadowanie do w/w sprzgtu
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-opracowanie DXF (program)
-komputer

4.0 TRANSPORT
Obstuga geodezyjna korzysta z wlasnego transportu samochodowego.

50 WYKONANIE ROBOT.

Projektowana 0§ kanatu sanitarnego oraz odgatgzien do prywatnych posesji winien
wyznaczy¢ geodeta z uprawnieniami. O$§ przewodu winna by¢ wyznaczona w sposob trwaty
i widoczny z zatozeniem ciggébw reperow roboczych. Punkty na osi trasy geodeta winien
oznaczy¢ za pomocag palikéw drewnianych tzw. kotkdéw osiowych z gwozdziami. Kolki
osiowe winny by¢ wbite na kazdym zalamaniu trasy, a na odcinkach prostych co 30-5- m.
Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 pkt. Kotki nalezy wbi¢ po obu
stronach wykopu, tak aby istniala mozliwo$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia
robot. Repery robocze nalezy osadzi¢ w kraweznikach jezdni w postaci bolcéw metalowych.
Ciag reperow nalezy nawigza¢ do sieci reperow panstwowych.

Wykonane czynno$ci wykonawca prac geodezyjnych potwierdza wpisem do dziennika
budowy oraz przekazuje Kierownikowi Budowy kopie szkicow tyczenia i1 kontroli polozenia
poszczegbdlnych elementéw obiektu budowlanego, zawierajace dane geodezyjne umozliwiajace
wznowienie lub kontrol¢ wyznaczenia.

6.0. KONTROLA JAKOSCI

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST 00 ,,Cze$¢ ogdlna”- pkt. 6.0

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z robotami okreslonymi w OST-00 pkt. 1.1
nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK

7.0. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady podano w OST 00 ,,Cze$¢ ogolna” pkt. 7

Jednostka obmiarowg jest: mb, m? m?, kpl. itp. — stosownie do rodzaju obmierzanego elementu
robot.

8.0. ODBIOR ROBOT.

Po zakonczeniu robot budowlanych do ich odbioru koncowego geodeta winien przedtozyé
operat geodezyjny zawierajacy dokumentacj¢ geodezyjng sporzadzong na poszczegdlnych
etapach budowy, a w szczeg6lnosci szkice tyczenia i1 kontroli potozenia poszczegdlnych
elementow obiektu budowlanego.

Powyzsza dokumentacja stanowi podstawe do wniesienia zmian na mapg¢ zasadniczg , ktoéra po
sprawdzeniu przez PODGIK jest elementem dokumentacji powykonawczej przekazywanej
Zamawiajgcemu.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCL.
Ogolne zasady podano w OST-00 ,,Czes¢ ogolna” pkt. 9.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995 r. w sprawie
rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. 1995 Nr 25 poz. 133).

Instrukcje 1 normy dotyczace wykonywania prac geodezyjnych przy realizacji obiektow
budowlanych wydane przez Gléwny Urzad Geodezji 1 Kartografii
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SST-02 ROBOTY ROZBIORKOWE

1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt rozbidrkowych przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia
inwestycyjnego okreslonego w OST-00 Cze$¢ ogoélna pkt. 1.1

1.2.  Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowigcym czg$¢ dokumentacji
przetargowej.

1.3. Zakres robét objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajagce 1 majace
na celu wykonanie n/w rozbidrek wystepujacych w obiekcie:
1) rozebranie nawierzchni z mieszanek bitumicznych i podbudowy z tlucznia w drogach
I wjazdach
2) rozebranie nawierzchni z kostki betonowej , granitowej, betonu , thucznia , ptyt betonowych,
3) rozebranie kraweznikow betonowych
4) rozebranie obrzezy betonowych
oraz
- wywOz gruzu z terenu rozbiorki na wtasciwe sktadowisko

14  OkreSlenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej] SST s3a zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢é wykonania robot, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa , SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY
Dla robot wg SST-02. materialy nie wystepuja.

3. SPRZET

Sprzet do wykonania robot rozbidrkowych powinien by¢ dobrany przez Wykonawce w
projekcie organizacji robdt 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca przyst¢pujacy do wykonania rozebrania nawierzchni jezdni wraz z podbudowa
powinien zapewni¢ sobie mozliwo$¢ korzystania z nastepujgcego sprzgtu:

* pita do cigcia nawierzchni bitumicznych

* sprezarka powietrzna

* koparka

* samochdd samowytadowczy

Sprzet powinien gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej i wymaganiami Specyfikacji Technicznej.

4. TRANSPORT

Materialy z rozbiorki nawierzchni asfaltowej, betonowej oraz podbudowy z kruszywa stanowig
gruz, ktéry podlega odwozowi do wtasciwego miejsca sktadowania. Wybdr miejsca sktadowania
nalezy do obowigzku Wykonawcy. Materiaty z rozbiorki podbudowy z kostki granitowej,
krawegznika granitowego i betonowego (nie przewidziane do ponownej zabudowy), stanowia
wlasno$¢ Zamawiajacego 1 w stanie nieuszkodzonym nalezy je przewiez¢ na sktadowisko

w odleglosci do 20 km wskazane przez Inspektora Nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru projekt organizacji i
harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda prowadzone roboty.

5.1. Rozebranie nawierzchni

Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia we wlasnym zakresie projektu technologii i
organizacji robot, ktory podlega zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru.

Zatozona technologia usunigcia nawierzchni musi spetnia¢ nastgpujgce warunki :

- zapewnia¢ zdjecie wszystkich warstw rozbieranej nawierzchni,

- gwarantowac nieuszkodzenie jakichkolwiek elementdw pobocza lub jezdni niepodlegajacych
rozbiorce, oraz nieuszkadzanie istniejgcego uzbrojenia.

Wszystkie odpady powstate przy usuwaniu nawierzchni musza by¢ odwiezione na wysypisko
odpadow. Niedopuszczalne jest zrzucanie produktéw rozbiorki na przylegly teren. W trakcie
prowadzenia robot rozbiorkowych Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia, aby gruz z
rozbiodrki nie zagrazat bezpieczenstwu ruchu na drodze.

Rodzaj usuwanych warstw 1 ich $rednia grubo$¢ podane sg w Przedmiarze Robot.

5.2. Rozebranie podbudowy, kostki i kraweznikow

Roboty rozbidrkowe elementow podbudowy obejmujg usunig¢cie z terenu budowy wszystkich jej
elementéw zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Decyzja o ewentualnym zakwalifikowaniu materiatu z rozbidrki do ponownego wbudowania
podejmuje Inspektor Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drég, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczego6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Gruz z
rozbidrki powinien by¢ usunigty z terenu budowy w sposéb i1 terminie nie kolidujgcym z
wykonaniem innych robot.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ z pomoca koparki lub tadowarki.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji ruchu na czas
wykonania prac rozbidrkowych w obrebie robot.

Projekt powyzszy po akceptacji przez Inspektora Nadzoru musi by¢ staraniem Wykonawcy
zatwierdzony przez wlasciwe wiadze.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlega zgodnos¢ sposobu prowadzenia robdt z zaakceptowanym przez

Inspektora Nadzoru technologig i organizacja robot.

Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych
oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak rowniez sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtérnego wykorzystania

7. OBMIAR
Jednostke obmiaru robét jest metr kwadratowy (m2) nawierzchni i podbudowy oraz metr (m)
dla kraweznikow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST 00 ‘Wymagania ogolne” pkt. 8

Celem odbioru jest stwierdzenie wykonania zakresu robot przewidzianego Dokumentacja
Projektowa.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady ptatnosci podano w OST-00 ,,Cze$¢ ogdlna” pkt. 9.

Cena jednostkowa obejmuje migdzy innymi:

- Wyznaczenie robot w terenie

- cigcie nawierzchni asfaltowej

- rozebranie nawierzchni asfaltowej

- rozebranie nawierzchni betonowej

- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej

- rozebranie podbudowy z kruszywa

- rozebranie nawierzchni z kostki granitowej

- rozebranie krawgznika wraz z fawa

- dla materiatow zakwalifikowanych przez Inspektora Nadzoru do wykorzystania oczyszczenie,

zatadunek i odw6z materialu z rozbiorki na sktadowisko Zamawiajacego wskazane przez

Inspektora Nadzoru na odleglo$¢ do 20 km

- dla pozostatych materiatdéw stanowigcych wiasnos¢ Wykonawcy -zatadunek i odwoéz na
wilasciwe wysypisko wraz z kosztami utylizacji,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw prob i sprawdzen

- oznakowanie miejsca robot 1 jego utrzymanie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

-USTAWA z dnia 27 kwietnia 2001 r. 0 odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z p6zn. zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401
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SST-03 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot ziemnych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Sierakowice
gmina So$nicowice, obejmujacych kanaty grawitacyjne z przykanalikami wraz z
przepompowniami sieciowymi i rurociggami ttocznymi.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowigcym czgs¢ dokumentacji
przetargowej.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robo6t
(WTWOR) i postanowieniami Umowy.

Ponadto:

- wykopy - doty szeroko- i waskoprzestrzenne liniowe dla urzadzen instalacji podziemnych,

- podtoze wykopu — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli , w ktorej wiasciwosci
gruntu maja wplyw na projektowanie , wykonanie i eksploatacje¢ budowli

- podtoze rurociggu — podbudowa, strefa bezposredniego posadowienia rurociggu
wynikajaca z obliczen statycznych danego rurociagu

- podsypka — warstwa podtoza rurociggu wykonana z piasku lub piasku ze zwirem

- obsypka — cze¢s¢ zasypki wykopu pomiedzy podlozem a nadsypka roéwna $rednicy
rurociagu, po obu stronach rurociggu w granicach wykopu, warstwa ochronna rurociggu

- nadsypka — czes¢ zasypki wykopu do wysokosci 20 cm ponad wierzch rurociggu, warstwa
ochronna rurociagu

- zasypka — wypehienie gruntem wykopow tymczasowych z wymaganym zageszczeniem

- umocnienie wykopow — elementy stalowe lub drewniane, zakladane lub wbijane
zabezpieczajace $ciany wykopu przez usunigciem

- ukopy - pobor ziemi z odktadu, wydobyta ziemia zostaje uzyta do wykonania zasypow lub
wywieziona na sktadowisko,

- odktad - grunt uzyskiwany z wykopu lub przekopu ztozony w okreslonym miejscu bez
przeznaczenia uzytkowego lub z przeznaczeniem do pdzniejszego zasypania wykopu,

- wykop obiektowy — wykopy oddzielne ze skarpami lub o $cianach pionowych

- sktadowisko - miejsce tymczasowego lub statego magazynowania nadmiaru gruntu lub
ziemi roslinnej z wykopow, pozyskanie i koszt utrzymania obcigza Wykonawce,

- plantowanie terenu - wyrownanie terenu do zadanych projektem rzednych, przez Scigcie
wypuktosci 1 zasypanie wgtebien o wysokosci do 30 cm i przy przemieszczaniu mas
ziemnych do 50 m

- wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczenie gruntu, okre$lona
wg WZzoru:

Is=Pd/Pds

gdzie: Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),

Pds - maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej prébie Proctora.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét, ich zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i wymaganiami pozostatych
dokumentow kontraktowych (umownych).
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2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST
s3:
- grunt z wykopu - przydatnos¢ gruntow z wykopu do wykonania zasypki lub nasypu
okresli laboratorium Wykonawcy. Grunty z wykopu musza uzyskac akceptacje¢ Inspektora
Nadzoru.
- grunt z dokopu Il kategorii urabialnosci przydatno$¢ materiatu na zasyp nalezy okresli¢
po wykonaniu nast¢pujacych badan:
- wskaznik réznoziarnistosci > 5
- wskaznik piaskowy > 35
- wodoprzepuszczalnos¢ K > 8 m/dobg
- wypraski stalowe,
- $cianki szczelne,
- rozpory,
- iglofiltry ¢ 50 dlugosci 4,0 m1 6,0 m
- kolektory ssace z rur stalowych kotnierzowych ¢ 200
- rurociagi tymczasowe stalowe kotnierzowe ¢ 80-100
- bale drewniane
Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Umowy
i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania i wydobywania materiatow oraz
odpowiednie §wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i
probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatéw dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie
z zalozeniami PZJ.

3. SPRZET
Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowac nastepujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

- koparki podsigbierne

- koparki chwytakowe

- spycharki gasienicowe

- wibromtoty

- ubijaki mechaniczne spalinowe

- zaggszczarki mechaniczne

- zurawie samochodowe

- spawarki elektryczne

- wyciagi do urobku ziemi

- pompy do wptukiwania iglofiltrow

- pompy do odwodnienia wykopow

- wciagniki przejezdne
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskal akceptacje Inspektora Nadzoru.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatléw, sprzgtu budowlanego, urzadzen i1 urobku z robot ziemnych stosowac

nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru srodki transportu:
- samochdd dostawczy, skrzyniowy
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- samochdd ciezarowy, samowytadowczy

- samochdd ci¢zarowy, skrzyniowy

- przyczepa dtuzycowa do samochodu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkoéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacja
Inspektora Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
PN i EN-PN, WTWIOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:

a) zapoznanie si¢ z dokumentacjg geotechniczng

b) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot,

¢) zabezpieczenie lub usunigcie istniejacych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu oraz
roslinnosci 1 ewentualnych sktadowisk odpadéw, rumowisk,

a) zabezpieczenie obiektow chronionych prawem,

b) przejecie 1 odprowadzenie z terenu robot wod odpadowych i1 gruntowych,

c¢) wykonanie niezbgdnych drég tymczasowych, zasilania w energig elektryczng i wodg oraz
odprowadzenia sciekow

d) oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,.

e) dostarczenie na teren budowy niezbednych materialow, urzadzen i sprzetu budowlanego
f) wykonanie niezb¢dnych prac badawczych i projektowych

5.3. Zakres robot zasadniczych

a) Roboty ziemne tymczasowe (usunigcia humusu, wykopy z odwodnieniem

1 umocnieniami, podsypka, obsypka, nadsypka i1 zasypy ) zwigzane z budowa
kanalizacji sanitarnej.

b) Roboty ziemne tymczasowe i stale zwigzane z budowa przepompowni sciekdw

5.4. Warunki techniczne wykonania robot

5.4.1. Prace geodezyjne

Prace geodezyjne zwigzane z wyznaczaniem i realizacjg robot ziemnych obejmuja mig¢dzy innymi:
a) oznaczenie w terenie pkt statej osnowy geodezyjnej i zabezpieczenie jej przed zniszczeniem w
czasie budowy. W przypadku koniecznos$ci ich zniszczenia /wykop/ po zakonczeniu robot
odtworzy¢ zniszczone pkt statej osnowy geodezyjnej

b) wyznaczenie i stabilizacja w terenie (w nawigzaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej
osnowy realizacyjnej,

C) wyznaczenie, w oparciu o roboczg osnowa realizacyjng elementéw geometrycznych:

takich jak osie, studzienki, zatamania, obrysy, krawedzie,

d) wyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sgsiedztwie odpowiedniej ilosci
reperoOw wysokos$ciowych, w razie istotnej rozbieznosci z projektem zleci¢ korekte rozwigzan
projektowych

€) wyznaczenie przebiegu istniejacego uzbrojenia podziemnego celem uniknigcia kolizji z nim

w czasie robot ziemnych

f) wyznaczenie oraz kontrola w czasie realizacji robot wymaganych spadkow, glebokosci
posadowienia, nachylen skarp, osiadania itp.,

g) wykonywanie w czasie realizacji robot pomiaréw inwentaryzacyjnych urzadzen i elementéw
zakonczonych

Po zakonczeniu budowy (lub jej etapu) Wykonawca sporzadza powykonawcza Dokumentacje
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Geodezyjng obejmujaca: mapy, szkice i operaty obstugi realizacyjnej, sprawozdanie techniczne z
podaniem stosownych doktadnosci itp. Kopi¢ mapy wykonanej w ramach dokumentacji
geodezyjnej ze sprawozdaniem technicznym nalezy przekaza¢ do Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej celem wprowadzenia do ewidencji.

5.4.2. Zdjecie warstwy humusu / ziemi ro$linnej /
Przed rozpoczeciem wykopow w obrgbie obszarow uzytkowanych rolniczo, nalezy zdja¢
mechanicznie warstwe humusu z powierzchni terenu w miejscu projektowanych wykopow
liniowych oraz z terenu przepompowni.
Humus powinien by¢ zdjety w granicach wykopu i miejsca sktadowania ziemi z wykopu z
dodaniem po 0k.0,5 m z kazdej strony.
Kontroli podlega w szczegdlnosci zgodno$¢ wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa, w
zakresie:

- powierzchni zdjecia humusu,

- grubosci zdjetej warstwy humusu,

- prawidlowo$ci spryzmowania humusu.
Po zakonczeniu robdt budowlanych usunigty humus nalezy rozplantowa¢ mechanicznie. Nie
dopusci¢ do przemieszania humusu z warstwg ziemi nieurodzajne;j.

5.4.3. Rozbiorka elementdw drog i ulic
Zakres robot zawarty jest w Specyfikacji Technicznej SST-02

5.4.4. Wytyczne do posadowienia obiektu budowlanego — liniowego

Sieci kanalizacyjne nalezy uktada¢ na podsypce piaskowej grub. 20 cm

W czgéci Sierakowic oraz punktowo w rejonie przepompowni wykonanie wykopow musi
poprzedza¢ obnizenie zwierciadta wody.

Zwierciadtlo wody ma charakter swobodny i stabilizuje si¢ na gigbokosci od 1,0 do 2,5 m ppt.
Generalnie zaleca si¢ zastosowanie zestawow iglofiltrowych w schematach : jedno i
dwurzgdowych dla wykopow liniowych oraz pier§cieniowym dla przepompowni.

W przypadku , gdy czes¢ wykopow realizowana bedzie w gruntach spoistych nalezy zwracac
uwage na utrzymanie ich naturalnych wiasnosci. Oznacza to ochrong przed uplastycznieniem
(zawodnienie lub przemarzanie).

Podziemne czgs$ci obiektow kubaturowych (przepompowni) nalezy wykona¢ z materiatow
odpornych na agresywnos¢ wod gruntowych oraz zabezpieczy¢ odpowiednia izolacja
wodoszczelna.

Z uwagi na duze odlegtosci miedzy punktami rozpoznania, nie wyklucza si¢ odstepstw od
warunkow gruntowo-wodnych przedstawionych na przekrojach geotechnicznych oraz kartach
otworow.

Petlna dokumentacja geologiczno-inzynierska stanowi odrgbne opracowanie projektowe.

5.4.5. Odwodnienie terenu roboét - iglofiltry

a/ uwagi ogodlne.

W czesci Sierakowic podtoze w strefie utozenia projektowanej kanalizacji sanitarnej jest
nawodnione. Poziom wody gruntowej wystepuje na gtebokosci 1,0- 3,6 m p.p.t. Biorgc pod uwage
rodzaj gruntu /piaski grubo 1 §rednioziarniste z niewielkimi przewarstwieniami/ oraz rodzaj
wykopow /wykop liniowy waskoprzestrzenny/ przyj¢to jako najkorzystniejszy sposéb odwodnienia
przy pomocy igtofiltrow.

Przyjeto iglofiltry o Srednicy 50 mm wyptukiwane w grunt bezposrednio bez obsypki lub z obsypka
przy gruntach ilastych, na gtgbokos¢ 4 - 6 m (ok. 1,0 m ponizej poziomu dna wykopu ).

b/ dobdr instalacji i pompy odwadniajace;.

Zaklada si¢ podtaczenie 20-25 iglofiltrow do jednej instalacji iglofiltrowej ztoZzonej z kolektorow
ssacych, agregatu pompowego i kolektora zrzutowego. Rodzaj sprzgtu zastosowanego przez
Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru

¢/ ogodlne wytyczne
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Obnizenie zwierciadta wody gruntowej w wyniku odwodnienia roboczego powinno umozliwic¢
wykonanie wykopu, wykonanie podtoza, utozenie przewodu, wykonanie robot izolacyjnych i
innych robdt budowlanych, ktérych prawidlowa jakos¢ mozliwa jest do osiggni¢cia jedynie W
obszarze odwodnionego wykopu. Obnizenie zwierciadta wody gruntowej obejmuje okresy
catodobowe ze wzgledu na szkodliwe dziatanie wahan zwierciadta wody gruntowej na strukture
scian wykopu w obszarze powigkszonej wilgotnosci.

Projektuje si¢ wykonanie jednego rzedu igtofiltréw poza projektowanym wykopem i rozpoczecie
pompowania na 1-2 dni przed rozpoczgciem robot ziemnych. Budowa prowadzona bedzie
odcinkami o dlugosci nie przekraczajacej 50-60 m. Czas realizacji odcinka do 1 tygodnia.
Pompowanie zakonczy¢ po zasypaniu wykopow.

5.4.6.Zabezpieczenie przed doplywem wod

W celu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych powinny by¢
zachowane co najmniej nastgpujgce warunki:

a) gorne krawedzie umocnien wykopow powinny wystawac co najmniej 15 cm ponad

szczelnie przylegajacy teren,

b) powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw
wody poza teren przylegajacy do wykopu,

c¢) wprowadzenie wod z rowdéw odwadniajacych do studzienek zbiorczych w wykopie powinno by¢
wykonane w miejscach odpowiednio zabezpieczonych przed rozmyciem

5.4.7. Wykopy

a /wykonanie wykopow

Wykopy nalezy wykonywa¢ mechanicznie koparka podsigbierng za wyjatkiem miejsc zblizenia do
istniejacego uzbrojenia podziemnego, drzew, stupéw oraz innych obiektow, gdzie wykopy nalezy
wykonywac recznie. W miejscach skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym wykopy nalezy
wykonywac r¢cznie, pod nadzorem wtascicieli uzbrojenia. Ogotem 80% wykopow stanowia
wykopy wykonywane mechanicznie a 20% wykopy wykonywane recznie.

Przewiduje si¢ wykonanie wykopow pionowych waskoprzestrzennych o scianach umocnionych
wypraskami stalowymi zaktadanymi poziomo z rozparciami.

Ziemi¢ z wykopow sktadowaé wzdtuz wykopu. W przypadku braku mozliwosci sktadowania
urobku wzdhuz realizowanego uzbrojenia, ziemig z wykopu nalezy tadowac¢ bezposrednio na
samochody i odwozi¢ na miejsce sktadowania lub wysypisko. Generalnie dtugo$¢ otwartego
wykopu nie powinna przekracza¢ 100 m

Szeroko$¢ wykopu powinna si¢ miesci¢ w granicach 0,9-1,2m.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna by¢ pozostawiona niedobrana warstwa gruntu,
o grubosci co najmniej 20cm od projektowanego dna wykopu. Warstwa ta powinna by¢ usunieta
recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparki z oprzyrzgdowaniem nie powodujacym
spulchnienia gruntu.

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu z pozostawieniem pomiedzy
krawedzig wykopu a strong odktadu wolnego pasa terenu o szeroko$ci co najmniej 1 m dla
komunikacji; kat nachylenia skarpy odktadu wydobytego gruntu nie powinien by¢ wigkszy od kata
jego stoku naturalnego; obudowa wykopu powinna przenies¢ napor spowodowany obcigzeniem
terenu gruntem sktadowanym w zasiggu klina odtamu $ciany.

Wyjscia ( zejscia) po drabinie z wykopu powinny by¢ wykonane, z chwilg osiggniecia gtebokosci
wigkszej niz 1 m od poziomu terenu, w odleglosciach nie przekraczajacych 20 m.

b/ umocnienie wykopow

Sciany wykopow powinny byé zabezpieczone na czas robot wg dokumentacji projektowej i zalecen
Inspektora Nadzoru. W szczego6lnosci zabezpieczenie moze polega¢ na podparciu i rozparciu §cian
wykopow. Do podparcia lub rozparcia §cian wykopow stosowac elementy stalowe lub inne
materialy zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Dopuszcza si¢ rowniez szalunki klatkowe. Po wykonaniu rob6t elementy zabezpieczajace

Sciany wykopu nalezy usunac¢.

¢/ postgpowanie w okoliczno$ciach nieprzewidzianych
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W przypadku wystapienia zagrazajacych dla statecznosci budowli osuwisk lub przebi¢
hydraulicznych (kurzawka, zrodto) nalezy:

a) wstrzyma¢ wykonywanie robot w sgsiedztwie zaobserwowanego zjawiska 1 jezeli to konieczne
ze wzgleddéw bezpieczenstwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu przed dostgpem ludzi,
b) zabezpieczy¢ miejsce, w ktorym nastapito przebicie przed dalszym naruszeniem struktury gruntu
(np. przez utozenie geowtokniny i nasypanie okoto 0, 5 m warstwy pospotki lub drobnego zwiru),
c¢) zawiadomi¢ projektanta i geologa, ktory powinien okresli¢ przyczyny zjawiska oraz ustali¢
srodki zaradcze, a jesli to konieczne nalezy zasiegna¢ rady ekspertow.

W przypadku, gdy w czasie wykonywania rob6t ziemnych zostang ujawnione niewybuchy

lub przedmioty trudne do zidentyfikowania, nalezy niezwtocznie przerwaé wszelkie roboty ,
miejsce ogrodzi¢ i oznakowac napisami ostrzegawczymi oraz powiadomi¢ niezwlocznie
kierownictwo Robét, Inspektora Nadzoru i wlasciwy organ administracyjny / Policj¢, Wojsko /

5.4.8. Podtoze rurociaggu

Z uwagi na zmienne warunki gruntowe nalezy na catej dlugosci wykona¢ podsypke piaskowa o
grubosci 20 cm. Podsypke mozna wykona¢ z gruntu rodzimego przesianego. W przypadku
natrafienia w podtozu na piasek drobnoziarnisty mozna go wykorzysta¢ bezposrednio do podsypki.
Material podtoza powinien stanowi¢ grunt sypki, naturalnej wilgotnosci ( odwodniony trwale
lub na czas budowy) odpowiadajacy wymaganiom okreslonym dla gruntéw o symbolach
ms.ss,sz wg PN 86/B-02480 tabela 7.

Wykonawca zobowigzany jest uzyska¢ od Inspektora Nadzoru decyzj¢ o zastosowaniu gruntu
rodzimego na podtoze rurociggu.

Rurociag uktada¢ na podsypce uksztattowanej na kat 120'i z zaprojektowanym spadkiem
podtuznym.

5.4.9. Zasypka
Uzyty material i sposob zasypania przewodu nie powinny spowodowac¢ uszkodzenia utozonego

przewodu 1 obiektow na przewodzie oraz izolacji wodochronnej, przeciwwilgociowej. Grubos¢
warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co
najmniej 0,2 m dla przewodow z tworzyw sztucznych.

Materiatem zasypu w obrgbie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud i
kamieni, mineralny, sypki, drobno lub $rednio ziarnisty wg PN-86/-02480. Warstwa

ochronna rury kanalowej musi by¢ starannie ubita po obu stronach przewodu. Nalezy ja
zageszczac ubijakiem drewnianym rownoczes$nie z usuwaniem zastosowanego deskowania
warstwami okoto 10-15 cm do wysokosci 20 cm ponad wierzch rurociagu.

Ubijanie mechaniczne na calej szerokosci moze by¢ przeprowadzone sprzgtem dopiero przy

20 -to cm warstwie piasku ponad wierzch rury. Dalszg zasypke mozna wykona¢ mechanicznie
warstwami 20 cm.

Wskazniki zageszczenia majg by¢ zgodne ze wskaznikami zawartymi w decyzjach zarzadcoéw drog.
Niedopuszczalne jest zrzucanie mas ziemi z samochodéw bezposrednio na rure.

Urobek nie wykorzystany do zasypki nalezy wywozi¢ w miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru / wykorzysta¢ do nasypow /.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
- 0golne wymagania dotyczace wykonania rob6t, dostawy materiatow, sprzetu i sSrodkow
transportu podano w OST “Wymagania og6lne"
- wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot, materiatéw 1 urzadzen
- wykonawca zapewni odpowiedni system 1 §rodki techniczne do kontroli jako$ci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy
- wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane



Strona - 34 -

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne

- badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we witasciwych PN (EN-PN) a
czestotliwos¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikow dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materiatow.
Wyniki badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trybie okre§lonym w PZJ
do akceptacji,

- wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
nie pézniej niz w terminie 1 w formie okreslonej w PZJ

- badania kontrolne obejmuja caty proces budowy.

6.3. Badania jakoSci robot w czasie budowy

Badania jakosci robdt w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi wtasciwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach.

Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nast¢pujacych zasad:

a) o$ obiektu nalezy sprawdzi¢ we wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie
oraz co najmniej, co 200 m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego
odcinka,

¢) wyznaczenie wykopow nalezy sprawdzi¢ tasmg i szablonem z poziomica

d/ wymagania odnosnie doktadnosci wykonania wykopow

Minimalne odchylenia w rzgdnych wykopu nie powinny by¢ wigksze niz: £3,0 cm w gruntach
spoistych, £ 5,0 cm w gruntach wymagajacych wzmocnienia. Tolerancja szerokosci wykopu
wynosi +5,0 cm

Odchylenie rzednych podtoza od rzgdnych projektowanych nie powinno by¢ wigksze od 1 cm.
Powierzchnie skarp nie powinny mie¢ wigkszych wklesnie¢ niz 10 cm.

Wskaznik zageszczenia gruntu w wykopie powinien wynosi¢ Is = 0,98 w drogach i wjazdach
Is=1,00 w poboczach drog.

Po wykonaniu wykopdéw nalezy sprawdzié, czy pod wzgledem ksztattu, zageszczenia i wykonania
odpowiada on wymaganiom oraz czy doktadno$¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych w
ST lub odpowiednich normach.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w OST “Wymagania ogolne".
Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy.

[1o$¢ robot oblicza sie wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiardéw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej ST 1 ujmuje w ksigdze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja akceptacji
Inspektora Nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Zasady szczegotowe:

- objetosci kosztorysowe robot ziemnych kubaturowych oblicza si¢ na podstawie
okreslonych w projekcie wymiardéw (przekroje poprzeczne, profile podtuzne wykopow )
wm? gruntu rodzimego lub zaggszczonego.

- objetosci kosztorysowe wykopow tymczasowych nalezy oblicza¢ w oparciu o wymiary,
ktore ustala si¢ zgodnie z nizej podanymi zasadami:

a) pochylenie skarp wykopow przyjmowac nalezy w zaleznos$ci od kategorii gruntu
b wymiary dna wykopow liniowych o $cianach pionowych (umocnionych) nalezy przyjmowac
réwne $rednicy kanatu powiekszonej o 0,40 m w kierunku $cian wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejscia podano w OST 00 “Wymagania ogolne" pkt. 8.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.
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Gotowos$¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Zasady szczegodtowe:

Proces odbioru powinien obejmowac:

a) sprawdzenie dokumentacji powykonawczej w zakresie kompletnosci i uzyskanych wynikow
badan laboratoryjnych,

b) sprawdzenie robot pomiarowych w zakresie zgodnos$ci z dokumentacja projektowa,

¢) sprawdzenie wykonania wykopow i pod wzgledem wymaganych parametréw wymiarowych i
technicznych,

d) sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robdt ziemnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne wymagania dotyczace platnosci
Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w OST 00 “Wymagania ogdlne" pkt. 9.

9.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania robot obejmuje mig¢dzy innymi:

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacjg i inwentaryzacja powykonawczg robot 1
obiektu wraz ze sporzadzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)

b) prace geotechniczne wraz z dokumentacja powykonawczg oraz projektem odwodnienia
terenu robot

c¢) badania laboratoryjne materiatow 1 gruntow wraz z opracowaniem dokumentacji

d) zabezpieczenie lub usuniecie istniejagcych w terenie urzadzen technicznych, ro§linnosci i
uzbrojenia terenu,

€) usunigcie rumowisk, wysypisk odpadow,

f) zabezpieczenie obiektow chronionych prawem

g) zabezpieczenie rzek 1 kanalow przed zakloceniem przeptywu lub zanieczyszczeniem wod

h) przejecie 1 odprowadzenie wod opadowych 1 gruntowych z terenu robot wraz z instalacjami
odwadniajacymi,

1) przygotowanie podtoza gruntowego pod roboty

J) oznakowanie prowadzonych robot w pasie drogowym zgodne z projektem organizacji ruchu,
odtworzenia i oplaty za zajecie pasa drogowego,

k) dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzadzen oraz ich skladowanie

1) wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych oraz nasypéw oraz ich
czasowe odwodnieniem

m) wywoz z terenu budowy urobku ziemnego na sktadowisko

n) dostarczenie obiektow zaplecza budowy, zagospodarowanie terenu budowy

0) wykonanie okreslonych w postanowieniach Umowy badan, pomiaréw, sondowac i sprawdzen
robot

p) wykonanie robot zasadniczych i wykonczeniowych

g) wykonanie dokumentacji powykonawczej robdt i budowy

r) uporzadkowanie placu budowy po robotach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

-WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB

-PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia, symbole, podziat i opis gruntow.
-PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

-PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

-PN-B-06050: 1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

-PN-91/B-06716 Kruszywa mineralne. Piaski i zwiry filtracyjne. Wymagania techniczne.
-PN-B-11111: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir
I mieszanki.
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-PN-B-11113: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
-PN-EN-932-1: 1999 Badania podstawowych wtasno$ci kruszyw. Metody pobierania probek.
-PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne .Wykopy otwarte dla przewodoéw wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

-PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

-PN-S-02205: 1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Normy branzowe:

-BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

-BN-64/8931-01 Drogi samochodowe . Oznaczenie wskaznika piaskowego

-BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta oraz inne obowiazujace :

- PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie
prawodawstwo
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SST-04 KANALIZACJA SCIEKOW KOMUNALNYCH GRAWITACYJNO —
TLOCZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Sierakowice gmina So$nicowice -
obejmujace kanaty grawitacyjne z przytaczami Wraz z przepompowniami sieciowymi i rurociggami
tlocznymi.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stanowi czgs¢ Dokumentacji Przetargowej przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej 1 rurociggdéw ttocznych i obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- roboty montazowe : rurociagi grawitacyjne i ci$nieniowe $ciekow,

- roboty wykonane przewiertem sterowanym

- budowa studzienek rewizyjnych betonowych ¢ 800, ¢ 1200, ¢ 2000

- budowa przepompowni sieciowych

- budowa studzienek rozprezajacych

- kontrola jakosci

Roboty ziemne, odwodnieniowe i umocnienie wykopow zwigzane z wykonywaniem kanalizacji
sanitarnej ujeto w SST 03

Roboty drogowe rozbidrkowe i odtworzeniowe ujeto w SST 02, SST 08, SST 09,
Wymagania dotyczace przepompowni $ciekéw ujeto w SST-05

Roboty zwigzane z budowa ogrodzenia przepompowni ujeto w SST 10

Zasilanie energetyczne przepompowni $ciekow ujeto w SST 07

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

1.4.1 Pojecia ogdlne
Kanalizacja sanitarna — zesp6t powiazanych ze soba elementow stuzacych do odprowadzenia
sciekow z obiektow budowlanych 1 ich otoczenia do sieci kanalizacji zewnetrzne;.

1.4.2 Kanatly
- Kanat sanitarny — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzanie §ciekow

sanitarnych

- Kanat zbiorczy — kanat przeznaczony do zbierania $ciekow sanitarnych z co najmnie;j
dwéch kanaléw bocznych

- Kanat boczny — kanat doprowadzajacy $cieki do kanatu zbiorczego

- Przykanalik — kanat przeznaczony do potaczenia wewnetrznej instalacji kanalizacyjnej budynku
z siecig kanalizacji sanitarnej

1.4.3 Urzadzenia uzbrojenia sieci

- Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna na kanale nieprzetazowym przeznaczona
do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow

- Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu,
na zalamaniach spadku kanahu oraz na odcinkach prostych
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- Studzienka potgczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej dwéch
kanatow doplywowych w jeden kanat odptywowy

- Studzienka kaskadowa — studzienka rewizyjna tgczgca kanaty dochodzace na roznej wysokos$ci
(h>0,6m), w ktorej $cieki sanitarne spadajg bezposrednio na dno studzienki potgczeniowe;j
poprzez zewngtrzny, odcinajacy przewod pionowy

- Rura ochronna — rura o $rednicy wiekszej od rury przewodowej, stuzgcej do przenoszenia
obcigzen zewnetrznych i1 do zabezpieczenia kanalu przy przej$ciu przez przegroda terenowa.

1.4.4 Elementy studzienek

- Komora robocza — zasadnicza cze$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysoko$¢ komory roboczej jest to odleglto$§¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni plyty lub
innego elementu przykrycia studzienki a rzgdng spocznika lub dna studzienki

- Komin wtazowy — szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do
zej$cia obstugi do komory robocze;j

- Plyta przykrycia studzienki — ptyta przykrywajaca komore¢ robocza

- Wiaz kanatowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia studzienek rewizyjnych

umozliwiajacych dostep do urzadzen kanalizacyjnych

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

2.1. Rury

Do budowy kanalizacji sanitarnej stosuje si¢ nastgpujace materiaty:

- rury kielichowe klasy S do sieci kanalizacyjnej z polichlorku winylu PVC — U /rury lite/ wg
PN-EN 1410-01:1999 o $rednicy 160 mm i 200 mm typoszereg SDR 34
taczone na uszczelki gumowe, ktére dostarcza producent rur;

- ksztattki do sieci kanalizacyjnych z PVC wg PN-EN 1410-01:1999 typoszereg SDR 34

- tuleje ochronne z uszczelka, krétkie (dla przejs¢ szczelnych przez $cianki betonowe
studzienek) z PVC o $rednicy, 160 mm, 200 mm,

- rury kamionkowe o $rednicy 150 i 200mm

- rury stalowe o $rednicy DN 150 i DN 300 jako rury ochronne

- plozy $lizgowe z tworzyw sztucznych dla rur przewodowych montowanych w rurach
ochronnych

- manszety do uszczelniania koncow rur

- rury ochronne PE do zabezpieczen istn. kabli

- rury PE do kanalizacji ci$nieniowej o $rednicy 63 mm 1 $rednicy 75 mm

- ksztattki do rur PE o $rednicy 63 mm i $rednicy 75 mm

- korki kanalizacyjne ¢ 160

2.2. Armatura

Przy budowie rurociggow tlocznych przewiduje si¢ zastosowanie studzienek:

-rozprezajace]

-odpowietrzajgcej wyposazonej w zawor napowietrzajaco — odpowietrzajacy oraz zasuwe
kolnierzowsg

2.3. Studzienki kanalizacyjne

Studzienki kanalizacyjne z prefabrykowanych elementow betonowych i zelbetowych

wykonane z betonu klasy co najmniej B40, wodoszczelnego(W8), matonasigkliwego (n<4%)

i mrozoodpornego (F-50) - ztozone sg z nastgpujacych zasadniczych czesci:

- dno studzienki — betonowe, z wyprofilowanym korytem /kineta/, Srednica 1200mm,
wysokos¢ 800mm

- sciany komory roboczej - kregi betonowe, srednica 1200mm, wysoko$¢ 250,500mm,
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- przykrycie studzienek - zwezka redukcyjna 1200/625, wysoko$¢ ok. 600mm
- stopnie wtazowe — zeliwne wg PN-64/H-74086
- wilazy kanatowe — Zeliwne ciezkie ¢ 600 klasy D400 wg PN-74051-2:1994 (zatrzaskowy)
- uszczelki gumowe potgczeniowe- dostawa producenta studzienek
- pierscienie dystansowe /wyrdwnujace/
- kroccee potaczeniowe — osadzone fabrycznie w $cianie studzienki na rzednych, o srednicach
1 z materiatu wynikajacych z Dokumentacji Projektowej lub osadzane na budowie
w zaleznosci od potozenia i1 rzgdnej przykanalika
Studzienki kanalizacyjnej w ktérych réznica wysokosci pomiedzy kanatem wlotowym i
wylotowym jest wigksza od 0,6 m nalezy wykona¢ jako kaskadowe z pionowg rurg
prowadzong na zewnatrz studzienki.

2.4. Przepompownie Sciekow

Zaprojektowano przepompownie $ciekdw podziemne prefabrykowane z betonu zbrojonego B45
sktadajace si¢ z dna zbiornika (monolit), elementow przedtuzajacych taczonych na felce 1
uszczelki migdzykregowe Forscheda oraz plyty przykrywajacej z otworem na wlaz.

W ptlaszczu zbiornika znajduja si¢ fabrycznie osadzone kroéce wlotowe, krociec ttoczny,
odpowietrzajacy i krociec na wyprowadzenie kabli. Kazda z przepompowni wyposazona jest w
dwie pompy zatapialne.

Pompy pracuja na zmiang.

Przepompownia Ppl

Maksymalny doptyw $ciekéw Qhmax = 0,15 dm®/h

Przepompownia Pp2

Maksymalny doptyw $ciekéw Qhmax = 0,15 dm®/h

Przepompownia Pp3

Maksymalny doptyw $ciekéw Qhmax = 0,60 dm*/h

Przepompownia Pp4

Maksymalny doptyw $ciekéw Qhmax = 0,80 dm®/h

Przepompownia Pp5

Maksymalny doptyw $ciekéw Qhmax = 0,36 dm®/h

Przepompownia Pp6

Maksymalny doptyw $ciekéw Qhmax = 0,70 dm*/h

Wymagania dotyczgce przepompowni Sciekow ujeto w SST-05.

2.5. Studzienki na rurociggach tlocznych

Na rurociagach tlocznych nalezy wykona¢ studzienki odpowietrzajace wykonane z kregow
betonowych o $rednicy 1500mm. Przed wlotem kanalizacji ci$nieniowej do kanatlu
grawitacyjnego nalezy zabudowa¢ typowe studzienki rozprezajace.

2.6. Dokumentacja materialowa.

Wszystkie materiaty 1 urzadzenia przewidywane do wbudowania beda zgodne z
postanowieniami Umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed
wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce zrodta pochodzenia
zastosowanych materiatlow oraz odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do
obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materialow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie 1 wbudowanie
zgodnie z zalozeniami PZJ.

Wszystkie materiaty majg by¢ zgodne z zapisami Ustawy o wyrobach budowlanych z dnia 16
kwietnia 2004r
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2.7. Skladowanie materialéw

2.7.1. Rury PVC

Magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami
promieni stonecznych, temperatura nie wyzsza niz 40° C i opadami atmosferycznymi.
Dtuzsze sktadowanie rur powinno odbywac si¢ w pomieszczeniach zamknigtych lub
zadaszonych. Rur z PVC nie wolno nakrywa¢ uniemozliwiajac przewietrzanie.

Rury o réznych $rednicach i grubosciach winny by¢ sktadowane osobno, a gdy nie

jest to mozliwe, rury o grubszej Sciance winny znajdowac si¢ na spodzie.

Rury powinny by¢ sktadowane na réwnym podtozu na podktadach i przektadkach
drewnianych, a wysokos$¢ stosu nie powinna przekraczac¢ 1.5m. Sposob sktadowania nie
moze powodowac nacisku na kielichy rur powodujac ich deformacje.

Zabezpieczenie przed rozsuwaniem si¢ dolnej warstwy rur mozna dokonac za

pomocg kotkow i klindw drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i
magazynowania nalezy czesci uszkodzone odcia¢, a konce rur zfazowac.

Szczegolnie nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpiecza¢ je kotpakami,
wktadkami itp.

2.7.2 Rury PE
Rury PE nalezy sktadowa¢ w potoZeniu poziomym na plaskim i réwnym podtozu.

Odcinki proste sktadowa¢ na podktadach drewnianych lub z innego materiatu nie
powodujacego uszkodzenia rur o szeroko$ci nie mniejszej niz 0,1 m i w odstepach 1-2 m .
Rury w krggach sktadowac¢ na podktadach jak wyzej pokrywajacych co najmniej 50 %
powierzchni sktadowania. Wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,0 m dla rur w
odcinkach 1 1,5 m dla rur w kregach.

Rury w trakcie sktadowania powinny by¢ chronione przed szkodliwym dziataniem
promieni stonecznych.

Wykonawca zobowigzany jest uktada¢ rury wedtug poszczegdlnych grup wielkoscei i
gatunkéw zapewniajac stateczno$¢ oraz umozliwiajac dostep do poszczegdlnych stoséw lub
pojedynczych rur.

2.7.3. Rury kamionkowe

Rury kamionkowe sg dostarczane na plac budowy zapakowane na paletach, a ksztattki w skrzyniach
lub paczkach powlekanych folig. Rury o wickszych §rednicach niezapakowane w paczki powinny
by¢ roztadowane pojedynczo z zachowaniem $rodkow ostroznosci. Rury kamionkowe powinny by¢
zmagazynowane na powierzchni poziomej, warstwowo, jej dolna warstwa musi by¢ zabezpieczona
przed ich rozsunigciem. Rury kamionkowe kielichowe powinny by¢ uktadane na przemian,
koncowkami — kielichami.

[lo§¢ warstw rur w sztaplach nie powinna przekracza¢ liczb podanych w tabeli ponizej:

Srednica rur Ilo$¢ warstw
100 mm - 150 mm 5
200 mm 4
250 mm - 300 mm 3
400 mm 2
500 mm 1

Pierscienie uszczelniajace jak 1 manszety - ztgczki rurowe oraz smar powinny by¢ przechowywane
w swoich kontenerach i chtodnym miejscu. Promienie ultrafioletowe pogarszaja ich warto$ci
wytrzymatos$ciowe.

W czasie silnego mrozu nalezy w/w materialy przykry¢ np. brezentem.

2.7.4. Elementy studzienek betonowych
Sktadowanie studzienek moze odbywac si¢ na gruncie nieutwardzonym
wyréwnanym, pod warunkiem, Ze nacisk przekazywany na grunt nie przekracza 0.5MPa
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Przy sktadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie powinna
przekraczaé 1.8m. Sktadowanie powinno umozliwi¢ dostgp do poszczegdlnych stoséw
wyrobow lub pojedynczych krggow.

2.7.5. Wlazy, stopnie i ksztattki zeliwne
Sktadowanie wtazow i stopni ztazowych moze odbywac si¢ na odkrytych sktadowiskach z dala od
substancji dziatajacych korozyjnie. Wtazy powinny by¢ podzielone wg klasy / typow /.

2.7.6. Armatura, uszczelki, zlgczki itp.

Sktadowanie armatury, uszczelek, ztaczek 1 innych drobnych materiatow / smary, srodki do
czyszczenia / powinno odbywac si¢ w pomieszczeniach magazynowych w sposob uporzadkowany
z zachowaniem wyzej wymienionych §rodkow ostroznosci

2.7.7. Studzienki z tworzyw sztucznych

Sktadowanie z zachowaniem warunkow jak dla rur PVC
2.7.8. Przepompownie sieciowe

Warunki sktadowania zgodne z warunkami producenta.

3. SPRZET

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej SST stosowaé nastepujacy, sprawny
technicznie 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

-zuraw samochodowy

-kompresor

-wciggarka reczna

-zgrzewarka do rur PE

-maszyna do wiercen poziomych z systemem wytwarzania 1 recyrkulacji pluczki oraz
systemem radiodetekcji i radionawigacji

-wciggarka mechaniczna z napedem spalinowym

-spawarka elektryczna wirowa

-wyciag do urobku ziemi o napedzie spalinowym

-betonomieszarka

-Zuraw przesuwny

-zespot pradotworczy trojfazowy, przewozny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektem
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
Do transportu materiatléw, sprz¢tu budowlanego i urobku z robot ziemnych stosowac¢ nastepujace,
sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu:

Samochody skrzyniowy

Ciagnik kotowy

Przyczepa dtuzycowa

Przyczepa skrzyniowa

Samochdd dostawczy
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towardw. §rodki transportu winny by¢
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektem organizacji roboét, ktory uzyskat akceptacje Inspektora
Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza speinia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego .
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4.1. Rury z tworzyw sztucznych i kamionki.

Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej

dhugosci. Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi

widetkami lub dzwignia z belkg umozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesin na wigzce. Nie wolno

stosowa¢ zawiesin z lin metalowych lub tancuchéw. Gdy rury sa zatadowane teleskopowo

(rury o mniejszej Srednicy wewnatrz rur o wigkszej srednicy) przed roztadowaniem wigzki

nalezy wyjac rury ‘wewnetrzne’.

Z uwagi na specyficzne wiasciwosci rur PVC nalezy przy transporcie zachowac nastgpujace

dodatkowe wymagania:

- przewoz rur moze by¢ wykonywany wytacznie samochodami skrzyniowymi,

- przewo6z powinno sie wykonaé przy temperaturze powietrza - 5°C do +30°C, przy czym
powinna by¢ zachowana szczegdlna ostroznos$¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi
na zwigkszang krucho$¢ tworzywa

- na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle, na podktadach
drewnianych o szerokosci co najmniej 10cm i grubosci co najmniej 2.5¢cm, utozonych
prostopadle do osi rur,

- wysokos¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekracza¢ 1m

- rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i
desek pod tancuchy spinajace boczne Sciany skrzyn samochodu,

- przy zaladowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetacza¢ po pochylni

- przy dlugosci rur wigkszych niz dlugo$¢ pojazdu, wielko$¢ zwisu rur nie mozna przekraczaé

im.

Ksztattki kanalizacyjne nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem

ostroznosci jak dla rur z PVC.

4.2. Elementy studzienek betonowych

Transport elementéw studzienek betonowych oraz przepompowni §ciekéw powinien odbywac si¢
samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania.

W celu usztywnienia utozenia elementéw oraz zabezpieczenia styku ze §cianami Srodka
transportowego nalezy stosowac przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow oraz ciggna z drutu do podktadéw lub zaczepow na srodkach
transportowych.

Podnoszenie 1 opuszczanie elementow betonowych nalezy wykonaé¢ za pomocg minimum

trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.3. Wlazy kanalowe, stopnie, ksztaltki zeliwne

Wtazy kanatowe, stopnie 1 ksztattki zeliwne mogg by¢ transportowane dowolnymi

srodkami transportu.

Witazy nalezy podczas transportu zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem i uszkodzeniami. Wiazy
typu cigzkiego moga by¢ przewozone luzem natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po
10 sztuk i taczy¢ tasma stalowa.

4.4. Armatura, uszczelki, ztaczki
Armatura moze by¢ transportowana dowolnymi srodkami transportu. Armatur¢ nalezy podczas
transportu zabezpieczy¢ przed przemieszczeniem i uszkodzeniami.

4.5. Mieszanka betonowa

Transport mieszanki betonowej /w tym warunki i czas transportu/ do miejsca jej

uktadania nie powinien powodowac:

- segregacji sktadnikow;

- zmiany sktadu mieszanki;

- zanieczyszczenia mieszanki;

- obnizenie temperatury przekraczajacej granice okreslona w wymaganiach technologicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami dokumentow
kontraktowych (umownych).

5.2 Zakres robot przygotowawczych

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu

b) prace geotechniczne

¢) przejecie i odprowadzenie z terenu wod opadowych i gruntowych

d) wykonanie niezbednych drog tymczasowych, zasilania w energi¢ elektryczng i wode oraz
odprowadzenia $ciekow

e) oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym (drogi kolowe)

f) dostarczenie na teren budowy niezbg¢dnych materiatow, urzadzen i sprz¢tu budowlanego

g) wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych

h)wykonanie dokumentacji fotograficznej stanu istniejacego przez Wykonawce
Projektowana o$ kanatu powinna by¢ oznaczona w terenie przez geodete z uprawnieniami.
Os$ przewodu wyznaczy¢ w sposob trwaty 1 widoczny, z zalozeniem ciggdw reperdéw roboczych.
Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomocg drewnianych palikow, tzw. kotkow osiowych
z gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, a na odcinkach
prostych co ok. 30-50m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty.
Kotki wbija si¢ po dwu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwo$¢ odtwarzania jego

osi podczas prowadzenia robot. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadza¢ w
Scianach budynkow w postaci hakow lub bolcéw. Ciag reperéw roboczych nalezy nawigzac
do reperow sieci panstwowe;j.

5.3 Zakres robot zasadniczych

5.3.1 Ogoblne warunki uktadania (montazu) przewodoéw

Sposob montazu przewodow powinien zapewni¢ utrzymanie kierunku i spadkéw zgodnie

z dokumentacjg techniczna.

Opuszczanie 1 uktadanie przewodu na dnie wykopu moze odbywac si¢ dopiero po przygotowaniu
podioza.

Przed opuszczeniem rur do wykopu nalepy sprawdzi¢ ich stan techniczny ( nie moga mie¢
uszkodzen) oraz zabezpieczy¢ je przed zniszczeniem poprzez wprowadzenie do rur
tymczasowych zamkni¢¢ w postaci zaslepek, korkow itp.

5.3.2 Uktadanie przewodu na dnie wykopu

Rury mozna opuszcza¢ do wykopu recznie. Uktadanie odcinka przewodu odbywa si¢ na
przygotowanym podiozu. Podloze profiluje si¢ w miar¢ uktadania przewodu, a grunt z podloza
wykorzystuje si¢ do stabilizacji utozonej juz czesci przewodu poprzez zaggszczenie po jego obu
stronach. Nalezy przy tym zwroci¢ uwage na to, aby osie taczonych odcinkéw przewodu pokrywaty
sig.

Przewdd po utozeniu powinien Scisle przylega¢ do podtoza na catej swej dlugosci.

Nie wolno wyrdwnywac¢ kierunku utozenia przewodu przez podktadanie pod niego twardych
elementow, takich jak np. kawalki drewna, kamieni itp.

Odchylenia osi utozonego przewodu od ustalonego w dokumentacji kierunku nie powinno
przekracza¢ 0,01 m.

Przyjecie odpowiedniego sposobu uktadania przewodu na dnie wykopu zalezy od technologii
wykonania zlgczy 1 innych wezlow oraz rodzaju wykopu.

Z}acza powinny pozosta¢ odstoniete do czasu przeprowadzenia proby na szczelno$¢ przewodu.

5.3.3 Glebokos¢ utozenia, umieszczenie wzgledem uzbrojenia podziemnego
Przewody powinny by¢ ulozone w gruncie w sposob uniemozliwiajacy:
- zamarzanie w nich $ciekow w okresie zimowym,
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- uszkodzenia pod wptywem obcigzen zewnetrznych,

- niekorzystny wplyw uzbrojenia podziemnego (obcigzenie fundamentami itp.).

Glebokos¢ utozenia przewodow bezposrednio w gruncie i bez dodatkowych srodkow
zabezpieczajacych ustala ogdlna norma. Wg tej normy glteboko$¢ utozenia przewodow

powinna by¢ taka, aby przykrycie h mierzone od wierzchu rury do rzednej terenu byto wieksze niz
glteboko$¢ przemarzania gruntu powigkszona o 0,20 m. Zatem zalecane wartosci przykrycia
przewodu powinny by¢ takie jak w tablicy ponize;j.

W przypadku koniecznosci utozenia przewodow na mniejszych glebokosciach, w celu
zabezpieczenia przez zamarzaniem Sciekow, przewody powinny by¢ ocieplone, np. warstwg zuzla
uzupetniajacego dang glebokos¢ przykrycia (warstwa zuzla nie moze mie¢ bezposredniego kontaktu
Z rurg z tworzywa sztucznego).

Wartosci przykrycia przewodu kanalizacyjnego w zaleznosci od gitebokosci przemarzania gruntu.

Gleboko$¢ przemarzania gruntu h, (m) Glebokos¢ przykrycia przewodu hy (m)
0,8 1,0
1,0 1,2
1,2 1,4
1,4 1,6

Przewody powinny by¢ rozmieszczone w stosunku do pozostatych elementéw uzbrojenia
podziemnego zgodnie z dokumentacjg projektowq.

5.3.4 Metody taczenia rur

Nalezy stosowac generalng zasade, ze przy taczeniu rur obowiazuja procedury podane

przez ich producentow.

Polgczenie mechaniczne

Podstawowym zlaczem rur kanatowych i ksztattek z PCV sg zlacza kielichowe na wcisk z
zastosowaniem uszczelek gumowych. Potaczenie takie dokonuje si¢ przez wprowadzenie bosego
konca jednej rury lub ksztattki do wnetrza drugiej rury lub ksztattki. Wewnatrz kielicha na catym
obwodzie znajduje si¢ wglebienie w ktorym umieszczany jest gumowy pierscien uszczelniajacy o
specjalnym przekroju / uszczelka wargowa /. Nalezy zwrdci¢ uwagge na czysto$¢ wglebienia
kielicha oraz $cistos¢ przylegania pierscienia do wglegbienia. Przed przystapieniem do wcisku
bosego konca rury w kielich, bosy koniec rury mozna posmarowac cienko srodkiem
antyadhezyjnym. Wprowadzenie bosego konca do kielicha moze by¢ wykonane za pomoca
specjalnego urzadzenia wciskowego wzglednie przez zastosowanie dzwigni r¢czne;.

Ciecie rur

W przypadku koniecznosci dostosowania dlugosci rur do odlegtosci miedzy studzienkami nalezy
dokonac¢ ciecia rury. Cigcie wykonywa¢ w korytku drewnianym pozwalajacym utrzymacé
doktadno$¢ ciecia i jego prostopadios$¢ do osi rury. Ciecie wykonywac za pomoca recznej pitki do
drewna . Przycigta rura wymaga fazowania. Fazowanie bosych koncow polega na zmniejszeniu
srednicy zewnetrznej bosego konca przez obrobke jego krawedzi za pomocg pilnika zdzieraka na
dhugosci 2g pod katem 15°. Skracanie ksztaltek jest niedopuszczalne.

Zgrzewanie rur PE

W celu potaczenia odcinkow rur stosowac nalezy metoda zgrzewania doczotowego. Urzadzeniem
umozliwiajacym poprawne wykonywanie takich potaczen jest zgrzewarka doczotowa. Konce
taczonych elementéw mocuje si¢ w zaciskach zgrzewarki, po czym za pomocg struga wchodzacego
w sktad zgrzewarki wyrownuje powierzchnie czotowe taczonych elementow. Nastepnie przy
pomocy plyty grzewczej nagrzewa jednoczesnie oba konce elementow a kiedy sa dostatecznie
uplastycznione, usuwa si¢ plyte grzewcza i dociska je do siebie pozostawiajac docis$nigte do konca
czasu chtodzenia. W procesie zgrzewania doczotowego powstaje wyplywka na zewnatrz jak 1
wewnatrz rury. W razie potrzeby mozna ja usungé przy pomocy specjalnego urzadzenia. Producent
rur podaje dla rur o okreslonej grubosci $cianki czasy nagrzewania czas przestawiania i czas
chtodzenia pod ci$nieniem spajania. Dla okreslonych $rednic rur podawana jest szerokos$¢ zgrzewu.
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5.3.5. Laczenie rur kamionkowych
System rur kanalizacyjnych kamionkowych obejmuje :

— rury kielichowe taczone na wcisk z zastosowaniem uszczelek. Potaczenie takie dokonuje sig¢
przez wprowadzenie bosego konca jednej rury lub ksztattki do wnetrza drugiej rury lub
ksztaltki. Wewnatrz kielicha na catym jego obwodzie znajduje si¢ w odpowiednim
wgtebieniu uszczelka. Przed przystgpieniem do wcisku bosego konca rury w kielich, nalezy
posmarowac koniec rury smarem. Nalezy zroci¢ uwagg na to aby ziemia lub kamienie nie
dostaty si¢ do potaczen.
rury przeciskowe bezkielichowe taczone na uszczelke VT i V4A. Potaczenie VT jest to
manszeta - uszczelka polipropylenowa wzmocniona szkieletem z wtokna szklanego. Rury
przeciskowe kamionkowe ¢ 150 mm (np. rury CreaDig DN 150) mozna potaczy¢ z rurami
kamionkowymi kielichowymi bezposrednio poprzez ztacze VT lub poprzez uszczelke
Flexoset. Ztacze V4A stanowi obejma (mufa) ze stali szlachetnej (z domieszka stopu
molibdenowego) z obustronnymi ,podwdjnymi uszczelkami. W monolitycznej uszczelce
znajduje si¢ pierscien przenoszacy sity nacisku. Powierzchnia bosych koncow rur o $rednicy
¢ 200 mm jest glazurowana ,

5.3.6 Montaz studzienek betonowych

Elementy betonowe studzienki nalezy zabezpieczy¢ z zewnatrz przez posmarowanie dwukrotnie
lepikiem asfaltowym.

Na dnie wykopu na podsypce piaskowej grub. 10 cm nalezy wykonaé betonowa ptyte
podfundamentowa 200,0 x 200,0 cm, grubosci 10 cm z betonu B-7,5. Na ptycie nalezy

ustawi¢ prefabrykowane dno studzienki rewizyjnej z wykonang kinetg. Przed osadzeniem dna
studzienki nalezy w jego $cianie osadzi¢ tuleje kotnierzowe (przejscia szczelne dla wszystkich
rurociggoéw) , jezeli nie dostarczono studzienek z kroé¢cami wklejonymi fabrycznie.

Na pierscieniu dna studzienki nalezy posadowi¢ kregi betonowe Iaczac je za pomoca uszczelek
gumowych, jako ostatni element osadzi¢ zw¢zka redukeyjng przykrycia studzienki i zamontowac
wlaz zeliwny typu ciezkiego.

Poziom wtazu dostosowa¢ do poziomu nawierzchni istniejacej lub projektowanej, na

odcinkach gdzie przewidywana jest korekta nawierzchni drogowej lub projektowany jest

nasyp ziemny przykrywajacy przewod .

Stopnie wlazowe w kregach betonowych nalezy montowaé mijankowe w dwoéch rzgdach, w
odleglosciach pionowych, co 30 cm 1 odlegltosci poziomej osi stopni 30 cm.

5.3.7. Montaz studzienek i armatury na rurociaggach ttocznych

Elementy betonowe studzienki nalezy zabezpieczy¢ z zewnatrz przez posmarowanie

dwukrotnie lepikiem asfaltowym.

Na dnie wykopu na podsypce piaskowej grub. 10 cm nalezy wykona¢ betonowg plyte
podfundamentowa 200,0 x 200,0 cm, 250,0 x 250,0 cm grubosci 10 cm z betonu B-7,5.

Na ptycie nalezy ustawi¢ prefabrykowane dno studzienki. Po osadzeniem dna studzienki nalezy w
jego Scianie osadzie tuleje kolnierzowe (przejscia szczelne dla wszystkich rurociggdw).

Na pierscieniu dna studzienki nalezy posadowi¢ kregi betonowe posrednie taczac je za pomoca
uszczelek gumowych, jako ostatni element osadzi¢ ptyte pokrywowa studzienki i zamontowa¢ wiaz
zeliwny typu cigzkiego.

Studzienki wyposazy¢ w armature i ksztattki zgodnie z rysunkami technologicznymi i

potaczy¢ z rurociggami ttocznymi uktadanymi na zewnatrz. Armatur¢ wewnatrz studzienek
podeprze¢ blokiem betonowym.

Poziom wtazu dostosowa¢ do poziomu nawierzchni istniejacej lub projektowanej, na

odcinkach gdzie przewidywana jest korekta nawierzchni drogowej lub projektowany jest

nasyp ziemny przykrywajacy przewod .

Stopnie wlazowe w kregach betonowych nalezy montowaé mijankowe w dwoéch rzgdach, w
odlegtosciach pionowych, co 30 cm i1 odlegtosci poziomej osi stopni 30 cm.
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5.3.8. Przewiert sterowany

Kanalizacja sanitarna przy przejsciach kolektorow grawitacyjnych pod droga wojewddzka i

droga powiatowa (ul. Tworogowska) oraz przy przejsciach przylaczy grawitacyjnych pod ul.

Rachowicka bedzie wykonana przewiertem sterowanym z zastosowaniem rur kamionkowych o

$rednicy 200mm i 150mm.

Przej$cie kanalizacji pod rowem oraz przejscia kolektoréw tlocznych pod potokiem

Sierakowickim beda wykonane z zastosowaniem rur stalowych przewiertowych.

Przed rozpoczgciem przewiertu Wykonawca winien opracowaé projekt wykonawczy przewiertu

W oparciu o nast¢pujace dane:

- aktualne podktady mapowe z doktadnymi danymi dotyczacymi przedmiotowego odcinka
wraz ze wszystkimi kolizjami, ktore postuza do stworzenia profilu w osi zaktadanego
przewiertu

- og6lny profil podtuzny odcinka sieci kanalizacyjnej z okre§lonymi rzednymi posadowienia
stanowigcy element dokumentacji techniczne;j

Przy wyborze lokalizacji nalezy okresli¢:

- miejsce pod plac maszynowy i montazowy, drogi dojazdowe,

- miejsce z dojazdem potrzebne do utozenia, potaczenia i przygotowania rury do weiggnigcia,

Po umieszczeniu osi przewiertu na podkladzie mapowym nalezy wykona¢, dysponujac danymi

geodezyjnymi i geologicznymi, profil poprzeczny. Profil pozwala na doktadne umiejscowienie

planowanego przewiertu w plaszczyznie pionowej, co jest podstawg do wykonania prac w terenie.

Profil poprzeczny powinien by¢ wykonany w skali nieprzewyzszonej, co daje mozliwos¢

doktadnego $ledzenia przewiertu podczas jego prowadzenia, nanoszenie odchylek powstatych w

trakcie wiercenia 1 ich korekte. Podczas projektowania zwroci¢ nalezy uwagg na to, z jaka warstwa

1 na jakiej gtebokosci mamy do czynienia. Jednoczesnie pami¢tac nalezy, ze grunty o wiekszej

granulacji charakteryzuja si¢ znacznymi parametrami przepuszczalnosci mogacymi powodowaé

migracje, a nawet wyplyw pluczki na powierzchni¢ terenu podczas wiercenia. Tak wiec podczas
wyznaczania trasy przewiertu baczng uwage nalezy zwracaé nie tylko na infrastrukture, ale przede
wszystkim na geologie

Po ustaleniu lokalizacji placu maszyn nalezy przystapi¢ do wykonania kanalizacji przewiertem

sterowanym z kontrolg pilota.

Na poczatku powstaje komora startowa i komora koncowa (odbiorcza). Nastepnie na budowie

instalowany jest sprzet do prac, na ktory sktadaja si¢: jednostka wiertnicza - stacja wypychajaca

rury, agregat hydrauliczny - urzadzenie zasilajgce, system monitoringu i kontroli prac: pilot oraz
glowica urabiajaca. Gdy wszystko zostanie podtaczone za pomocg kabli 1 przewodoéw nastepuje
drazenie kanatu — tzw. przewiertu. Przewiert rozpoczynany jest od wykonania na wylot przewiertu

pilotazowego za pomocg wydragzonych w §rodku zerdzi pilotazowych. Optyczny system kontroli i

pilotowania, ktorego zadaniem jest zapewnienie odpowiedniej doktadnosci przewiertu

pilotazowego, sktada si¢ z glowicy pilota, na ktorej zamieszczona jest tarcza Swietlna teodolitu z

kamerg CCD oraz monitora. Kierunek przewiertu jest wytyczany przez promien §wietlny. Potozenie

tarczy a tym samym gltowicy pilota w gruncie oraz kazde odchylenie od zadanego kierunku jest
sygnalizowane na monitorze w postaci plamki §wietlnej. Glowica pilota jest zakonczona ptytka

sterujacag. Wprowadzenie korekty kierunku polega na zatrzymaniu obrotu 1 ustawieniu zerdzi 1

ptytki sterujagcej w odpowiednim polozeniu katowym i pchnigciu. Kierunek w ptaszczyznie

poziomej 1 nachylenie glowicy pilota podlegaja statej kontroli i moga by¢ korygowane w trakcie
przewiertu przez operatora. Znajdujace si¢ w ziemi zerdzie pilotazowe wyznaczajg kierunek
wpychania rury przewiertowej stalowej. Jednoczesnie za pilotem pracuje glowica urabiajaca grunt —
$wider. Jest ona wpychana w grunt przez hydrauliczne sitowniki, podobnie jak pozniej rury. Swider

pelni jednoczesnie role przenosnika slimakowego, ktory zabiera urobek z czota przewiertu i

transportuje go do szybu wejsciowego. W tym czasie rura przewiertowa zabezpiecza otwor przed

zasypywaniem. Wypychane przez rur¢ ostonowg 1 $wider zerdzie pilotazowe sg odbierane w szybie
wyj$ciowym.

Gdy rury stalowe osiagnag studzienke docelowa, wyciaggane sa przenosniki $limakowe a na

miejsce rur stalowych wprowadzane sg rury kamionkowe.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

a) og6lne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzegtu i sSrodkow
transportu podano w OST 00,,Wymagania ogdlne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny petni¢ kontrole jakosci robot, materiatlow i1 urzadzen
c¢) wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jako$ci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajagce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 .Kontrole i badania laboratoryjne

a) badania laboratoryjne musza obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatdw podanych
w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we whasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a czestotliwos$¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikow dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materiatdéw. Wyniki
badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trybie okre§lonym w PZJ do akceptacji.

b) wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan, nie
poOzniej niz w terminie 1 w formie okreslonej w PZJ

6.3 Badania jakosci robot w czasie budowy

Badania jakos$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywacé zgodnie z wytycznymi wlasciwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materialow i
systemow technologicznych.

6.4. Proby szczelnosci przewodu

W celu sprawdzenia szczelnos$ci 1 wytrzymato$ci polaczen przewodu nalezy przeprowadzi¢ proby
szczelnos$ci. Proby szczelnos$ci nalezy wykona¢ dla kolejnych odbieranych odcinkéw przewodu na
zadanie Zamawiajacego lub uzytkownika nalezy rowniez przeprowadzi¢ probe szczelnosci catego
przewodu.

Sposéb przeprowadzania 1 petny zakres wymagan zwigzanych z prébami szczelnosci sa podane w
normie PN-EN 1610: 2002. i PN EN 805: 2002

Wyniki prob szczelnosci powinny by¢ ujete w protokotach, podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnego 1 uzytkownika.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne".
Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami Umowy. 110$¢ robot
oblicza si¢ wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiardéw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglgdnieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja akceptacji
Inspektora Nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejscia podano w OST 00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 8.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i1 zatwierdzenia dokumentacjg powykonawczg robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN ,EN-PN)
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8.1. Odbiory techniczne przewodu

W procesie realizacji budowy przewodu maja miejsce odbiory czesciowe i odbiory koncowe.
Odbiory czesciowe odnoszg si¢ do poszczegdlnych etapow robot przed zakonczeniem budowy
kolejnych odcinkoéw przewodu, a w szczegdlnosci robot podlegajacych zakryciu. W zwigzku z tym,
ich zakres obejmuje:

— sprawdzenie zgodnosci wykonanego odcinka z dokumentacja, w tym w szczego6lnosci
zastosowanych materiatow,

— sprawdzenie prawidtowosci wykonania robot ziemnych, a w szczegdlnosci podtoza,
podsypki, zasypki, glebokosci utozenia przewodu, odeskowania,

— sprawdzenie prawidtowo$ci montazu odcinka przewodu, a w szczegolnosci zachowania
kierunku i spadku potaczen, zmian kierunku,

— sprawdzenie prawidtowos$ci zabezpieczenia odcinka przewodu, a w szczegolnosci przy
przejSciach przez przeszkody, wzmocnienia, przeprowadzenie proby szczelnosci na
ci$nienie. Przed przekazaniem przewodu lub jego odcinka do eksploatacji, nalezy dokonaé
odbioru koncowego, ktory polega na:

— sprawdzeniu protokoléw odbioru czesciowego i stwierdzenia zrealizowania zawartych w
nich postanowien usuniecia usterek i innych niedomagan, w szczego6lnosci sprawdzenia
protokotow z prob szczelnosci,

— sprawdzenie aktualnos$ci dokumentacji technicznej, uwzgledniajac wszystkie zmiany 1
uzupetnienia.

Odbiory cze$ciowy i koncowy, powinny by¢ dokonane komisyjnie przy udziale przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika oraz potwierdzone wiasciwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakie$§ wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnity sie jakie$ usterki,
nalezy uwzgledni¢ je w protokole, podajac jednoczesnie termin ich usunigcia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w OST 00,,Wymagania ogdlne" pkt. 9.

Cena wykonania rob6t obejmuje w szczegolnosci:

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacjg i inwentaryzacja powykonawcza robot i
obiektu wraz ze sporzadzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)

b) badania laboratoryjne robot i materiatéw wraz z opracowaniem dokumentacji

¢) oznakowanie prowadzonych robdt w pasie drogowym (drogi kotowe) zgodnie z projektem
organizacji ruchu, odtworzenia i oplaty za zajecie pasa drogowego,

d) dostarczenie materialéw, sprz¢tu 1 urzadzen oraz ich sktadowanie

e) wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych

f) wywoz z terenu budowy materialoéw zbednych

g) dostarczenie obiektow zaplecza budowy, zagospodarowanie terenu budowy

h) wykonanie okreslonych w postanowieniach Umowy badan, pomiaréw 1 sprawdzen robot
1) wykonanie robot zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzetu;

j) wykonanie dokumentacji powykonawczej robét i budowy

k) uporzadkowanie placu budowy po robotach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB

PN-81/B-03020 Grunty budowlane .Posadowienie bezposrednie budowli.
PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-76/C-89202 Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu do rur ci$nieniowych. []
PN-76/C-89204 Rury ci$nieniowe z z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-C-89222 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesytania ptynow.
BN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonow. Wymagania techniczne.
BN-62/6738-04 Beton. Badania masy betonowej.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
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PN-/B-06250:1998 Beton zwykty

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

PN-87/B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia
PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.

PN-EN 1610: 2002 Budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych

PN-B-10729 ;1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-EN 1671; 2001 Zewnetrzne systemy kanalizacji ciSnieniowej

PN-EN 752 ; 2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 476 : 2001 Wymagania ogdlne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej

PN—86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i
zelbetowe. Nazwy i okreslenia.

PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno

PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania

PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow 1 studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego, Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, kontrola jako$ci
PN-64/H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

Wymagania i badania przy odbiorze oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy
krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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SST-05 PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
przepompowni §ciekOw na rurociaggach ttocznych w sieci kanalizacji ci$nieniowej w zakresie
obejmujgcym zadanie. Przepompownia, jej wyposazenie, pompy, uktad sterowania i automatyki
powinny pochodzi¢ od jednego dostawcy, co gwarantuje standard i jako§¢ wykonania oraz
kwalifikowang obstuge serwisowa w okresie gwarancyjnym jak i pogwarancyjnym.
Przepompownia powinna posiada¢ aktualng Aprobate Techniczng wydang przez Centralny Osrodek
Badawczo Rozwojowy Techniki Instalacyjnej COBRTI ,,INSTAL” stwierdzajgcg przydatnos¢ do
stosowania wyrobu w budownictwie jako kompletny wyrob (a nie tylko na jej wybrane elementy).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza dostawy przepompowni $ciekow, jej
wyposazenia oraz prowadzenia robdt przy ich montazu, rozruchu i podiaczeniu monitoringu, oraz
podiagczeniu do centralnej stacji dyspozytorskiej.

2. MATERIALY
2.1 Studnie przepompowni i wyposazenie plyty pokrywowej;

gotowe do wbudowania na placu budowy zbiorniki Zelbetowe (material o wysokiej
odporno$ci chemicznej 1-:-10 pH, rowniez na siarczany powstajace w wyniku zagniwania
sciekow) posadowione na przygotowanym odpowiednim podtozu.

zbiorniki przepompowni muszg spetnia¢ normy wytrzymatosciowe dla zbiornikow
catkowicie posadowionych w gruncie. Przed dostawa zbiornikow na budowe, nalezy
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia atesty producenta przepompowni tzn.
deklaracj¢ zgodnosci, Aprobate Techniczng na kompletng przepompownie¢ (a nie tylko jej
wybrane elementy).

plaszcz zewnetrzny zbiornika musi by¢ szczelny, bez jakichkolwiek §ladow wiercenia. Na
catej dlugosci zbiornika jego $cianki powinny zachowac stalg grubos¢

ptyta pokrywowa przejezdna przepompowni tzw. typ lekki dla $1200

elementy ptaszcza zbiornika powinny by¢ lgczone z elementéw prefabrykowanych dna ,
elementow przedtuzajacych 1 ptyty przykrywajacej. Elementy laczy¢ na felce wg DIN
4034 cz.1 i1 uszczelki migdzykr¢gowe Forheda 116.

pokrywa wilazowa musi by¢ w ksztalcie prostokata, wykonana z gladkiej blachy ze stali
kwasoodpornej zamykana na ktodke, szczelna, zabezpieczajaca przed dostaniem piasku i
zanieczyszczen, podwinigta na wszystkich krawedziach minimum 20mm. Pod pokrywa
powinna znajdowaé si¢ krata bezpieczenstwa wykonana z laminatu poliestro-szklanego
odpowiedniej nosnosci i z powierzchnig antyposlizgowa. Krata zabezpiecza $wiatlo wlazu
przed przypadkowym wpadnigciem do zbiornika przy otwartej klapie 1 umozliwia
bezpieczne wietrzenie.

pokrywa musi by¢ zamykana na ktddke 1 posiada¢ wbudowane na state zabezpieczenie
przed przypadkowym zamknigciem np. od wiatru w czasie prowadzenia robot serwisowych.

przejscie krocéea ttocznego przez $ciang zbiornika musi by¢ szczelne,

przejscie do wilaczenia rurociggdw doprowadzajacych $cieki do zbiornika musi by¢
szczelne,
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— zbiorniki powinny by¢ wyposazone w dwie wywiewki wentylacyjne zapewniajace
wentylacj¢ grawitacyjng wykonane ze stali kwasoodpornej lub PCV, zakonczone tzw.
,labiryntem” tak aby uniemozliwi¢ wrzucenie do przepompowni przedmiotdw typu prety
itp.

— jedna z wywiewek wentylacyjnych musi by¢ przedtuzona rura PVC do poziomu osi
rurociagu grawitacyjnego

— na plycie gérnej musi by¢ zamocowana porgcz ztazowa o wysokos$ci minimum 550mm, z
wyprofilowanej (bez ostrych kantéw) rury ze stali kwasoodpornej min. 1” umozliwiajaca
swobodny uchwyt przy schodzeniu i wychodzeniu z wnetrza zbiornika.

— porecz zlazowa musi petlni¢ rowniez funkcje bariery zamykajacej dostep od czota
przepompowni.

— przepompownie wyposazy¢ w stopy ze stali ocynkowanej pod zuraw stupowy odpowiedniej
do zastosowanej masy pomp nosnosci

2.2. Armatura i wyposazenie konstrukcyjne zbiornika
Przepompownie nalezy wyposazy¢ w nastgpujace elementy wyposazenia konstrukcyjnego 1
technologicznego:

- drabina ztazowa stata umozliwiajaca zejscie do dna zbiornika;

- drabina ztazowa musi by¢ mocowana do pokrywy wlazowe;j;

- wywiewki wentylacji grawitacyjnej: nawiewna i wywiewna wykonane ze stali
kwasoodpornej lub PCV;

- kohlierzowy zbiorczy kolektor tloczny z dwoma wejsciami i1 jednym wyjsciu
tlocznym. Calo$¢ wykonana jako konstrukcja spawana ze stali kwasoodpornej;

- kolektor musi by¢é wyposazony w przytacze strazackie z zaworem kulowym @52
umozliwiajace okresowe ptukanie lub opréznianie rurociggu ttocznego;

- zespoOl sygnalizacji poziomu (sygnalizatory ptywakowe, sonda hydrostatyczna do
scieckow ze stali kwasoodpornej, zwigzany z tancuchem ze stali nierdzewnej,
docigzony specjalnym obcigznikiem z zeliwa.

- kolana sprzegajace mocowane $rubami do podstawy zeliwnej przymocowanej do dna
zbiornika. Gwarantuje to swobodng wymiang kolan sprzggajacych.

- usztywnienie prowadnic do opuszczania pomp — zachowuje staly rozstaw osi
prowadnic i1 zabezpiecza przed wysprzegleniem pompy podczas jej opuszczania, oraz
umozliwia przedluzenie prowadnic;

- usztywnienie prowadnic musi by¢ zastosowane dla prowadnic o dlugosciach
wiekszych niz L=4,0m (nie dopuszcza si¢ spawania prowadnic);

- prowadnice pomp (2szt. dla kazdej pompy) o $rednicy nie mniejszej niz 1'% ($p48,3)
1 zachowujace staty rozstaw osi nie mniejszy niz 200mm na catej dtugosci zbiornika;

- prowadnice wyprowadzone do pltyty pokrywowej przepompowni

- wyjscie kolierzowe na ttoczeniu za zbiornikiem przepompowni umozliwiajace
podiaczenie rurociagu tlocznego;

- na wlotach grawitacyjnych przepompowni Pp2 do Pp5 zamontowac deflektory
thumigce naplyw;

- elementy pionu ttocznego muszg by¢ zawieszone na wspornikach mocowanych do
$cian zbiornika. Cigzar piondw ttocznych nie moze by¢ przenoszony na kotnierze
kolan sprzegajacych pomp;

- elementy technologiczne (piony ttoczne) wykona¢ w tzw. ukladzie elastycznym
thumigcym drgania pochodzace od pomp, ze stali kwasoodpornej. Piony ttoczne nie
moga by¢ mocowane do kolan sprzegajacych na sztywno;

- kolierze pionoéw tlocznych ze stali kwasoodporne;;

- zasuwy kolnierzowe klinowe migkkouszczelnione lub nozowe przeznaczone do
sciekow. Materiat — zeliwo zabezpieczone antykorozyjnie farbg epoksydowa o
grubosci 200um.
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- koncowki wrzecion zasuw wyprowadzone za pomocg przedtuzek, do jej plyty
pokrywowej — umozliwienie czynno$ci zamykania i otwierania zasuw z poziomu
terenu

- przedluzki pokretet zasuw wyprowadzone do plyty pokrywowej bez przegubow.

- obsluga wrzecion zasuw za pomoca klucza do zasuw po otwarciu pokrywy wtazowe;j
przepompowni, ale przy opuszczonej kracie bezpieczenstwa.

- zawory zwrotne kulowe kotnierzowe przeznaczone do $ciekow. Material — Zeliwo
zabezpieczone antykorozyjnie farbg epoksydowa o grubosci 200um .

- wszystkie elementy konstrukcyjne 1 technologiczne wyposazenia przepompowni
wykona¢ ze stali kwasoodporne;j

- potaczenia technologiczne pionéw ttocznych i elementéw konstrukcyjnych wykonaé
za pomoca elementow ztacznych ze stali kwasoodpornej;

Szczegdtowe rozwigzania konstrukcyjne muszg by¢ przedmiotem Aprobaty Technicznej
wydanej przez Centralny Osrodek Badawczo Rozwojowy Techniki Instalacyjnej
COBRTI ,,INSTAL” dla catej przepompowni.

2.3 Elementy ukladow sterowniczych

- rozdzielnice sterujgce praca pomp z petnym zabezpieczeniem i Systemem sterowania
posiadajace deklaracje zgodnosci;

- obudowa rozdzielnicy wykonana z niepalnego tworzywa poliestrowego formowanego
na goraco z witoknem szklanym o wysokiej odpornosci na dzialanie czynnikow
atmosferycznych;

- obudowa rozdzielnicy musi zapewnia¢ podwojng izolacje i1 stopien ochrony IP 65;

- drzwi obudowy rozdzielnicy zamykane na klucz;

- obudowa rozdzielnicy posadowiona na podstawie o wysokosci minimum 0,5 m. obok
przepompowni na betonowym fundamencie;

- podstawa rozdzielnicy wykonana z niepalnego tworzywa poliestrowego formowanego
na goragco z widknem szklanym o wysokiej odpornosci na dzialanie czynnikow
atmosferycznych;

- podstawa z funkcja podwojnej wentylacji grawitacyjnej;

- plyta przednia podstawy zdejmowana, zamykana na zamek na klucz, umozliwiajgca
swobodny dostep do dtawikéw kabli pomp i zespotu sterowania od spodu rozdzielnicy
sterujacej;

- kable pomp 1 zespolu sygnalizacji poziomu wychodzace z przepompowni do
rozdzielnicy powinny by¢ prowadzone w rurze ostonowej min PVC110;

- zespot sygnalizacji poziomu (sygnalizatory plywakowe + sonda hydrostatyczna ze
stali kwasoodpornej, do $ciekow) zwigzany z tancuchem ze stali nierdzewnej i
docigzony specjalnym obcigznikiem z zeliwa.

- rozdzielnice wyposazy¢é w wylacznik roéznicowopradowy 30mA stanowigcy
zabezpieczenie przeciwporazeniowe

- rozdzielnice wyposazy¢ w elektroniczny wykrywacz zaniku 1 asymetrii faz

- rozdzielnice wyposazy¢ W liczniki czasu pracy pomp

- rozdzielnice wyposazy¢ w zabezpieczenie przecigzeniowe pomp,

- rozdzielnice wyposazy¢ w zabezpieczenie przeciwprzepieciowe klasy C dla kazdej z
faz.

- pompy o0 mocy do 5,0 KW - rozruch bezposredni

- rozdzielnice wyposazy¢ w uklady soft-start dla pomp o mocy 5,0kW 1 wigkszej

- rozdzielnice wyposazy¢ w amperomierze oddzielnie dla kazdej z pomp

- rozdzielnice wyposazy¢ w przekladnik pradowy

- system sterowania oparty o sterownik PLC z dwuwierszowym wyswietlaczem LCD na
ktorym wyswietlane sa komunikaty o czasie pracy dla kazdej z pomp, o rodzaju
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sterowania (r¢czne-automat), sygnalizowana praca pomp, sygnalizowana awaria
(wyswietla kod komunikatu o mozliwej przyczynie awarii);

Komunikaty sterownika :

Na wyswietlaczu LCD sterownika wy$wietlane beda automatycznie komunikaty w
momencie wystepowania okreslonego stanu, informujace o:
- zaniku zasilania
- ztej kolejnosci faz
- zadziataniu czujnika silnikowego, termicznego lub wilgotnosciowego —
przeciazenie, przegrzanie lub rozszczelnieniu pompy
- przekroczonym poziomie alarmowym
- pracy przepompowni w cyklu automatycznym, gdy pompy nie pracuja.
- czasie pracy kazdej z pomp
- zmianie poziomu $ciekdw w postaci graficznego wykresu: malejacego lub
rosngcego
- osiggnigciu poziomoOw sterowania: suchobieg, minimum, maksimum, alarm
- wlaczeniu pomp w cyklu automatycznym po osiggni¢ciu poziomu zatgczania
- wlgczeniu pomp w cyklu recznym
- przekroczeniu tzw. dobowego czasu pracy pompy, (jesli taczny czas pracy
pompy przekroczy 8h/d)
- 0 przekroczeniu 1000h czasu pracy pompy, tzn. osiaggni¢ciu cyklu obstugowego
- czasie pracy sterownika
- ilosci wiaczen kazdej z pomp
- awarii sondy hydrostatycznej

Wymagania dotyczace sterownika i rozdzielnicy przepompowni:

sterownik musi by¢ mocowany do ptyty gléwnej za pomoca gniazda elektrycznego
umozliwiajacego prosta wymiane (wsun-wysun) zapewniajagcego kompletne potaczenie z
uktadem sterowania przepompowni
sterownik musi by¢ tak zaprogramowany, ze po wyjeciu i odlaczeniu od dowolnego
zrodta zasilania (zasilanie gltowne, podtrzymanie awaryjne itp.) nie traci programu
sterujacego z pamigci wewngtrznej. Ponowne wiaczenie nie wymaga zaprogramowania
sterownika
sterownik musi posiada¢ klawiature umozliwiajaca wprowadzanie biezacych parametrow
i nastaw, a takze port RS232 do komunikacji z modemem GSM/GPRS
sterownik wspotpracuje z sondg hydrostatyczng (do $ciekow) 1 sygnalizatorami
ptywakowymi realizujagcymi poziomy sterowania:

- Suchobieg (ptywak dolny) - wylgczanie pomp awaryjne

- Minimalny (sonda) - automatyczne wylgczanie pomp

- Maksymalny (sonda) - automatyczne witaczanie pomp

- Alarmowy (sonda) - wlgczanie drugiej pompy

- Sygnal. akustyczno-optyczna (sonda) - wilaczanie sygnalizacji

akustyczno -optycznej
- Alarmowy (pltywak gorny) - wiaczanie sygnalizacji akustyczno —
optycznej awaryjne

sterownik co 10 cykl powinien zalacza¢ dwie pompy jednoczesnie
sterownik powinien zalgcza¢ automatycznie pompy pomimo nieosiggnigcia poziomu
wlaczenia pomp. Wlaczenie powinno nastgpi¢ w po uptywie 3h celem uniknigcia
zagniwania §ciekow.
sterownik powinien umozliwia¢ blokade¢ jednoczesnej pracy dwoch pomp (na dowolnie
wybranym obiekcie)
sterownik steruje pracg pomp w zakresie:



Strona - 54 -

- zalaczanie 1 wylgczanie pomp
- zmiana poziomow pracy przepompowni (sondy)
- wilacza kazdorazowo naprzemienng pracg pomp
- Obstuguje transmisje monitoringu GSM i GPRS
rozdzielnice wyposazy¢ w grzatke z termostatem
rozdzielnice wyposazy¢ w gniazdo serwisowe 230V;
rozdzielnice wyposazy¢ w gniazdo serwisowe 24V;
rozdzielnice wyposazy¢ w wytacznik gtowny;
rozdzielnice wyposazyé w akustyczno-optyczny wskaznik stanéw alarmowych na
rozdzielnicy sygnalizujacy:
- awari¢ pompy I (tzn. przerwanie obwodu sterowniczego)
- awari¢ pompy II (tzn. przerwanie obwodu sterowniczego)
- osiggnigcie awaryjnego poziom $ciekow
- wlamanie - otwarcie pokrywy zbiornika i drzwi szafki sterujace;j
- sygnalizator  akustyczno-optyczny stanow alarmowych na
rozdzielnicy musi posiada¢ funkcje podtrzymania sygnalizacji
optycznej (bez dzwigku) po zaniku napigcia zasilajacego.

W rozdzielnicy umiesci¢ gniazdo dla podlaczenia agregatu pradotworczego i przelacznik
agregat siec.

2.4. System zdalnego monitoringu pracy przepompowni

zdalny monitoring pracy przepompowni odbywac si¢ bedzie z wykorzystaniem transmisji
pakietowej GPRS (poprzez prywatny APN) do systemu zainstalowanego na komputerze w
dyspozytorni, oraz umozliwia¢ dodatkowo powiadamianie o awariach komunikatem SMS.
komunikacja odbywa¢ si¢ bedzie migdzy modemami GPRS dyspozytorni i obiektu
modem GPRS na obiekcie musi wystepowac jako oddzielne urzadzenie zlokalizowane w tej
samej skrzynce rozdzielnicy co sterownik PLC.
antena modemu GPRS zabudowana wewnatrz obudowy
uktad sterowania i monitoringu musi by¢ zabudowany w jednej obudowie.
transmisja danych migdzy sterownikiem i modemem GPRS musi si¢ odbywa¢ za pomoca
ztacza szeregowego RS232
modem 1 sterownik powinny posiada¢ uktad podtrzymania zasilania (akumulator + uktad
zabezpieczenia akumulatora) w przypadku zaniku napigcia.
przy zaniku napiecia biezace stany przepompowni (poziom SciekOw, poziom alarmowy,
otwarcie rozdzielnicy i przepompowni) powinny by¢ przekazywane do dyspozytorni do
czasu jego powrotu, lub do czasu zaniku napigcia awaryjnego. (z akumulatoréw)
odczytywanie danych z obiektow musi si¢ odbywa¢ w trybie cyklicznego odpytywania (nie
rzadziej niz co 10min) i dodatkowo generowany jest sygnat do dyspozytorni w trybie
zdarzeniowym tzn. przy kazdorazowej zmianie stanu pracy przepompowni (np. wiaczenie
pomp, awarie, wlamania, brak zasilania, awaria sondy hydrostatycznej, poziom alarmowy,
suchobieg itp.)
nalezy uwzgledni¢ mozliwo§¢ wspoOlpracy z istniejacym monitoringiem GPRS, lub
przewidzie¢ mozliwo$¢ rozszerzenia nowego projektowanego systemu o istniejace obiekty
Na monitorze dyspozytorni powinna by¢ prezentowana mapa ukazujgca topologie
monitorowanych obiektow, ich nazwy oraz stan (praca, spoczynek, awaria) tzw. zaktadka
Mapa. Po wyborze danego obiektu powinna ukaza¢ si¢ zaktadka Obiekt
zaktadka Obiekt powinna zawiera¢ minimum ponizsze informacje:

- nazwe przepompowni

- 0g0lny schemat przepompowni ukazujacy automatyczng naprzemienng prace

pomp (lub ich awari¢ lub prac¢ zadang zdalnie (rgecznie) ze stacji
dyspozytorskiej)
- warto$ci nastawionych poziomow pracy sondy hydrostatyczne;j
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- czas pracy kazdej z pomp

- licznik wlaczen pomp

- stan pracy normalnej lub alarmowe;j : suchobieg i alarm

- warto$¢ biezgcego poziomu sciekow

- warto$¢ pobieranego pradu przez pomp¢ podczas pracy

- kontrolki stanu: sondy hydrostatycznej, zasilania, zdalnej blokady
przepompowni, wtamania (napadu), komunikacji

- biezacy wykres odzwierciedlajacy naptyw 1 pompowanie $ciekéw, oraz
cykliczng prace pomp w minionym przedziale czasu (co najmniej
trzygodzinnym).

zaktadka Obiekt powinna zawiera¢ nastepujace podzaktadki:

- Sterowanie - umozliwia (po potwierdzeniu hastem) sterowanie: pompami,
blokade przepompowni, blokade komunikatow SMS, kasowanie cyklu 1000h
(remont) 1 cyklu 24H (wiecej niz8h/d), oraz odpytywanie monitorowanego
obiektu na zadanie.

- Metryczka - informujagca o IP oraz nastawach biezacych parametréw
przepompowni

- Historia zdarzen alarmowych - informujaca w formie tabelarycznej o
zaistniatych alarmach 1 ich odwotaniach w dowolnie wybranym dniu i miesigcu
pracy z mozliwoscig wydruku raportu miesigcznego.

- Lokalizacja - zawiera zdjecie i opis przepompowni (typ przepompowni, typ
pomp)

- Transmisja - informuje o wystanych i odebranych wartosciach transmisji
pakietu danych migdzy stacja dyspozytorskg a obiektem.

- Statystyka - raport w formie tabelarycznej o ilo§ci wiaczen pomp, i ich czasie
pracy w dowolnie wybranym dniu i miesigcu pracy z mozliwoscig wydruku
raportu miesieczneg0

zaktadka Historia — archiwum umozliwiajace szczegdétowy podglad przebiegu historii pracy
wybranej przepompowni: zmiany poziomow, ilosci wilaczen pomp, =zaistniatych
alarmoéw: pomp, suchobiegu, poziomu alarmowego, wlaman (otwar¢ szafy i
przepompowni), awarii sondy hydrostatycznej, awarii zasilania, braku komunikacji,
zdalnych blokad pracy przepompowni

zaktadka Setup — umozliwia (po potwierdzeniu hastem) wprowadzanie nowych obiektow,
ich parametryzacje, oraz zmian¢ wszystkich parametrow juz istniejacych obiektow (np.
poziomow zatgczania, nazw obiektow, opisOw itp.) oraz topologii systemu.

Nalezy wykona¢ proby systemu monitoringu majace na celu poréwnanie i zgranie wartosci

przekazywanych z obiektu do stacji dyspozytorskiej, z warto$ciami rzeczywistymi

wystepujacymi na obiektach.

Nalezy dostarczy¢ dokumentacj¢ powykonawcza zawierajaca: opis sposobu przylaczenia

obiektow, typ uzywanego sprzgtu, opis taczy komunikacyjnych, hasta systemu monitoringu

do wszystkich jego funkcji oraz przeszkoli¢ personel w zakresie eksploatacji systemu.

2.5. Pompy zatapialne w przepompowniach sieciowych

pompy do $ciekow gospodarczo-bytowych

pompy automatycznie montowane na kolanach sprzegajacych.

zaczep sprzegajacy pompy musi by¢ wyposazony w uszczelke celem uszczelnienia
potaczenia pompy z kolanem sprz¢gajacym.

zaczep powinien by¢ przykrecany do czota kotnierza pompy jednocze$nie mocujac trwale
uszczelke zaczepu.

opuszczanie pomp po 2 szt. rownolegtych prowadnic rurowych o $rednicy nie mniejszej niz
12 (¢48,3) 1 zachowujacych staty rozstaw osi nie mniejszy niz 200mm na catej dtugosci
zbiornika.
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- silnik musi posiada¢ zabezpieczenia termiczne na kazdej fazie stojana,
- izolacja uzwojen stojana w klasie izolacji F

- silnik musi posiada¢ czujnik wilgoci zabezpieczajacy pompe w przypadku wystapienia

nieszczelnosci

- sygnaty z zabezpieczen termicznych i wilgotno$ciowych wyprowadzone wspolnym kablem

pompy do rozdzielnicy sterujace;.
- pompa musi posiada¢ podwdjne uszczelnienia mechaniczne oddzielone komorg olejowa;

- komora olejowa pompy wypeklniona olejem tzw. bialym charakteryzujacym si¢ niska

szkodliwos$cig dla srodowiska

- silnik musi by¢ chtodzony przez medium bez dodatkowych zewngtrznych lub wewnetrznych

obiegdw chtodzacych.

- konstrukcja pompy musi zapewnia¢ podczas wyciggania przenoszenie catego cigzaru pompy

przez kadhub silnika, a nie przez np. sruby mocujace pokrywe gorna.

- pompa musi posiada¢ tabliczk¢ znamionowa ze stali kwasoodpornej identyfikujaca typ

pompy i inne dane (moc silnika, numer pompy itp.)

- pompy muszg posiada¢ deklaracje zgodnosci i aprobaty techniczne COBRTI INSTAL oraz

certyfikat producenta ISO

Przepompownia jako kompletny wyrdb musi posiada¢ Aprobate Techniczng wydang przez Centralny
Osrodek Badawczo Rozwojowy Techniki Instalacyjnej COBRTI ,, INSTAL” w Warszawie

stwierdzajaca przydatno$¢ kompletnego wyrobu do stosowania wyrobu w budownictwie, oraz posiada¢
deklaracje zgodnosci.

3. SPRZET

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej SST stosowac nastgpujacy, sprawny
technicznie 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

-zuraw samochodowy

-kompresor

-wciagarka reczna

-betonomieszarka

-ZuUraw przesuwny

-zespot pradotworczy trojfazowy, przewozny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektem
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
Do transportu materiatéw stosowac nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru $rodki transportu:

Samochody skrzyniowy

Przyczepa skrzyniowa

Samochod dostawczy
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towarow. srodki transportu winny by¢
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektem organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora
Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu
drogowego .
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4.1. Elementy przepompowni S$ciekow

Transport elementdw przepompowni $ciekoOw powinien odbywac si¢ samochodami.

W celu usztywnienia utozenia elementéw oraz zabezpieczenia styku ze Scianami srodka
transportowego nalezy stosowac¢ przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow oraz ciggna z drutu do podktadow lub zaczepow na srodkach
transportowych.

Podnoszenie 1 opuszczanie elementow betonowych nalezy wykona¢ za pomocg minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.2. Armatura, uszczelki, ztaczki
Armatura moze by¢ transportowana dowolnymi srodkami transportu. Armature nalezy podczas
transportu zabezpieczy¢ przed przemieszczeniem i uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN, WTWOR , postanowieniami Umowy i pozostatych dokumentow
kontraktowych.

5.2 Zakres robot przygotowawczych

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot 1 obiektu

b) prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodnosci warunkow istniejacych z Projektem
c) przejecie 1 odprowadzenie z terenu wod odpadowych 1 gruntowych

d) wykonanie niezbednych drog tymczasowych, zasilania w energi¢ elektryczng i wodg oraz
odprowadzenia $ciekow

e) dostarczenie na teren budowy niezbednych materialow, urzadzen i sprz¢tu budowlanego
f) wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych

5.3. Przepompownie sieciowe
W miejscu montazu przepompowni wykonaé¢ wykop obiektowy. Sciany wykopu zabezpieczyé np.
$ciankami szczelnymi wbijanymi pionowo. Grunt wybiera¢ nalezy koparka chwytakowa. Wykop
odwadnia¢ przez pompowanie bezposrednio z wykopu ze studzienki usytuowanej w najnizszym
miejscu wykopu.
Przepompownie posadowi¢ na ustabilizowanej warstwie zwiru gr. 15 cm
W przypadku wysokiego poziomu wod gruntowych zastosowac opaske docigzajaca z betonu wokot
dolnej czesci zbiornika przepompowni.
Wspotosiowo do tak utworzonego podtoza opusci¢ zbiornik przepompowni ustawic¢ pionowo.
Podtaczy¢ kroéce wlotowe i tloczne. Przestrzen pomigdzy zbiornikiem a umocnieniem zasypac
piaskiem stabilizowanym cementem zaggszczajac warstwami co 30cm. Zdemontowac $cianke
szczelng.
W przypadku innej konstrukcji zbiornika posadowienie dostosowa¢ do konstrukcji i wymogow
producenta pamietajac, ze grunt moze by¢ nawodniony.
Zagospodarowanie terenu przepompowni
Na terenie przepompowni $ciekOw zrealizowane zostang nastgpujace obiekty :

przepompownia $ciekow

ogrodzenie z furtkg szerokosci 1,2 m

rurociagi kanalizacyjne grawitacyjne i ttoczne

kable energetyczne zasilajace przepompownig i kable sterownicze
Na terenie przepompowni wykona¢ chodniki z pltyt chodnikowych 35 x 35 x5 cm na podsypce
piaskowej
Ogrodzenie
Po zrealizowaniu wszystkich obiektéw kubaturowych 1 liniowych teren w miejscu
przepompowni $ciekéw nalezy ogrodzi¢ ogrodzeniem z siatki na stupkach stalowych wysokosci
1.6m
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Stupki ogrodzenia - stalowe ¢ 60 mm

Wejscie na teren przepompowni przez furtke 1,2 m

Przy ogrodzeniu od strony bramy ustawi¢ tablic¢ informacyjna.

Transport technologiczny.

Dla utatwienia montazu i demontazu pomp w przepompowni Na terenie przepompowni nalezy
zamontowac stope do zamocowania zurawia wolnostojacego stupowego z reczng wceiggarka linowa
o udzwigu odpowiednim do masy pomp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

a) ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialow, sprzgtu i srodkoéw
transportu podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny peti¢ kontrolg jakosci rob6t, materiatow i urzadzen

c¢) wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jako$ci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.
Przepompownia jako komplety wyroéb musi posiadaé Aprobate Techniczng wydana przez
Centralny Osrodek Badawczo — Rozwojowy Techniki Instalacyjnej COBRTI ,,Instal” w
Warszawie oraz posiada¢ deklaracje zgodnosci.

6.2 .Badania jakoS$ci robot w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wlasciwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatow i
systemow technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne" 8.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét i ich przej$cia podano w OST 00 ,, Wymagania ogdlne" pkt. 8.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacjg powykonawczg robot.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN)

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB

PN-81/B-03020 Grunty budowlane .Posadowienie bezposrednie budowli.
PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-76/C-89202 Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu do rur ci$nieniowych. []
PN-76/C-89204 Rury ci$nieniowe z z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-C-89222 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesytania ptynow.
BN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonéw. Wymagania techniczne.
BN-62/6738-04 Beton. Badania masy betonowej.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
PN-/B-06250:1998 Beton zwykty
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PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

PN-87/B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia
PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.

PN-EN 1610: 2002 Budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych

PN-B-10729 ;1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-EN 1671; 2001 Zewnetrzne systemy kanalizacji ci§nieniowej

PN-EN 752 ; 2000 Zewng¢trzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 476 : 2001 Wymagania ogdlne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej

Wymagania i badania przy odbiorze oraz inne obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy
krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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SST-06 ROBOTY ELEKTRYCZNE - ZASILANIE PRZEPOMPOWNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z zasilaniem elektroenergetycznym oraz instalacji elektrycznych dla
potrzeb przepompowni Sciekow sanitarnych przepompowni Ppl do Pp6 w ramach budowy sieci
kanalizacji sanitarnej wraz z przytaczami dla miejscowosci Sierakowice.

1.2. Zakres stosowania ST

Zakres stosowania niniejszej ST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST-00 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 1.2.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowigcym czg$¢ dokumentacji
przetargowej.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robodt zwigzanych z

montazem obejmujg jak w pkt. 1.1.

W zakres robot dla przepompowni sciekow wchodzi:

a) Budowa szafek rozdzielczych wolnostojacych w obudowie z tworzyw sztucznych

b) Budowa szafek sterowniczych wolnostojacych w obudowie z tworzyw sztucznych

c) Wykonanie zasilania szafek rozdzielczych przepompowni liniami kablowymi YKY 4 x 10mm?
z projektowanych wg odrebnego opracowania przylacza elektrycznego szafek ztaczowo-
pomiarowych

d) Wykonanie zasilania szafek sterowniczych przepompowni linia kablowa YKYzo 5 x 6 mm? z
projektowanych szafek rozdzielczych

e) Budowa latarni o§wietlenia zewngtrznego na stupach stalowych ocynkowanych wysokosci 6 m
posadowionych na fundamencie F-100 prefabrykowanym i oprawg typu OUSh4-70 z lampg
sodowg

f) Wykonanie zasilania latarni o§wietlenia zewngtrznego, kablem YKY zo 3x4 mm?2

z projektowanych szafek rozdzielczych

g) Wykonanie sterowania o$wietleniem cyfrowym przekaznikiem astronomicznym

h) Wykonanie instalacji uziemiajacych bednarka FeZn 30 X 4 mm

1.4. Okreslenia podstawowe

- Kabel - przewdd wielozytlowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemig.

-Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania szafy
kablowej lub rozdzielczej w pozycji pracy.

-Szafa kablowa (rozdzielcza) - urzadzenie rozdzielczo - sterownicze bezposrednio
zasilajace urzadzenia odbiorcze.

- Stlup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca

do zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokos$ci nie wigkszej niz 14 m.

-Wysiegnik - element rurowy laczacy stup oswietleniowy z oprawa.

-Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji 1 przeksztalcania
strumienia $wietlnego wysytanego przez zrodto Swiatta zawierajace wszystkie niezbgdne
detale do przymocowania i potgczenia z instalacjg elektryczng.

-Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona cz¢sci przewodzacych, dostgpnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

-Pozostale okreslenia - s3 zgodne z obowiazujacymi Polskimi normami i definicjami podanymi w
OST - 00 . ,,Wymagania ogdlne”.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w OST — 00 . ,,Wymagania
0golne”.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w OST — 0.0 . ,,Wymagania ogolne”.

2.1. Materialy budowlane

2.1.1. Cement

Do wykonania ustojow betonowych pod stupy oswietleniowe zaleca si¢ stosowanie

cementu portlandzkiego marki 25 bez dodatkow, spetniajacego wymagania normy PN-88/B-
3000

Cement powinien by¢ dostarczony w opakowaniach spetniajacych wymagania BN-88/6731-
08 1 sktadowany w dobrze wentylowanych, suchych i zadaszonych pomieszczeniach.
Cement moze by¢ rdwniez dostarczony luzem i przechowywany w silosach.

2.1.2. Piasek
Piasek do uktadania kabli w ziemi 1 wykonania ustojow pod stupy oswietleniowe
powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.

2.1.3. Zwir
Pod prefabrykowane fundamenty betonowe nalezy stosowa¢ zwir odpowiadajacy
wymaganiom BN-66/6774-01.

2.1.4. Woda

Woda do betonu powinna by¢ ,,odmiany 1, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250.

Barwa wody powinna odpowiada¢ barwie wody wodociaggowej. Woda nie powinna wydziela¢
zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny np. grudek.

2.1.5. Folia

Foli¢ nalezy stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Nalezy uzywac folii kalendrowanej z uplastycznionego PCV o grubosci 0.4 +0.6 mm,
gat. I koloru niebieskiego.

Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.2. Elementy gotowe

2.2.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod szafy kablowe (rozdzielcze) zaleca si¢ stosowanie fundamentow prefabrykowanych.
Prefabrykaty powinny by¢ wykonane wg dokumentacji projektowej uwzglgdniajgcej parametry
wytrzymatosciowe 1 warunki w jakich bedg pracowaty. Ogdlne wymagania dotyczace fundamentow
okreslone s3 w PN-80/B-03322.

W zaleznos$ci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych, sktadu wod gruntowych, nalezy
wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z ,,Instrukcje zabezpieczen przed korozja
konstrukcji betonowych”.

Sktadowanie prefabrykatoéw powinno odbywac¢ si¢ na wyrdOwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtozu na przektadkach z drewna sosnowego.

W projekcie zastosowano typowe fundamenty prefabrykowane pod szafki kablowe
(rozdzielcze).

2.2.2. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materialow niepalnych, z tworzyw sztucznych lub
stali, wytrzymatych mechanicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego. Rury uzywane na
przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na $ciskanie, z jakim nalezy liczy¢ si¢ w miejscu
ich utozenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gtadkie lub powleczone warstwe wygtadzajaca ich
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powierzchni¢ dla utatwienia przesuwania si¢ kabli. Zaleca si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur
z polichlorku winylu (PCV) o $rednicy wewnetrznej nie mniejszej niz 90 mm.

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu, w nie nastonecznionych
miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.2.3. Kable

Kable uzywane do o$wietlenia terenow przepompowni powinny spelnia¢ wymagania PN-76/E-
90301.

Zaleca si¢ stosowanie kabli o napigciu znamionowym 0.6/1 kV cztero lub pieciozylowych o
zytach aluminiowych w izolacji polwinitowej. Przekroj zyl powinien by¢ dobrany w zaleznos$ci od
dopuszczalnego spadku napigcia i dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i
zwarciowe oraz skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej w przypadku zerowania ochronnego.
Nie zaleca si¢ stosowania kabli o przekroju wiekszym niz 50 mm?2.

Bebny z kablami nalezy przechowywaé w pomieszczeniach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dzialaniem promieni

stonecznych.

W projekcie zastosowano kable niskiego napigcia typu YKY 4 x 10 mm?, YKYzo 5x6 mm?,

oraz YKYzo 3x4 mm2.

2.2.4. Szafa kablowa (rozdzielcza)

Szafa kablowa (rozdzielcza) powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-71/E-05160 oraz dokumentacji
projektowej jako konstrukcja wolnostojaca na fundamencie prefabrykowanym. Szafa powinna by¢
przystosowana do sieci kablowej tak od strony zasilania jak i odbioru i wykonana na napigcie
znamionowe 400/230 V, 50Hz.

Rozdzielnice przepompowni wykona¢ jako wolnostojaca, prefabrykowang. Rozdzielnice
usytuowa¢ przy ogrodzeniu przepompowni. Rozdzielnice wyposazy¢ w roztacznik izolacyjny,
roztacznik bezpiecznikowy (zabezpieczenie skrzynki sterowniczej), ograniczniki przepigc,
wylacznik réznicowo-pradowy, transformator bezpieczenstwa, wytaczniki instalacyjne, cyfrowy
przetwornik astronomiczny, gniazdo 10/16 A 230V i gniazdo 24V. W rozdzielnicy
zamontowa¢ ukltad przetaczajacy zasilanie z sieci na zasilanie z agregatu pradotworczego.
Rozdzielnice uziemi¢ bednarka ocynkowana FeZn 30 x 4 mm 1 wyposazy¢ w zamek
patentowy.

Sktadowanie szafy kablowej (rozdzielczej) powinno odbywac¢ si¢ w zamknietym suchym
pomieszczeniu zabezpieczonym przed dostawaniem si¢ kurzu i przed uszkodzeniami
mechanicznymi.

2.2.5. Zrédta $wiatha i oprawy.

Ze wzgledu na wysoka skuteczno$¢ §wietlng, trwatos¢ 1 stato$¢ strumienia §wietlnego

w czasie oraz oddawanie barw, zaleca si¢ stosowanie lamp sodowych sterowanych cyfrowymi
programatorami astronomicznymi. Dodatkowo do programatorow podtgczy¢ przekazniki
zmierzchowe.

Ze wzgledow eksploatacyjnych stosowac nalezy oprawy o konstrukcji zamknigtej, stopniu
zabezpieczenia przed wptywami zewnetrznymi IP54 1 klase ochronnosci 1.

Elementy oprawy takie jak uktad optyczny i korpus powinny by¢ wykonane z materiatow
nierdzewnych.

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5
stopni C i wilgotnosci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach
zgodnych z PN-86/0-79100.

2.2.6. Shupy os$wietleniowe

Stupy o$wietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa dla
konkretnego obiektu.

Stupy powinny przenies¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia opraw 1 wysiggnikOw oraz
parcie wiatru dla Il i 111 strefy wiatrowe;.




Strona - 63 -

Projektowane stupy montowa¢ na fundamentach prefabrykowanych betonowych.

Projektowane latarnie wyposazy¢ w tablice rozdzielcze zabezpieczeniowe typu ,, TBI” w obudowie
izolacyjnej z bezpiecznikami. Od tablic bezpiecznikowych do opraw o$wietleniowych wciagngé w
shupy 1 wysiggniki przewody.

2.2.7. Tabliczka bezpiecznikowo — zaciskowa
Tabliczke bezpiecznikowo - zaciskowa nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektows.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych

robdt, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wyladunku materiatow, sprzgtu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien
uzyskac¢ akceptacje¢ Inspektora Nadzoru.

Przy robotach ziemnych w poblizu istniejgcych urzadzen podziemnych, prace nalezy
prowadzi¢ recznie.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

Na s$rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich
wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykopy pod fundamenty

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznos$ci od gltebokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane, zaleca
si¢ wykonywanie wykopow wasko przestrzennych recznie. Ich obudowa 1 zabezpieczenie
przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02.

5.2. Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentow wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu
zamieszczonymi w dokumentacji projektowej.

Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzgdne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego $cianek i poziomu gornej powierzchni, do ktorej przytwierdzona jest ptyta
mocujaca.

Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno
przekroczy¢ 1 : 1500 z dopuszczalng tolerancja rzednej posadowienia £2 cm. Ustawienie
fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z doktadnosciag £10 cm. Wykop nalezy
zasypywac ziemig bez kamieni ubijajac ja warstwami zaggszczarka wibracyjng co 20 cm.
Wskaznik zageszczenia gruntu powinien osiggna¢ co najmniej Is = 0,98 wg BN-72/8932-01.

5.3. Montaz stupéw

Stupy ustawia¢ dzwigiem w uprzednio przygotowane i czesciowo wykonane ustoje.

Spéd stupa powinien opiera¢ si¢ na warstwie z betonu marki C8/10 grubosci min 10 cm lub na
ptycie chodnikowej o wymiarach 50x50x7 cm.

Glebokos¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu nalezy wykona¢ wg. dokumentacji
projektowej.

Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wigksza niz 0.001 wysokosci
stupa.
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Stup nalezy ustawiac¢ tak, aby jego wneka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy jego
braku od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna by¢ potozona nizej
niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.4. Montaz opraw

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci 1 sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).

Oprawy montowac po uprzednim wciggnieciu przewodow zasilajgcych do stupow i
wysiegnikow.

Nalezy stosowaé przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionej z zZytami miedzianymi o
przekroju zyty nie mniejszym niz 1 mm?2.

[lo$¢ przewodow zalezna jest od iloSci opraw.

Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po trzy przewody. Oprawy
nalezy mocowac na wysiegnikach i glowicach masztow w sposdb wskazany przez producenta
opraw po wprowadzeniu do nich przewodow zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy.
Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialy swego potozenia pod
wplywem warunkow atmosferycznych 1 parcia wiatru dla Il 1 III strefy wiatrowe;.

5.5. Ukladanie kabli

Kable uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie

kabli powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125.

Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp.

Temperatura otoczenia przy ukladaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0° C.

Kabel zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna $rednica kabla.

Bezposrednio w gruncie kable uktada¢ na glebokosci 0.7 m z doktadno$cig =[] 5 cm na
warstwie piasku o grubosci 10 cm z przykryciem réwniez 10 cm warstwa piasku.

Jako ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtuz catej trasy , nad kablem nalezy
uktadac foli¢ koloru niebieskiego szerokosci 20 cm.

W miejscach skrzyzowan z istniejagcymi lub projektowanymi sieciami kable uklada¢ w
przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostaniem si¢ do ich
wnetrza wody i przed ich zamuleniem.

Kabel utozony w ziemi na catej swej dlugosci powinien posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne.
W miejscach skrzyzowac kabli z istniejacymi drogami o trwatym podtozu zaleca si¢
wykonywanie przepustow kablowych metoda wiercenia poziomego przewidujac po jednym
przepuscie rezerwowym na kazdy skrzyzowaniu.

Zaleca si¢ przy latarniach, szafie oswietleniowej, przepustach kablowych, pozostawienie 2
metrowych zapaséw eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancjg izolacji poszczegolnych odcinkow
kabla induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2.5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢
mniejsza niz 20 MQ/m.

Zblizenia i odleglosci kabla od innych instalacji podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Odlegtosci miedzy kablami utozonymi w gruncie przy skrzyzowaniach i

zblizeniach.

Rodzaj urzadzenia podziemnego

Najmniejsza dopuszczalna
odleglos¢ w cm

pionowa przy

pozioma przy

skrzyzowaniu zblizeniu
Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe do 1 kV 25 10
Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe wyzsze 50 10

niz 1 kV

Kable telekomunikacyjne 50 50

Rurociagi wodociagowe, $cickowe, cieplne, gazowe z gazami 50) 50
niepalnymi i rurociggi z gazami palnymi o ci$nieniu

do 0,5 atm.

Rurociagi z cieczami palnymi 50) 100
Rurociagi z gazami palnymi o ci$nieniu wyzszym niz 50) 100

0,5 atm. i nie przekraczajacym 4 atm

Rurociagi z gazami palnymi o ciSnieniu wyzszym niz 4 atm. BN-71/8976-31 [13]

Czgsci podziemne linii napowietrznych (ustdj, podpora, - 80
odcigzka)
Sciany budynkéw inne budowle, np. tunele, kanaty - 50

*) Nalezy stosowa¢ przepust kablowy.

5.6. Montaz szafy kablowej (rozdzielczej)

Montaz szafy kablowej (rozdzielczej) nalezy wykona¢ wg instrukcji montazu dostarczonej przez
producenta szafy i fundamentu.

Instrukcja powinna zawiera¢ wskazowki dotyczace montazu i kolejnosci wykonywanych
robot, a mianowicie:

- wykopow pod fundament,

- montaz fundamentu,

- ustawienie i zamontowanie szafy na fundamencie,

- wykonanie instalacji ochrony przeciwporazeniowej,

- podiaczenie do szafy kabli zasilajacych i sterowniczych,

- zasypanie wykopu i roboty wykonczeniowe.

5.7. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji odbiorczej, nalezy stosowac
zabezpieczenie przez szybkie automatyczne wylaczenie zasilania rozdzielnicy nr 8 uziemienie
ochronne.

Jest to uzaleznione od istniejagcego systemu zastosowanego w konkretnej sieci zasilajacej
szafe oswietleniowa oraz od warunkow technicznych przytaczenia wydanych przez Zaktad
Energetyczny.

5.7.1. Zabezpieczenie przez szybkie wylaczenie nadpradowe

Jako system dodatkowej ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym przyjeto
zabezpieczenie przez szybkie wytaczenie nadpradowe dla linii zasilajacej kablowej do
projektowanej szafki kablowe;j i linii zasilajacej kablowej wewnetrznej do szafki rozdzielczo -
sterowniczej zestawu pompowego. Na przewdd ochronno-neutralny w przewodzie
zasilajacym nalezy przeznaczy¢ zyl¢ o niebieskim kolorze izolacji.

5.7.2. Uziemienie

Uziemienie polega na polgczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziomami powodujace w
warunkach zaktoceniowych samoczynne odlaczenie zasilania. Zaleca si¢ wykonanie uziomu
tasmowego, uktadajac w jednym wykopie z kablem zasilajagcym, bednark¢ ocynkowang 30x4 mm,
ktora nastgpnie powinna by¢ wprowadzona do szafy kablowej (rozdzielczej), i potaczona z
zaciskami ochronnymi.




Strona - 66 -

Zaciski te mogg spetnia¢ rowniez rolg zaciskow probierczych.

Ewentualne laczenie odcinkéw bednarki nalezy wykonaé przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna by¢ uktadana ptycej niz 0,6 m. i zasypana gruntem bez
kamieni, zwiru i gruzu.

Od zaciskéw ochronnych do elementow przewodzacych dostepnych, nalezy uktadaé
przewody miedziane o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mm?2.

Przewody te powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST-00. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1. Wykopy pod fundamenty

Sprawdzenie lokalizacji, wymiardéw i zabezpieczenia $cianek wykopu. Po ustawieniu
fundamentdéw lub wykonaniu ustojow, sprawdzenie stopnia zaggszczenia gruntu, ktory
powinien osiggnaé co najmniej 1s=0,98 wg BN-72/8932-01 i usuni¢cia nadmiaru ziemi.

6.2. Fundamenty

Program badan powinien obejmowac sprawdzenie ksztattu 1 wymiardéw, wygladu zewnetrznego
oraz wytrzymatosci.

Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;]
oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. Ponadto nalezy sprawdzi¢

doktadno$¢ ustawienia w planie 1 rz¢dne posadowienia.

6.3. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
pomiary:

- glebokosci zakopania kabla,

- grubosci podsypki piaskowej nad 1 pod kablem,

- odlegtosci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji 1 ciggltosci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac¢ co 10 m budowane;j linii kablowej za wyjatkiem pomiarow
rezystancji 1 ciggtosci zyt kabla, ktore nalezy wykonywac dla kazdego odcinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ stopien zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi.

6.4. Szafa kablowa (rozdzielcza)

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢ czy szafy elektryczne odpowiadajg tym wymaganiom
dokumentacji projektowej, ktorych speinienie moze by¢ stwierdzone bez uzycia narzedzi i bez
demontazu podzespolow.

Sprawdzeniem nalezy uja¢ jako$¢ wykonanie 1 wykonczenia, a zwlaszcza:

- stan pokry¢ antykorozyjnych,

- ciggtos¢ przewodow ochronnych i ich podtaczenie do wszystkich metalowych

elementdw mogacych znalez¢ si¢ pod napigciem,

- jako$¢ wykonania potgczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych,

- jakos¢ konstrukcji.

Po zamontowaniu szafy na fundamencie nalezy sprawdzi¢:

- jakos$¢ potaczen srubowych pomigdzy fundamentem, a konstrukcje szafy,

- stan powtok antykorozyjnych,

- jakos$¢ potaczen kabli zasilajacych odptywowych 1 sterowniczych,

- zgodnos$ci schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinien by¢ zamieszczony na
widocznym miejscu wewnatrz szafy.
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6.5. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonania uzioméow tasmowych nalezy wykona¢ pomiary glebokosci utozenia bednarki
oraz sprawdzi¢ stan potaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien zageszczenia i
rozplantowanie grunty.

Pomiary glgbokosci utozenia bednarki wykonywac co 10 m, przy czym bednarka nie powinna
by¢ zakopana ptlycej niz 60 cm.

Stopien zageszczenia gruntu jak dla wykopow pod fundamenty pkt. 6.1.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane
wyniki nie mogg by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji projektowej lub SST.

Po wykonaniu instalacji o§wietleniowej nalezy pomierzy¢ ( przy zerowaniu) impedancje petli
zwarciowych dla stwierdzenia skutecznosci zerowania.

Wszystkie wyniki pomiarow nalezy zamie$ci¢ w protokole pomiarowym ochrony
przeciwporazeniowe;.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w OST-00. ,,Wymagania
og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robot podano w OST-00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Przy odbiorze robot elektrycznych Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu
nastepujace dokumenty:

- aktualna projektowa dokumentacj¢ powykonawcza,

- geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza,

- protokoty z dokonanych pomiaréw skuteczno$ci zerowania zastosowanej ochrony
przeciwporazeniowej,

- protokoty odbioru robdt zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST 00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 9.
Cena wykonania rob6t obejmuje w szczegdlnosci:

- roboty pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie elementow przepompowni §ciekow
sanitarnych,

- podiaczenie do sieci zgodnie z dokumentacja projektowa i szczegétowa specyfikacje
techniczna,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod ziemia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-79/E-06314 - Elektryczne oprawy oswietleniowe zewngtrzne.

PN-76/E-90301 - Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw sztucznych i powtoce
polwinitowej na napigcie znamionowe 0.6/1 kV.

PN-75/E-05160 — Rozdzielnice prefabrykowane niskonapieciowe. Ogolne wymagania

I badania.

PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie

i budowa.

PN-80/B-03322 - Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczenia statyczne i projektowanie.
PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane

PN-88/B-32250 - Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw zastosowania.
PN-86/0-79100 - Opakowania transportowe. Odpornos¢ na narazenia mechaniczne.
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Wymagania i badania.

BN-83/8836-02 - Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-68/6353-03 - Folia kalendrowa techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

BN-71/8976-31 - Odlegtosci poziome gazociggdw wysokiego ciSnienia od obiektow terenowych.
BN-88/6731-08 - Cement. Transport i przechowywanie.

BN-87/6774-04 - Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

BN-66/6774-01 - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych zwir.

10.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych Dz. U. 2003 Nr 47, poz. 401

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano - Montazowych - Czg$¢

V Instalacje elektryczne 1973 r.

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych Nr 240 wyd. przez ITB w 1982r.
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SST-07 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEMI 1 ZAGESZCZANIEM
PODLOZA DROGOWEGO

1.0. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z realizacja koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem
podtoza gruntowego w ramach inwestycji okreslonej w OST-00 ,,Cze$¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowigcym czg$¢ dokumentacji
przetargowej.

1.3.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem korytowania, profilowania i zaggszczania .

14. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST-00,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt 1.6

15. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST-00,,Czes¢ ogdlna”

2.0. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.0. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00,, Czg$¢ ogolna” pkt 3
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— roéwniarek lub spycharek uniwersalnych
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu podtoza

4.0. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST-00 ,,Czg$¢ ogdlna” pkt 4

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST-00,,Cz¢$¢ ogolna” pkt 5.

5.2.  Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania 1 zaggszczania podioza jest
mozliwe wylgcznie za zgodg Inspektora Nadzoru w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac si¢
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi chodnika i w rzgdach rownolegtych do osi chodnika Iub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw tub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych, niz
co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé¢ do rodzaju gruntu. w ktorym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn: na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp.

5.4. Profilowanie i zage¢szczanie podloza

Przed przystagpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speilniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania. Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inspektora dowiez¢ dodatkowy grunt spetlniajagcy wymagania obowigzujgce
dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia zgodnie z
decyzjami Zarzadcow Drog.

Wyniki badan wskaznika zageszczenia poszczegdlnych elementow powinny by¢ wykonane
przez laboratorium drogowe i okazane Zarzadcy drogi.

Do profilowania podtoza nalezy stosowac rowniarki.

5.5.  Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do naktadania warstwy podbudowy, to
powinien on zabezpieczy¢ podiloze przed nadmiernym zawilgoceniem. na przyktad przez roztozenie
folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jezeli wyprofilowane i1 zageszczone podltoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu. to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy. to naprawe
wykona on na wlasny koszt

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST-00 ,,Czes$¢ ogdlna” pkt 6

6.1.1. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Szerokos¢ koryta 1 profilowanego podloza nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o
wiecej niz +10 cm 1 -5 cm.
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6.1.2. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownos$ci podtuzne koryta i profilowanego podiloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z
normg BN-68/893 1-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profitowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacj.
projektowa z tolerancjg +0,5%.

6.1.4. Rzedne wysoko$ciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.1.5. Uksztattowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 3 cm dla
chodnika

6.1.6. Zageszczenie koryta (profil owanego podioza)

Wskaznik zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego podioza nie powinien by¢ mniejszy od podanego
przez Zarzadce drogi.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedhug PN-B-067 14-17. Wilgotno$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja, od -20% do + 10%.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie. ktore wykazuja, wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.1 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrownanie 1 powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST-00 ,,Cze$¢ ogolna” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST-00 ,,Czes¢ ogdlna” pkt 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora. jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki
pozytywne. Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST-00 ,,Czg$¢ ogodlna” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem.
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub

nasyp.
— profilowanie dna koryta tub podtoza,



— zageszczenie,
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— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiarow i1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specytfikacji techniczne;.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.PN-B-04481
2.PN-/B-06714-17
3.BN-641893 1-02

4.BN-68/8931-04
5.BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta,

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni platform 1 tata.
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SST-08 ROBOTY DROGOWE - NAWIERZCHNIE Z PODBUDOWA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosci Sierakowice gmina
So$nicowice.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowigcym czgs¢ dokumentacji
przetargowej.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
(WTWOR) i postanowieniami Umowy.

Ponadto:

-profilowanie podioza - wyrdwnanie terenu do zadanych projektem rzg¢dnych i nadanie
ptaszczyznie (koryto drogowe) odpowiednich spadkéw poprzecznych 1 podtuznych,

-kruszywo bazaltowe - thuczen - mieszanka kruszywa mineralnego oznaczona jako “niesort 0/63",
-podbudowa - podstawowa, no$na warstwa nawierzchni, ktora przejmuje i przekazuje

obcigzenia na podloze gruntowe,

-droga - planowo zalozony i umocniony pas terenu przeznaczony dla swobodnego ruchu, o
nawierzchni gruntowej lub utwardzonej,

-pas drogowy - odpowiednio zagospodarowany pas gruntu przeznaczony na lokalizacje drogi i jej
urzadzen,

- nawierzchnia drogowa - warstwa utozona na podtozu gruntowym, w obrebie jezdni, stuzaca do
zapewnienia dogodnych warunkow ruchu, sktadajaca si¢ z podbudowy i warstwy nawierzchniowej
(jezdnej),

-sktadowisko - miejsce tymczasowego lub stalego magazynowania materiatow i gruzu z
rozbiodrek, pozyskanie i1 koszt utrzymania obcigza Wykonawce.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej SST sa,

a) kostka brukowa z betonu wibroprasowanego, klasa 50, gatunek 1, kolor wedtug

projektu, grubos$¢ 8 cm, spetniajagca wymagania DIN 18501, nasigkliwos¢ 4 %,

wymagana AT,

b) piasek - kruszywo $rednio lub gruboziarniste, pozbawione domieszek gliniastych

(< 5%), spetniajacy wymagania PN-B-11113:1996,

c) cement -cement portlandzki, klasy 25 i 35 wg PN-B-19705:1998,

d) woda — woda technologiczna stosowana do wykonania betonow i stabilizacji gruntu,
spetniajaca wymagania PN-B-32250

e) zwir - kruszywo mineralne, naturalne wg PN-B-11111:1996,

f) beton cementowy - klasy C16/20 - B35, mieszanka betonowa spetniajaca wymagania PN-88/B-
06250,

g) thuczen - kruszywo bazaltowe w postaci mieszanki “niesort 0/63 i 0/31,5", wg PN-6/11112:1996,
h) beton asfaltowy 0/20 o stabilnosci 11 kN, do wykonania warstwy wigzacej, zgodnie z PN-74/8-
96022,

i) beton asfaltowy 0/16 o stabilnosci 10 kN, do wykonania warstwy Scieralnej,

zgodnie z PN-74/S-96022,
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j) brukowiec - granitowy, typowy, zgodny z wymaganiami PN-60/B-11104,

k) znaki drogowe pionowe - zgodne z wymaganiami "Instrukcji o znakach drogowych"

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami

Umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania i wydobywania
materiatléw oraz odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i

stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw dostarczanych na
plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

3.SPRZET

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastgpujacy, sprawny
technicznie i1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

- rowniarka samojezdna

- spycharka ggsienicowa

- koparka samobiezna

- walec statyczny samojezdny

- walec statyczny samojezdny ogumiony,

- wibrator powierzchniowy,

- rozktadarka mas bitumicznych

- sprezarka powietrzna z osprzgtem

- zrywarka przyczepna

- skrapiarka do bitumu przewozna

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatléw, sprz¢tu budowlanego, urzadzen i urobku z robét ziemnych stosowac
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu:
- samochod samowytadowczy, cigzarowy ,

- samochdd skrzyniowy, cigzarowy ,

- betonomieszarka

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$é robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskatl akceptacje
Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisOw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robét przygotowawczych:

a) prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodno$ci warunkow istniejacych z Projektem
b) przejecie i odprowadzenie z terenu wod opadowych i gruntowych

c¢) oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym

d) dostarczenie na teren budowy niezb¢dnych materiatdw, urzadzen i sprze¢tu budowlanego
e) wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych
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5.3. Zakres robot zasadniczych.

a) rozbiorka i1 odtworzenie podbudowy i nawierzchni drogowej przy budowie

kanalizacji sanitarnej.

b) rozbidrka i odtwarzanie podbudowy i nawierzchni wjazdéw do posesji oraz chodnikow
zniszczonych przy budowie odgatezien kanalizacji sanitarnej

c) budowa chodnika z ptytek betonowych 35 x 35 x 5 na terenie projektowanych przepompowni

5.4. Warunki techniczne wykonania

5.4.1. Znaki drogowe pionowe

Przed przystapieniem do robot Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania odcinka

drogi, na ktérym beda prowadzone roboty zgodne z "Instrukcje oznakowania robot prowadzonych
w pasie drogowym"™.

Zgodnie z projektem organizacji ruchu wymagane sa: znaki i tablice drogowe wykonane na
podktadzie z blachy aluminiowej, wyposazonej w element usztywniajacy, lica znakow wykonane z
folii odblaskowej | generacji - symbole znakow typowych nanoszone technika sitodruku. Powyzsze
znaki musza posiada¢ swiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i
mostowym.

Wykonawca zakupi elementy oznakowania pionowego zgodnie z ustaleniami niniejszej ST.
Wymiary znakow drogowych (grupa wielkosci znakow) srednie wedtug "Instrukcji o znakach
drogowych pionowych™ - Monitor Polski - nr 16 pdz. 120 z 9 marca 1994r. Liternictwo, symbole i
kolorystyka musza by¢ zgodne z powyzszg instrukcja. Wykonanie elementéw konstrukcji
wsporczych znakow i tablic drogowych - zgodnie z "Katalogiem Powtarzalnych Elementow
Drogowych" karta 03.67.

Konstrukcje wsporcze znakow 1 tablic drogowych majg zastosowanie w 1 1 II strefie wiatrowe;.
Powyzsze konstrukcje wykona¢ z elementow rurowych. Do wykonania spawow stosowac elektrody
EB-146, zachowujac warunek grubosci spoin < 0,7 grubosci ci¢zszego z taczonych elementdw.
Zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji wsporczych znakow i tablic drogowych wykonaé
zgodnie z wymaganiami normowymi.

Wykonanie fundamentu konstrukcji wsporczych znakéw drogowych z betonu klasy B15 - wymiary
fundamentéw wg KPED - karty 03.67. Zwrdci¢ uwage na odpowiednie zaggszczenie betonu w
fundamencie i na wymagang glebokos$¢ posadowienia.

5.4.2. Roboty rozbidrkowe
Roboty rozbidorkowe wykona¢ zgodnie ze specyfikacjag SST-02.

5.4.3. Profilowanie i zageszczenia podioza gruntowego
Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy realizowaé zgodnie ze specyfikacja SST-07.

5.4.4. Podsypka piaskowa (zwirowa)

Do wykonania podsypki piaskowej jako warstwy odsaczajacej pod nawierzchnie nalezy
stosowac¢ piasek $rednio lub gruboziarnisty wg PN-B-11113:1996. Uzyty piasek nie moze
zawiera¢ gliny w ilo$ciach ponad 5 %.

5.4.5. Podbudowa z thucznia kamiennego

Thuczen ("niesort" 0/63 i 0/31,5") przeznaczony na podbudowe ttuczniowg powinien odpowiadac
wymaganiom PN-B-11112:1996. Zrodto pozyskania (zakupu) materiatéw na wykonanie
podbudowy ttuczniowej powinno by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Dowoz thucznia na
miejsce wbudowania odbegdzie si¢ transportem samowyladowczym. Rozscielenie ttucznia w
warstwie podbudowy odbegdzie si¢ mechanicznie, przy uzyciu rowniarki lub uktadarki kruszywa.
Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie czastek podloza do
warstw wyzej lezacych.

Podbudowy thuczniowe beda wykonywane w 2-ch warstwach grubosciach zaleznosci od rodzaju
drogi:
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-drogi powiatowe: warstwa dolna grubosci 25 cm z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o granulacji 40-60mm , warstwa gorna 15cm z kruszywa kamiennego
stabilizowanego mechanicznie o granulacji 0-31,5mm

-drogi gminne: warstwa dolna grubos$ci 18cm z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie
o0 granulacji 0-63mm , warstwa gorna 12cm z kruszywa kamiennego stabilizowanego mechanicznie
o granulacji 0-32,5mm

Podbudowy ttuczniowe dla wjazdow wykonywane bedg w zaleznosci od rodzaju wjazdu:

-wjazd z kostki betonowej: podbudowa grubosci 15¢m z kruszywa kamiennego stabilizowanego
mechanicznie o granulacji 0-32,5mm

- wjazd z asfaltobetonu: podbudowa grubosci 20cm z kruszywa kamiennego stabilizowanego
mechanicznie o granulacji 0-32,5mm

-wjazd o nawierzchni betonowej: podsypka grubosci 10cm z piasku stabilizowanego mechanicznie,
- wjazd z ptyt 50 x 50 x 7: podbudowa grubosci 15 cm z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie

Podbudowy thuczniowe dla chodnikéw wykonywane beda w zalezno$ci od rodzaju:

-chodnik z kostki betonowej i plyt betonowych : podbudowa grubosci 10cm z kruszywa
kamiennego bazaltowego stabilizowanego mechanicznie o granulacji 0-32,5mm , 5 cm podsypka z
piasku.

Zageszczenie wykonane begdzie walcem stalowym, gtadkim, wibracyjnym, dwuwatowym.
Watowanie nalezy wykonywac¢ z polewaniem woda. Wymagania odno$nie watowania:

* zageszczenie powinno odbywac si¢ zgodnie z ustalonym schematem przejs¢ walca, w
zalezno$ci od szeroko$ci zageszczonego pasa roboczego i grubosci walowanej warstwy,

* zageszczenie nalezy prowadzi¢ poczawszy od krawedzi ku srodkowi,

* najezdza¢ watowang warstwe¢ kotem napgdowym, w celu unikniecia zjawiska fali przed walcem,
* manewry walca nalezy przeprowadza¢ plynnie, na odcinku juz zageszczonym,

* predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna, w granicach 2 - 4 km/h na poczatku

i 4 - 6 km/h w dalszej fazie watowania,

 watowanie na odcinku tuku poziomego o jednostronnej przechylce poprzecznej, nalezy
rozpocza¢ od dolnej krawedzi ku gorze,

* walce wibracyjne powinny posiada¢ zakres czestotliwosci drgan w przedziale 33-35 Hz.
Nawierzchnia z thucznia, po zwatowaniu, powinna osiggng¢ wymagang no$nos¢, w zaleznosci od
kategorii ruchu.

Tabela 1. Nosnos$¢ podbudowy w zalezno$ci od kategorii ruchu

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcania mierzony przy uzyciu
ptyty o $rednicy 30cm (Mpa)
Pierwotny Wtérny
Ruch $redni 100 2,2 x warto$¢ pierwotna
Ruch cigzki i bardzo cigzki 100 2,2 x warto$¢ pierwotna

Zageszczenie podbudowy thuczniowej rozscielanej recznie nastapi przy uzyciu ptyty wibracyjne;j.
Szeroko$¢ wykonanej nawierzchni z thucznia powinna by¢ zgodna z projektem.

Jezeli podbudowa nie jest obramowana kraweznikiem, opornikiem lub opaska, powinna by¢
szersza od warstwy na niej lezacej o 10 cm z kazdej strony.

Tolerancja szeroko$ci nawierzchni z thucznia na tukach i prostych w stosunku do podanej w
projekcie, nie powinna przekracza¢ + 5 cm.

Rzedne wysokosciowe osi 1 krawedzi jezdni nie powinny rozni¢ si¢ od projektowanych o wiecej niz
2cm.
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5.4. 6. Nawierzchnia z kostki betonowej i ptyt betonowych

Przed przystapieniem do robdt nalezy wykona¢ sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie

zakresu prac oraz podsypke z piasku o grubosci 5 cm pod nawierzchnig, w sposob umozliwiajacy
uktadanie kostki lub ptyt z wymagang doktadnoscig tzn. jako warstweg wyréwnawczg.

Kostke nalezy uktada¢ na tak przygotowanej podsypce w sposob okreslony przez Producenta

W instrukcji stosowania materiatu.

Kostke nalezy uktada¢ mozliwie $cisle, przestrzegajac wigzania spoin, ktérych szeroko$¢

okresla si¢ 2 - 3 mm.

Kostke lub ptyty betonowe uktada sie¢ jednoczes$nie na catej szerokosci jezdni stosujac spadki
poprzeczne 1,5 - 2,5 %. Spoiny nalezy wypehic¢ zasypka piaskowa po ubiciu kostki. Warunki
techniczne nawierzchni z kostki okresla norma dla klinkieru drogowego PN-59/S-96019. Ubijanie
wibracyjne utozonej kostki polega na trzech przejsciach stalowej ptyty wibratora dla wprasowania
kostki w podsypke.

Nastepne trzy przejscia, podczas ktorych piasek jest rozmiatany po powierzchni kostek dla
wypeknienia ztacza.

Ptyta wibracyjna do wprasowywania kostek w podsypke - wibrator powinien mie¢ sile
odsrodkowa 16 - 20 kN i powierzchni¢ ptyty 0.35 - 0.50 m2, zalecana czestotliwos¢

75d0100Hz.

Oceny jakosci wbudowanego materiatu nalezy dokonywac na biezaco zgodnie z wymaganiami
Aprobaty Technicznej, jak dla kostki gatunku 1.

Po zakonczeniu robot na kazdym odcinku nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania nawierzchni

z zalozeniami projektu pod wzgledem geometrii nawierzchni 1 spadkow poprzecznych oraz
podtuznych jezdni.

5.4.7. Krawezniki drogowe i obrzeza chodnikowe

Wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe odcinkow wbudowania kraweznikoéw i obrzezy, wykonac
nalezy na podstawie Dokumentacji Projektowej.

Roboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego pod krawezniki 1 obrzeza
wykonane beda recznie. Geometria wykopu oraz giebokos¢ - zgodnie z "Katalogiem Powtarzalnych
Elementéw Drogowych" i Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami PN-S-02205:1998.
Zbedny grunt z wykopow nalezy rozplantowac w rejonie robot.

Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu na tawe betonowa z oporem, Wykonaweca jest
zobowigzany do opracowania receptury na beton. Receptura winna by¢ opracowana dla
materialow, zaakceptowanych wczesniej przez Inspektora Nadzoru, przez laboratorium, w oparciu
0 PN-B-06250:1998 "Beton zwykty".

Lawa betonowa wykonana bedzie z betonu klasy (C 8/10), we wczesniej przygotowanym korycie
gruntowym. Wykonanie tawy betonowej polega na rozscieleniu dowiezionego betonu oraz
odpowiednim jego zaggszczeniu. Wykonang tawe wraz z kraweznikiem obsypac gruntem od strony
przeciwnej niz chodnik lub nawierzchnia.

Dopuszczalne odchylenia projektowanej niwelety obrzeza wynosza 0,5%.

5.4.8. Nawierzchnia mineralno - bitumiczna

Oczyszczenie i skropienie warstw nosnych

Materiatem stosowanym przy wykonywaniu skropienia wedtug zasad niniejszej Specyfikac;ji jest -
szybkorozpadowa kationowa emulsja asfaltowa niemodyfikowana klasy Kl. Nalezy stosowac
emulsja K 1-60 lub K 1-65. Liczby 60 i 65 oznaczajg przecigtng zawarto$¢ asfaltu w emulsji..
Powierzchnia warstw konstrukcyjnych nawierzchni, przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna
zostaé oczyszczona z luznego kruszywa i pytu. Operacje t¢ nalezy wykonaé przy uzyciu szczotki
mechanicznej lub kompresora. Powierzchnia przed skropieniem powinna by¢ sucha i czysta.

Do skropienia nalezy zastosowa¢ emulsje¢, dla ktorej zalecana ilo§¢ asfaltu w kg/m?2 po
odparowaniu wody z emulsji wynosi:

» podbudowa thuczniowa i podbudowa z kruszywa tamanego - 0,7 kg/m?

« warstwa wiazaca betonu asfaltowego — 0,5 kg/m? .

Powierzchnia powinna by¢ skropiona emulsja asfaltowa z wyprzedzeniem w czasie na
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odparowanie wody. Orientacyjny czas powinien wynosi¢, co najmniej:
* 2,0 godziny w przypadku stosowania 0,5 -1,0 kg/m2 emulsji,
* 0,5 godziny w przypadku stosowania 0, | - 0,5 kg/m2 emulsji.

Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego grubosci 6 cm dla drég powiatowych, 4cm dla drog
gminnych.
Za przygotowanie receptur betonu asfaltowego odpowiada Wykonawca, ktory przedstawia je
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia. Receptury powinny by¢ opracowane dla konkretnych
materialow zaakceptowanych wczesniej przez Inspektora Nadzoru 1 przy wykorzystaniu
reprezentatywnych probek tych materiatow.
Receptury powinny by¢ opracowane przez laboratorium Wykonawcy w oparciu o nastgpujace
zrodta:

— zalozenia materiatowe ujete w PZJ,

— wytyczne niniejszej specyfikaciji,

— zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na

odksztatcenia trwale - Zeszyt 48 IBDIM W-wa 1995r.

— wyniki wykonywanych pelnych i niepelnych badan materialow
Podstawowe okreslenia materiatow:
Kruszywo
Do mieszanek mineralno-bitumicznych wykonywanych i wbudowywanych na gorgco stosuje si¢
kruszywo tamane wg PN-B-11112:1996, klasa I, gatunek 1.
Wypetniacz
Przewiduje si¢ uzycie wytacznie wypelniacza wapiennego, ktory powinien spetnia¢ nastgpujace
wymagania:
* zawartos$¢ ziaren mniejszych od 0,3 mm 100 %,
* zawarto$¢ ziaren mniejszych Od 0.075 mm > 80 %
* wilgotnos¢ < 1,0%,
* zawarto$¢ weglanu wapnia nie mniej niz 90 %,
* powierzchnia wlasciwa - 2500-4500 cm2/g,
Lepiszcza
Do produkc;ji betonu asfaltowego nalezy zastosowacé jako lepiszcze - asfalt drogowy klasy D-50.
Podstawowe wymagania dla asfaltu:

Penetracja w temperaturze 25 °C 45 H- 60 PN-C-04134
Indeks penetracji (Pen/Pen) nie mniej niz -0,85
Temperatura famliwosci °C nie wyzsza niz 10 PN-C-04130
Temperatura migknienia °C 50-56 PN-C-04021
Temperatura zaptonu, °C nie nizsza niz > 250 PN-C-04008
Ciagliwos¢, cm, nie mniej niz
w temperaturze 15°C >150 PN-C-04132
temperaturze 7°C > 100
Lepkos$¢ dynamiczna w 60 °C Ns/m2 min. > 300

Spadek penetracji %, po odparowaniu w 25 °C, nie wigcej niz 37 PN-C-04134
Temperatura famliwos$ci po odparowaniu w 163 °C, nie wyzsza niz -9 PN-C-04130
Ciagliwos¢ w 25 °C po odparowaniu w 163 °C, nie mniej niz, cm 60 PN-C-04132
Zawartos¢ sktadnikow nierozpuszczalnych w benzynie % masy, nie wigcej niz < 0,6
Zawarto$¢ parafiny % masy, nie wigcej niz < 0,4 PN-C-04109
Zawarto$¢ wody oznaczona przed wysytka % masy nie wigcej niz 0,1 PN-C-04523
Badania podstawowych cech dostarczonych materiatdéw prowadzi Wykonawca z nastepujaca
czestotliwoscia:

* kruszywa - 1 badanie na 500 Mg,

*» wypelniacz -1 badanie na 50 Mg,

* lepiszcze - 1 badanie na 50 Mg.
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Wymagania dla betonu asfaltowego na warstwe wigzaca

Cechy mechaniczne

. stabilno$¢ wg Marshalla w +60 °C, nie mniej niz - | kN,

» odksztatcenia wg Marshalla -2,0 - 4,0 mm,

» modut sztywnosci wg metody pelzania pod obcigzeniem statycznym 0,1 MPa

po 1godzinie, +40 °C, nie mniej niz -16,0 MPa.

Cechy fizyczne:

* wskaznik zageszczenia warstwy nie mniej niz - 98 %,

* zawarto$¢ wolnych przestrzeni 4,5-8 %,

* stopien wypetienia wolnych przestrzeni lepiszczem nie wiecej niz 75 %,

* nasigkliwos¢, nie wigcej niz 4 %.

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji wykona w obecnosci Inspektora Nadzoru,
kontrolng produkcje w postaci zarobu probnego. Pozytywne przeprowadzenie proby bedzie
potwierdzone przez Inspektora Nadzoru i upowazni Wykonawce do podjgcia robot zasadniczych.
Uktadanie mieszanki moze odbywac si¢ jedynie przy uzyciu mechanicznej uktadarki o wydajnosci
skorelowanej z wydajnoscia otaczarki i posiadajacej nastepujace wyposazenie:

* automatyczne sterowanie pozwalajace na utozenie warstwy zgodnie z zatozong niweletg

oraz gruboscig

* elementy wibrujace (ndz i ptyta) do wstgpnego zageszczania wraz ze sprawng regulacje
czestotliwosci 1 amplitudy drgan,

* urzadzenie do podgrzewania elementdw roboczych uktadarki.
Uktadanie mieszanki na warstw¢ wigzacg powinno odbywac si¢ w sprzyjajacych warunkach
atmosferycznych, tj. przy suchej i cieptej pogodzie, w temperaturze powyzej 5 °C. Zabrania si¢
uktadania mieszanki w czasie deszczu 1 opadow $niegu. Przed przystapieniem do uktadania”
powinna by¢ wyznaczona niweleta. Niweleta zostanie wyznaczona przy uzyciu stalowej linki,
stanowigcej horyzont odniesienia dla czujnikdw automatyki uktadarki. Przed przystgpieniem do
uktadania, urzadzenia robocze uktadarki nalezy podgrza¢. Ukladanie mieszanki powinno odbywac
si¢ w sposob ciagly, bez przestoju z jednostajng predkoscia 2 - 4 m na minute. W zasobniku
uktadarki powinna zawsze znajdowac si¢ mieszanka. Ztacza poprzeczne, wynikajace z konca
dziennej dziatki, nalezy wykona¢ przez rowne obcigcie, a nastepnie posmarowanie lepiszczem i
zabezpieczenie listwe przed uszkodzeniem. Ztacze poprzeczne ze starg nawierzchnig nalezy
wykona¢ poprzez wcigcie na dlugos$¢ okreslong w Dokumentacji Projektowe;.
Ztacza podtuzne powinny by¢ wykonane po obcigciu krawedzi i posmarowaniu lepiszczem. Ziacza
poszczegolnych warstw, powinny by¢ przesuniete o okoto 20 cm wzgledem siebie. Nalezy
stosowac¢ sposoOb zageszczenia opracowany 1 sprawdzony na odcinku probnym w dostosowaniu do
konkretnego zestawu sprzetu. Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna
wynosi¢ nie mniej niz 135 °C. Warstwe nalezy zagesci¢ do uzyskania wskaznika zageszczenia

98 %.
Przy zageszczaniu mieszanki, nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

* zageszczanie powinno odbywac si¢ zgodnie z ustalonym schematem przejs¢ walca, w zaleznosci
od szeroko$ci zageszczanego pasa roboczego, grubosci uktadanej warstwy i rodzaju mieszanki,
zgodnie z wynikami osiggni¢tymi na odcinku probnym,

* zageszczenie nalezy prowadzi¢ poczawszy od krawedzi ku §rodkowi,

* najezdza¢ na watowang warstwe kotem napedowym, w celu unikniecia zjawiska fali przed
walcem,

* rozpoczyna¢ watowanie walcem gtadkim a nastgpnie ogumionym przy niskim ci$nieniu w
oponach, podwyzszajac je w miar¢ walowania,

* manewry walca nalezy przeprowadza¢ ptynnie, na odcinku juz zageszczonym,

* zabrania si¢ postoju walca na cieptej nawierzchni,

» predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna w granicach 2 - 4 km/h na poczatku i w
granicach 4 - 6 km/h w dalszej fazie watowania,

 watowanie na odcinku tuku o jednostronnym spadku, nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi
ku gorze,

» zabrania si¢ uzywania walcéw ogumionych ze zuzytymi lub bieznikowanymi oponami i nie
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posiadajacych mozliwosci zmiany ci$nienia,

* walce wibracyjne powinny posiada¢ zakres czestotliwosci drgan w przedziale 33-35 Hz.
Ulozona i zaggszczona warstwa, ma charakteryzowac si¢ nastepujgcymi cechami:

* jednorodnoscig powierzchni,

* nasigkliwos$¢ (max. 4 %),

* r6wnos$¢ - nierownos$ci nie mogg przekracza¢ 6 mm.

* [lo$¢ miejsc wykazujacych odchylenia nie moze przekraczaé¢ 2 na jednym hektometrze

* grubo$¢ warstwy nawierzchni (tolerancja = 5 mm),

* szerokos$¢ warstwy nawierzchni (tolerancja + 5 cm),

» zawarto$¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni (5 - 9 %).

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne i dostarczac
kopie raportow dla Inspektora Nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac z
czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci robot.

Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego grubosci 4 cm

Materiaty stosowane do produkcji mieszanki z betonu asfaltowego jak wyzej. ST.
Wymagania dla betonu asfaltowego na warstwe $cieralng:

Cechy mechaniczne:

* stabilno$¢ wg Marshalla w 60 °C, nie mniej niz 10 kN,

* odksztatcenia wg Marshalla 2,0 - 4,5 mm,

» modut sztywnos$ci wg metody pelzania pod obcigzeniem statycznym 0,1 MPa po 1 h, +40°C
nie mniej niz -14 MPa.

Cechy fizyczne:

« zawarto$¢ wolnych przestrzeni 2,0 - 4,0 %,

* stopien wypeltnienia wolnych przestrzeni lepiszczem: 78-86 %,

* nasigkliwos¢, nie wigcej niz: 2 % objetosci.

Zasady wbudowania mieszanki na warstwe Scieralng pozostajg jak dla warstwy wiazacej z
nast¢pujacymi zmianami:

* Poczatkowa temperatura zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz 130 °C (asfalt D70).
» Temperatura w trakcie zageszczania powinna zawiera¢ si¢ w przedziale 140 do 115°C

* Zaggszczanie nalezy ukonczy¢ w ciggu 1 5 minut i uzyska¢ wskaznik zageszczenia - 98 %.
Wymagania koncowe podano wyzej, z nast¢pujagcymi zmianami:

* nierdwnosci nie mogg przekracza¢ 4 mm,

* nasigkliwos¢ nie moze przekraczac 2 %,

* wolne przestrzenie w warstwie 2-5 %.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

a) og6lne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i sSrodkow
transportu podano w OST "Wymagania og6lne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatéw i urzadzen

¢) wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli

jakosci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne

a) badania laboratoryjne muszg obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatow podanych
w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we wiasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a czestotliwos¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych 1
reprezentatywnych wynikoéw dla cato$ci wybudowanych lub zgromadzonych materialow. Wyniki
badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trybie okreslonym w PZJ do akceptacji.

b) wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan nie
poOzniej niz w terminie 1 w formie okreslonej w PZJ

c¢) badania kontrolne obejmuja caty proces budowy
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6.3. Badania jakosci robot w czasie budowy
Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi

wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materialow 1 systemow technologicznych.

6.3.1. Profilowanie i zageszczanie podloza

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne, w
zakresie 1 czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci: Zageszczenie
podtoza (Is) nalezy sprawdzaé, co najmniej 2 razy na dziennej dziatce robocze;j.
Nierownosci profilowanego i zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢ tata, co 20 m

Roéznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1cm
i-2cm.
Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢, co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokos¢ koryta nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm i -5cm.

6.3.2. Podbudowa z tlucznia kamiennego

Sprawdzenie grubosci warstw podbudowy ttuczniowej - wykonuje si¢ za pomocg narzedzia
pomiarowego z podziatka milimetrowa. Sprawdzenie szerokosci podbudowy - jak wyze;j.
Sprawdzenie rzednych wysokos$ciowych osi 1 krawedzi podbudowy wykonuje si¢ za pomoca
pomiaru niwelatorem.
Niedoktadno$¢ pomiaru nie powinna by¢ wigksza niz 1 mm na jednym stanowisku niwelatora.
Sprawdzenie spadkéw podtuznych i poprzecznych - polega na zmierzeniu spadku za pomoca taty z
poziomicy.
Sprawdzenie no$nosci:
-oznaczenie modutu odksztatcenia - wg BN -64/8931 -02,

-wyznaczenie ugie¢ - wg BN-70/8931

Tabela 2. Pobieranie probek i wykonywanie pomiardw

Nr | Wyszczegolnienie wlasciwosci | Licznos$¢ probek lub pomiardw Metoda pobrania pomiaréw
probki lub wyznaczenia miejsca
pomiaru
1 | Grubo$¢ warstw i konstrukcji Co najmniej 2 pomiary losowo losowo
jezdni w rdéznych miejscach
2 | Szeroko$¢ warstwy Co najmniej 2 pomiary losowo losowo
w roznych miejscach
3 | Rzedne wysokosciowe osi i Wszystkie punkty wg projektu wg projektu
krawedzi jezdni charakterystyczne
niwelety co 20m
4 | Réwno$¢ podtuzna i poprzeczna | Wszystkie punkty wg projektu losowo
jezdni charakterystyczne
niwelety co 20m
5 | Spadki poprzeczne
na odcinkach prostych losowo
na odcinkach tukowych losowo
6 | Nosno$¢ — oznaczenie modutu wg BN-64/8931-02

odksztalcenia

Ewentualnie — wyznaczenie
ugiec

wg BN-70/8931-06

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych
dla materiatéw i systemoéw technologicznych.
Ponadto:

a) badania grubo$ci nawierzchni
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Sprawdzanie grubosci nawierzchni przeprowadza si¢ na probkach wycietych do badania
zaggszczenia 1 wolnej przestrzeni.

Grubo$¢ warstwy nawierzchni nie moze si¢ r6zni¢ od projektowanej wigcej niz £+ 10 %.

b) badanie pochylenia nawierzchni

Sprawdzenie pochylenia nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg niwelatora. Roznice
pomigdzy pochyleniami rzeczywistymi a projektowanymi nie powinny by¢ wieksze niz 0,2%.

¢) badanie rzednych niwelety nawierzchni

Sprawdzenie rz¢dnych niwelety nawierzchni nalezy wykona¢ za pomoca niwelatora, na

dhugosci nie mniejszej niz 0,1 powierzchni odbieranej nawierzchni. Rzedne wysokos$ciowe osi 1
krawedzi jezdni nie powinny si¢ r6znig od projektowanych wiecej niz o £ 1 cm.

d) badanie rownos$ci nawierzchni

Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni nalezy wykonywaé za pomoca planografu w sposob ciagly, a w
przypadku jego braku, za zgoda Inspektora Nadzoru, tata 4-metrowa, co najmniej w dziesieciu
losowo wybranych miejscach, na kazde 5.000 m2 odebranej nawierzchni. Nierd6wnos$ci nawierzchni
nie powinny przekracza¢ 5 mm.

e) badanie szczelin dylatacyjnych nawierzchni betonowych

Sprawdzenie rozmieszczenia 1 wypetnienia szczelin nalezy wykona¢, w co najmniej 2 losowo
wybranych miejscach na kazde 5.000 m2 odbieranej powierzchni. Rozmieszczenie szczelin
powinno by¢ zgodne z Projektem.

Wykonawca zobowigzany jest do badania zageszczenia wykonanej nawierzchni.

Wykonuje si¢ to poprzez wycigcie probki z gotowej nawierzchni po jej zaggszczeniu i ostygnigciu.
Do wycigcia probek powinno si¢ uzywa¢ mechanicznej wiertnicy, ktora wycina cylindryczne
probki w stanie nienaruszonym nalezy pobra¢ losowo min. dwie probki przy dziennej dziatce
dlugosci 500 m 1 cztery probki przy dzialce dtuzszej. Wskaznik zageszczenia oblicza si¢ przez
poréwnanie gestosci pozornej probki wycietej z nawierzchni do gestosci pozornej Sredniej
wzorcowej probki zageszczonej wg metody Marshalla 1 wyraza si¢ w procentach. Do oceny
zaggszczenia przyjmuje si¢ $rednig z dwoch probek.

7. OBMIAR ROBOT

1) Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w OST 00 "Wymagania ogdlne".
2) Roboty objete niniejsza ST obmierza si¢ w m

3) Obmiar robo6t okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami Umowy.

4) Ilos¢ robot oblicza si¢ wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.

5) Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podlegaja akceptacji
Inspektora Nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

1) Ogoblne zasady odbioru robot 1 ich przejscia podano w OST 00"Wymagania ogdlne".

2) Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

3) Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawczg robot.

4) Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania

Platno$¢ za jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami

Umowy, obmiarem robot, oceng jakosci uzytych materialow 1 jakosci wykonania robot, na
podstawie wynikdw pomiardw i badan. Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykona¢ zakres
rob6t wymieniony w p. 1.1. niniejszej SST.



Strona - 83 -

9.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania rob6t obejmuje w szczegdlnosci:

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacjg i inwentaryzacja powykonawczg robot i
obiektu wraz ze sporzadzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej

b) badania laboratoryjne materialow wraz z opracowaniem dokumentacji

¢) przejscie 1 odprowadzenie wod opadowych i gruntowych z terenu robot

d) oznakowanie prowadzonych robot w pasie drogowym zgodnie z projektem organizacji
ruchu, odtworzenia i optaty za zajecie pasa drogowego,

e) dostarczenie materiatow, sprzetu 1 urzadzen oraz ich sktadowanie

f) wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych

g) wywoz z terenu budowy materiatow zbednych

h) dostarczenie obiektow zaplecza budowy, zagospodarowanie terenu budowy

1) wykonanie okreslonych w postanowieniach Umowy badan, pomiarow, sondowac i sprawdzen
robot

j) wykonanie robot zasadniczych i wykonczeniowych

k) uporzadkowanie placu budowy po robotach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB

* PN-B-11110:1996 Surowce skalne lite do produkcji kruszyw tamanych

stosowane w budownictwie drogowym

* PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych.. _wir i mieszanka.

* PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych.

* PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.

* PN-67/S-04001 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralnobitumicznych
I nawierzchni bitumicznych.

» PN-57/S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej.

* PN-68/S-96031 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zwirowe.

» PN-84/5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego.

PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

* PN-67/S-04001 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych
i nawierzchni bitumicznych

* PN-B-19701;1991 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania, ocena
zgodnosci.

» PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

* PN-B-06250:1998 Beton zwykty.

» PN-69/B-32250 Woda.

* PN-88/B-06250 Dodatki do betondw.

* BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow,
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikow.

* Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Centralne Biuro Projektowo —
Badawcze Drog i Mostéw z 1979 1 1982 roku.

» Instrukcja o znakach drogowych pionowych - Monitor Polski Nr 16 z 1994 roku.
oraz inne obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE zakresie przyjetym przez
polskie prawodawstwo.



Strona - 84 -

SST-09 OGRODZENIA TERENU PRZEPOMPOWNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru budowy ogrodzen statych terenu przepompowni $ciekéw kanalizacji sanitarnej w
miejscowosci Sierakowice gmina So$énicowice.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowigcym cze$¢ dokumentacji
przetargowej.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST sa materiaty
budowlane wymagajace atestu wytworcy, odpowiada¢ powinny przepisom i normom.

- ogrodzenie z siatki stalowej mocowanej do stupkow stalowych z rur ¢ 60 mm wys. 1,6 m.

- furtka wej$ciowa z. elementéw montazowych szerokos$ci 1,2 m z zamknieciem na ktodke

- mieszanka betonowa C12/15

3. SPRZET

Roboty zwigzane z budowe ogrodzen przepompowni $ciekoéw wykonywane beda przy

uzyciu nastepujacego sprzetu

- koparka samojezdna

- betonomieszarka samochodowa

- zuraw samochodowy

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatléw, sprz¢tu budowlanego, urzadzen i urobku z robdt ziemnych stosowac
nastgpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki

transportu:

- samochod skrzyniowy

- samochod dostawczy

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie zasadami podanymi w ST,
wymaganiami obowigzujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

a) ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialow, sprzgtu i srodkoéw
transportu podano w OST ,,Wymagania og6lne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robdt, materiatow i urzadzen
c¢) wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jako$ci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 7.
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Umowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejscia podano w OST 00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 8.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci..

Gotowos$¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN)

10. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST 00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 9.

Cena wykonania rob6t obejmuje w szczeg6lnosci:

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacjg i inwentaryzacja powykonawczg robot i
obiektu wraz ze sporzadzeniem wymaganej dokumentacji (mapy )

b) wykonanie robot zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzgtu;

c¢) wykonanie dokumentacji powykonawczej rob6t i budowy

d) uporzadkowanie placu budowy po robotach

10. PRZEPISY ZWIAZANE
* WTWiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot - ITB



