Infrastruktura techniczna dla terenéw budowlanych potozonych w So$nicowicach przy ul. Smolnickiej i
Gimnazjalnej

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-04

Roboty rozbiérkowe elementow drog i ulic
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonywania i odbioru
rob6t zwigzanych z rozebraniem istniejacej nawierzchni dla budowy drogi i ciggéw pieszych wraz z
uzbrojeniem terenu bedaca dojazdem do posesji jak rowniez stanowigcg tgcznik ulicy Smolnickiej i
Gimnazjalnej.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
zwigzanych z inwestycjq ,Infrastruktura techniczna dla terenéw budowlanych potozonych w Sosnicowicach
przy ul. Smolnickiej i Gimnazjalne;j".

1.3 Zakres robot obj etych specyfikacj g techniczn g

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych
z rozebraniem nawierzchni wraz z podbudowa, kraweznikami, chodnikami i obrzezami betonowymi.

- mechaniczne rozebranie nawierzchni mineralno-bitumicznej gr 12cm;

- mechaniczne rozebranie podbudowy z kruszywa gr 15cm;

- mechaniczne rozebranie podbudowy z betonu;

- rozebranie kraweznika betonowego wraz z tawami;

- rozebranie chodnikéw z ptyt betonowych 35x35x5¢cm na podsypce piaskowej;

- rozebranie obrzezy trawnikowych;

1.4 Okreslenia podstawowe

Korytowanie. Usuniecie warstwy ziemi w wytyczonym pasie drogi w miejsce ktérej wbudowana
zostanie podbudowa.

Konstrukcja nawierzchni.  Uktad warstw nawierzchni i podbudowy wraz ze sposobem ich potaczenia
przeznaczony dla ruchu kotowego.

Konstrukcja chodnikow.  Uklad warstw nawierzchni i podbudowy oraz obrzezy wraz ze sposobem ich
potaczenia przeznaczony dla ruchu pieszego.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami, i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogolne" punkt 1.4.

1.5 Ogélne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST, poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00.
~Wymagania Ogdlne".

2 MATERIALY
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Materialy wbudowane nie wystepuja.

3 SPRZET

Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w ST-00 pkt. 3 ,Wymagania Ogolne". Sprzet do
wykonania robét rozbiérkowych powinien by¢ dobrany przez Wykonawce w projekcie organizacji
robot i zaakceptowany przez Inzyniera.

Wykonawca przystepujacy do wykonania rozebrania nawierzchni jezdni wraz z podbudowa powinien
zapewni¢ sobie mozliwos¢ korzystania z nastepujacego sprzetu:

- pita do ciecia nawierzchni bitumicznych;
- zrywarka przyczepna;

- sprezarka powietrzna;

- miot pneumatyczny;

- spycharka kotowa 74 kW (100kM);

- koparka kotowa do 0,25m°,

- réwniarka samojezdna 74 kW (100kM),
- samochod samowytadowczy do 5t,

Sprzet powinien gwarantowa¢ przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentaciji Projektowej i wymaganiami Szczego6towej Specyfikacji Techniczne;.

4 TRANSPORT

Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w ST-00. pkt. 4. ,\Wymagania Ogélne". Trase
Wywozu gruzu nalezy uzgodni¢ z administratorem drdg.

Materialy z rozbidrki nawierzchni asfaltowej, betonowej oraz podbudowy z kruszywa stanowig gruz,
ktéry podlega wywozowi do miejsca sktadowania. Wybér miejsca sktadowania nalezy uzgodnic z
Zamawiajgcym. Zaktada sie odlegtos¢ transportu do 20 km.

Materiaty z rozbiorki podbudowy, kraweznika betonowego, kanatu betonowego stanowig wtasnosé
Zamawiajgcego i w stanie nieuszkodzonym nalezy je przewiez¢ na sktadowisko wskazane przez
Inzyniera na odlegto$¢ 20 km. Materiat uszkodzony nalezy przewiez¢ na miejsce sktadowania -
odlegtos¢ sktadowania 20 km po akceptacji Inzyniera.

Transport materiatu z rozbiérki nalezy wykonac¢ srodkami transportu wyszczegélnionymi w pkt. 3 w
miejsce odkladu.

Przewozone tadunki nalezy rozmiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczyc
przed spadaniem.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien przedstawié¢ Inzyniera Kontraktu projekt organizacji rob6t i harmonogram
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uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda prowadzone roboty.

5.1 Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy i punktow wysoko  $ciowych. - ST-01

Lokalizacja istniej gcego uzbrojenia. Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca dokona odkrywki
istniejacego uzbrojenia.

Ocena stanu technicznego budynkéw.  Przed rozpoczeciem robét Wykonawca dokona oceny stanu
technicznego budynkéw potozonych w odlegtosci mniejszej niz 8 m od trasy kanalizacji, a w przypadku
stosowania miota pneumatycznego, dla budynkéw mieszczacych sie w odlegtosci mniejszej niz 20 m
wykona mury oporowe i sporzadzi odpowiednie protokoty i dokumentacije.

5.2 Rozebranie nawierzchni

Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia we wtasnym zakresie projektu technologii i organizacji
robot, ktéry podlega zaakceptowaniu przez Inzyniera Kontraktu.

Zalozona technologia usuniecia nawierzchni musi spetia¢ nastepujace warunki: zapewnienie zdjecia
wszystkich warstw rozbieranej nawierzchni, gwarancja nie powodowania uszkodzen jakichkolwiek
elementéw pobocza lub jezdni nie podlegajacych rozbidrce, nie uszkodzenie przebiegajacego,
istniejacego uzbrojenia terenu.

Wszystkie produkty powstate przy usuwaniu nawierzchni musza by¢ odwiezione na wysypisko
odpadodw. Niedopuszczalne jest zrzucanie produktéw rozbidrki na przylegty teren.

W trakcie prowadzenia robét rozbiérkowych Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia, aby gruz z
rozbhiérki nie zagrazat bezpieczenstwu ruchu na drodze.

5.3 Rozebranie podbudowy, kraw eznikéw, obrze zy i nawierzchni ci agéw pieszych

Roboty rozbidrkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich jej elementéw zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Decyzje o ewentualnym zakwalifikowaniu materiatu z rozbiérki do ponownego wbudowania podejmuje
Inzynier.

Wszystkie elementy mozliwe do powt6rnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzeh. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drég znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Gruz z rozbidrki jest wtasnoscig Wykonawcy i powinien by¢ usuniety z terenu budowy w sposéb i
terminie nie kolidujgcym z wykonaniem innych robét. Przewiduje sie wyw6z gruzu na odlegtos¢ 20 km.
Zaladunek gruzu na srodki transportu nalezy prowadzi¢ z pomocg koparki lub tadowarki.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchu na czas wykonania prac
rozbiérkowych w obrebie robét.

Projekt powyzszy po akceptacji przez Inzyniera powinien byé staraniem Wykonawcy zatwierdzony
przez wiasciwe wiadze.

6 KONTROLA JAKOSCIROBOT

Sprawdzeniu podlega zgodnos$¢ sposobu prowadzenia rob6t z zaakceptowang przez Inzyniera
technologig i organizacja robot.
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Kontrola jakosci robo6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz wywozu gruzu z miejsca budowy, jak réwniez sprawdzeniu stopnia uszkodzenia
elementoéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robét jest metr kwadratowy (m®) nawierzchni i podbudowy oraz metr (m) dla
kraweznikow. Ptaci sie za wykonang ilos¢ prac rozbiérkowych wg rzeczywistego obmiaru
dokonanego w trakcie prowadzenia rob6t. W cene nalezy wliczyé koszt sktadowania gruzu oraz
koszt przywozu materiatow (Mg) do ponownego uzytku.

8 ODBIORROBOT

Roboty podlegajg odbiorowi wg ST-00. pkt. 8. ,Wymagania Ogdélne".

Odbior koncowy - stwierdzenie wykonania zakresu robét przewidzianego Dokumentacjg
Projektowa.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania ogolne podano w ST-00. pkt. 9. ,Wymagania Ogélne". Cena jednostkowa obejmuje:

9.1 Dla wszystkich robot

e wyznaczenie rob6t w terenie

» ciecie nawierzchni asfaltowej

» rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowego
* rozebranie nawierzchni ciggéw pieszych

e rozebranie podbudowy z kruszywa

e rozebranie kraweznika wraz z tawg,

e rozebranie obrzezy

* inne elementy infrastruktury drogowej,

« dla materiatbw zakwalifikowanych przez Inzyniera do wykorzystania, oczyszczenie,
zaladunek i wywo6z materiatu z rozbiérki na skladowisko Zamawiajacego w
Zarzadzie Drog wskazanym przez Inzyniera na odlegtos¢ 10 km

+ dla pozostalych materiatéw stanowigcych wlasnos¢ Wykonawcy - zatadunek i wywdz na
wysypisko na odlegtos¢ 20 km wraz z kosztami utylizaciji,

* wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw préb i sprawdzen

e oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie

10 PRZEPISY 2ZWIAZANE

[1] BN-72/8932-01 Budowle kolejowe i drogowe. Roboty ziemne. Opracowanie IBDIM z 1978 r. -
wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu.
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