FIRMA INZYNIERYJNO-KONSULTINGOWA , ARCUS” S.C.

43-190 MIKOLOW, UL. WOLNOSCI 15
NIP: 635-170-53-73, REGON: 278327607

A R C U S tel. (032) 322-50-05, 691-371-388

e—-mail: arcus.sc@amail.com

SPECYFIKACJA TECHNICZINA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

PROJEKT BUDOWLANO - WYKONAWCLZY DOCIEPLENIA BUDYNKU SZKOLY
PODSTAWOWEJ WRAZ Z INSTALACJA GAZU | WYMIANA KOTLA C.O. ORAZ
INSTALACJA FOTOWOLTAICZINA W SOSNICOWICACH PRZY UL. GLIWICKIEJ 21
-TERMOMODERNIZACJA

ST-16. ROBOTY ELEKTRYCZNE

KOD CPV -45311000-0 Roboty w zakresie przewodow
instalacji elekirycznej

Inwels’ror:
GMINA SOSNICOWICE

ul. Rynek 19, 44-153 So$nicowice

Lokalizacja inwestycji:
Budynek Szkoty Podstawowej So$nicowice, 44-153 So$nicowice, ul. Gliwicka21, Kat. obiektu: IX
nr dziatki 313/191 i 255/191, Obreb: Soénicowice, Jedn. Ewid.: SoSnicowice

Lp. Branza: tytut / Imie i NAZWISKO/ specjalizacja Podpis
Opracowat:
1. Budowlana L.
inz. Rafat Kantor

LIPIEC, 2019 R.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST—-16.ROBOTY ELEKTRYCZNE

SPIS TRESCI

WWSTEP ..ttt ettt ettt et e et e e et e e ete e e bt e e bt e ebeeeabeeeaee e be e e beeeabeeaabeetbe e teeeabeeetreeateeeteeebeeerseeeraeenteeenns 115
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKAC  TECHNICZNE 1.uuvveeeetreeeeirreeeeisreeesisseeesssesessssessssssesassssessssssesssssssssssssesesssssssssssessssssessssnns 115
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACII TECHNICZNES 1.vviieitreeeeitreeeeisreeeesreeesssseeessssseeessssesssssesssssssesssssssssssssssssssesssseees 115
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACIA TECHNICZNA ...eeeivreeeeiereeeeireeeeireeeeisseeeesseeeessssesssssssessssssessssssssssssssssssees 115
1.4 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT....viiiuieeeteeeteeeteeereeeteeeeseeeeseeeseeesseessseensseesseeesseessssenssesssesssesssseessseenns 115
IMATERIALY ettt ettt eee e ettt ettt e e et e e eeaaa e e e saa e e e aaseeesseeeeesteseestsseesssseeastsseeassseeenssesesasseeeeesseeeennnes 115
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIAEOW. .oeeeiiieeeeeeeeeeeeeeee e e ettt e e e e et e e e e e s e seaaataeeesssssnnnaeseeeesennns 115
2.2. PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE MATERIAEOW. ovveeeieeeieeeeeeeeeeeeieeeeeeeeeeiaseeeeeeeeesisssssseeseeeesssssesesseessssssseeesennnes 115
2.3. TRANSPORT MATERIAEOW. ...eeutveeeeteeeeeeteeeeesuseeeesseeeeessssseessssseessseseessesssessssseessssseessssseensssseeasssseesssssesasssseensssseensreees 115
2.4. RODZAJE WYKORZYSTYWANYCH MATERIALOW. ..vveeieeeeiiireeeeeeeeeiiieeeeeeeeeeiassseeeeeeesssssaseeessessssssssesesesssssssssesssssssenes 115
P RZET ettt ettt ettt et e e st e et a e et e e e b e e et e e b e e tae e bae e bt e arbaearbe e bt e e aaearbeearteearae e baeebeearbeenrtaeraeereeertaearaeans 115
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU evvtveiieieeieeeeeeeeeeeeeataeeeeeseseassseeeessssssassseeessssssssssesesssssssssseesesssssnnsnnes 115
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT .iiiiiiieeeeeeeeeeeeiietteeeeeeeeaaaeeeeeeeesasaseseeesessssassseeesessssassseeeeesssasssseeessssssnssseeesssasnes 115
TRANSPORT oottt ettt ee e eete e e et e e eeaaeeeeetaeeeesaaseeeasaeeeeseseseseseeenseeeeesesseeteseeenseseeesseeeaseseseseeeennnes 116
WYKONANIE ROBOT ..ottt eeee et e eeee s eeeeeeee e aeeeeesseeeseesseseeeseeseseseseseseseseseasesesaseesssasasesesssaensessssas 116
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT ..ecvtveeieieeeeeteeeeeteeeeesteeeessseeeessseseensesseessesseessssseessssssesssesessssssesssssesssseeseens 116
5.2. ROBOTY PRZYGOTOWAWGCTE.....vveeeereeeeeiteeeeeiteeeeeiseeeeeisseeeesseeeeesssseeesssseesssssesessssesessssesessssesessssessssssesssssssssssssesesses 116
5.3. ROBOTY MONTAZOWE ...cvvveieeireeeeeieeeeeiteeeeerteeeeeteeeeeseeseeseeesesesseessseeessseeesssesesssesesteseeesssseeesssesesseseesseeeserees 116
KONTROLA JAKOSCI ROBOT.....cieeeeeeeeeeee et eee s esesees e eeses s seesessesaseeseseeseseeseseeseseeseseenesees 17
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT ...vvveeeeiteeeeeteeeeetreeeesteeeeeitveeeesseeseeseeseessseseessssssesssessesssssesssssssssseseeens 117
6.2. KONTROLA, POMIARY I BADANIA ....vvieiieeeiittrreeeeeeeeiisrereeeeeeeeisssseseeesesissssssesessassssssseesssensssssssssssssssssssseessesssssssseees 117
OBMIAR ROBOT ...ttt ettt ettt e e e e e s ees e ees e ee s ees s ees s eee e ees e eeseeeeseseesaseeseseesesees 17
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT ....uvveieeurreeeereeeeeiteeeeeiseeeeessseeeessseeeessseseessssseessssssessssseessssssssssessesssssssssssssssseens 117
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA ...vvveeeeeeeeiitieeeeeeeeeiureeeeeeeeeaissesseseseeesssssssesesasasssssssesesesssssssseessssssssssssseessnsssssssesesnssssenes 117
ODBIOR ROBOT ...ttt ettt ettt ee e ee s e ees s ees e ees e ees s ees e ees e eeseseeseseeseseesasesseseesesees 17
PODSTAWA PLATNOSC ettt e et e e et seeeeeeeeseeesseseeseeeseesesesaesesesesaeeseeseseseseaeesesaeesesssasesenens 117
PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt ettt et e e et e et e et e saveesabeesaae e baeesbaassse e saeesseeesseesssaesseesseesseeassaesssannsnas 118

10.1. INORMY ottt ettt e ettt eete e eete e e e et e e e eteeeeesbeeeeessaeeeessaeeeesseseeesseeeeesssseeesssaeeesssseeassseesensaseeesssseeesseseeessseeeeseeeserens 118
10.2. INNE DOKUMENTY L...utieetteeetteeeteeeeteeeveeetveeetseeeteeeaseeesseeessseasseesseeaseeesseesseensseesseeesseesseenseeenseeesseessseenseeenseeenseenseas 118

114



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST-16. ROBOTY ELEKTRYCZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczgcych
wykonania i odbioru Robdt, ktdre zostang wykonane w ramach zadania pod nazwg: Docieplenie budynku
szkoty podstawowej wraz z wymianqg kotta C.O. w Bargtéwce przy ul. Raciborskiej 67 - termomodernizacija.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych specyfikacjqg techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i remontem instalaciji elektrycznych. W zakres tych robdt wehodzg:

*  Montaz instalacji zasilajgcej rozdzielnie poddasza,
*  Montaz zasilania wentylacii
*  Montaz zasilania kottowni
« Instalacja gniazd i o$wietlenia poddasza
» Ochrona przeciwpozarowa
*  pomiary powykonawcze.
1.4. Ogdéine wymagania dotyczqgce roboét

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt sq zgodne z normami branzowymi oraz podanymi
w Specyfikacji Technicznej ST-00. ,, Wymagania ogdine" punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodine wymagania dotyczgce materiatow.
Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdine”.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow.
Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdine”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdine”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatéw.

- roztgcznik tréjfazowy bezpiecznikowy 25A — 2szt

- tablica pietrowa poddasza TR i RK

- gniazdo wtyczkowe pojedyncze, podtynkowe

- tgcznik odwietleniowy $wiecznikowy, podtynkowy
- oprawa o$wietleniowa LED 4000K, 4000im, 27W

- przewody YDY

- przewdd Lgy

- puszki Fl 60, 80

- rurki PCV

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczqgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00. ,,Wymagania ogdlne" punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie odniesie
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien bycé
zaakceptowany przez Kierownika Budowy.

Rodzaj i ilos¢ zastosowanego sprzetu musi zapewniaé wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjq
projektowq oraz specyfikacjg techniczng w terminie zatozonym w harmonogramie zaakceptowanym przez
Kierownika Budowy.

Sprzet uzyty do wykonania robdt, bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania prac winien
miec przewidziane przepisami dopuszczenia, badania techniczne itp. oraz by¢ utrzymywany w dobrym
stanie technicznym oraz statej gotowosci do pracy.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-0. ,, Wymagania
ogdlne" punkt 4. Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkdw transportu, ktére pozwolqg
unikng¢ uszkodzen i odksztatceh przewozonych materiatéow.

Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP.

Rodzaj oraz liczba $rodkdw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
zawartymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniami Inspektora Nadzoru
oraz w terminie przewidzianym w kontrakcie. Przewozone materiaty powinny by¢ rozmieszczone
rébwnomiernie oraz zabezpieczane przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu. Osprzet elektryczny
winien by¢ transportowany w fabrycznych opakowaniach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST-0. ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Kierownikowi Budowy do akceptacji projekt organizaciji i harmonogram robdt
uwzgledniajgcy warunki, w jakich bedqg roboty .

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdét nalezy zabezpieczy¢ istniejace wyposazenie aw razie mozliwosci

usung¢ poza teren prowadzonych robdt. Wyznaczenie miejsc montazu urzgdzen i osprzetu oraz tras
przebiegu kabli uzgodni¢ dodatkowo z Inspektorem Nadzoru.

5.3. Roboty montazowe
Rozbudowa rozdzielni gldwnej

Zgodnie z zatozeniami Inwestora tablice gtéwng RG nalezy pozostawi¢ wraz aparaturg. Dla potrzeb
nowych obwoddw nalezy dobudowaé jedynie dodatkowq aparature. Dla zasilania tablicy pietrowe
poddasza i kottowni nalezy zabudowa¢ dwa roztgczniki bezpiecznikowe tréjfazowe 25A. 7 rozdzielni
gtdéwnej nalezy wyprowadzi¢ odpowiednio przewdd YDYzo 5x6 mm2 dla zasilania tablicy pietrowej
poddasza TR oraz YDY 5x4 mm2 dla zasilania tablicy kottowni RK.

Tablice rozdzielcze

Zgodnie z rysunkiem nr 1 nalezy zabudowac¢ tablice pietrowg poddasz RP, natomiast tablice pietrowq
kottowni nalezy zabudowac przed drzwiami wejsciowymi do kottowni. Tablice wykona¢ jako
podtynkowe zgodnie ze schematem ideowym rys. nr 2irys. nr 3.

Prowadzenie instalaciji elektrycznej

W remontowanych pomieszczeniach budynku instalacje elektryczna (przewody i kable) nalezy
prowadzi¢ pod tynkiem.

Instalacja oswietlenia podstawowego poddasza

Instalacje o$wietlenia podstawowego nalezy wykonac¢ przewodami miedzianymi typu YDY o
przekrojach 3,4,5 x1,5 mm?2 i izolacji 750V. Instalacje nalezy prowadzi¢ pod tynkiem.

Oprawy oéwietleniowe nalezy zabudowac zgodnie z planem rys. nr 1. Przyjeto natezenie o$wietlenia
zgodnie z obowigzujgca normg PN-IEC 60364-5-559:2003.

Nalezy zastosowac osprzet podtynkowy, tgczniki nalezy zabudowad na wysokosci 1,40m od posadzki.
Zaprojektowano oprawy LED o barwie $wiatta 4000K, mocy maksymalnej 27W. Catkowity strumien
Swietlny z oprawy wynosi co najmniej 4000 Im.

Instalacja sity i gniazd wiykowych ogdlnego przeznaczenia poddasza

Instalacje gniazd wtykowych nalezy wykonac przewodem YDYzo 3, 5x2,5 mm?2 i izolacji 750V. Wszystkie
ghiazda nalezy montowac pod tynkiem, w pomieszczeniach wilgotnych nalezy stosowaé gniazda
podtynkowe hermetyczne. Rozmieszczenie gniazd wiykowych pokazano na planie rys. nr 1

Gniazda zamontowaé na wysokosci 0,30m od posadzki (ewentualne zmiany lokalizacji gniazd oraz
montaz na innej wysokosci gniazd nalezy uzgodnic¢ z Inwestorem).

Zasilanie wentylacji, kottownia

Zgodnie z wytycznymi projektu instalacji wentylacji nalezy zasilic wentylator dachowy. Zasilanie
wykona¢ przewodem YDY 3x1,5 mm2 z tablicy pietrowej poddasz. Przejscie przez dach nalezy
uszczelni¢ masa uszczelnigjacg.

7 tablicy pietrowej kottowni RK nalezy zasilic kotty oraz urzgdzenie zabezpieczajgce przed
niekontrolowanym wyptywem gazu. Zasilanie urzadzeh kottowni wykonaé przewodem YDY 3x1,5
mm2, a kottéw przewodem YDY 3x2,5 mm?2,
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Ochrona przeciwporazeniowa

Zgodnie z PN-HD 60364-4-41:2009, joko system ochrony od porazeh prgdem elekirycznym
zastosowano samoczynne szybkie wytqgczenie zasilania. Zastosowane wktadki bezpiecznikowe i
wytgczniki ochronne réznicowo-prgdowe o prgdzie réznicowym 30mA majg zapewni¢ dostatecznie
szybkie wytgczenie zasilania zgodne z normqg. Przed oddaniem instalacji elekirycznej do eksploatacii
nalezy dokonac¢ sprawdzenia skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej i rezystancji izolacji
przewoddw pomiarem. Jako system zasilania przyjeto system TN-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady konftroli jakosci robét podano w Specyfikacji Technicznej ST-00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Konftroli jakosci podlega catos¢ instalacii.
+ zgodnosci z dokumentacijq projektowq,
« jakosci zastosowanych materiatdw i wyrobdw i $wiadectw dopuszczenia do stosowania ich
w budownictwie,
«  Utozenie przewoddw i montaz osprzetu,
«  prawidtowos¢ dziatania wszystkich obwoddw i uktaddw,
+  prawidtowe wykonanie wszelkich potgczenh.
« skutecznosci zabezpieczenia przed porazeniem

6.2. Kontrola, pomiary i badania

Badania przed przystgpieniem do robét. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac
badania materiatéw przewidzianych do wykonania robdt.

Kontrola, pomiary i badania w ciqgu i po zakonczeniu robét. Wykonawca jest zobowigzany do statej
i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie iz czestotliwosciq okreslong w ninigjszej
specyfikacji technicznej i zaakceptowanqg przez Inspektora Nadzoru. W szczegdlnosci kontrola powinna
obejmowac:

«  sprawdzenie ciggtosci obwoddw,

«  sprawdzenie prawidtowosci zamocowania i dziatania elementdw

»  sprawdzenie prawidtowosci dziatania zabezpieczen,

*  sprawdzenie zgodnosci z dokumentacijq projektowaq.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Montaz przewododw elektrycznych - 1m
Montaz tablic rozdzielczych — 1szt.
Montaz tgcznikdw, gniazdek, opraw oswietleniowych, puszek — 1szt.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdét podano w specyfikacji technicznej , Wymagania ogdlne".
Roboty uznagje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowq, specyfikacjami technicznymi
i wymaganiami Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
Dla robét objetych niniejszq specyfikacjg nie przewiduje sie zadnych robdt zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu podlegajgcych odrebnemu odbiorowi.
Odbiorom czesciowym podlega¢ mogqg jedynie gotowe czesci (fragmenty) instalacji pozwalajgce na
samodzielne funkcjonowanie. Odbiory czesciowe wykonywane by¢é mogq jedynie na zyczenie
Zamawiajgcego.
Wymagania dotyczgce odbioru wstepnego i kohcowego sg tozsame z wymaganiami, ktére zostaty
podane w Specyfikacji Technicznej ST-0. ,,Wymagania ogdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczgce podstaw ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-0.
~Wymagania ogdine”
Catkowity i uszczegdtowiony zakres prac do wykonania przedstawiony zostat w dokumentacii technicznej
dostepnej u Zamawiajgcego.
Cena robét obejmuje:

* zabezpieczenie istniejgcego wyposazenia obiektu przed uszkodzeniem i zanieczyszczeniem,
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*  wytyczenie miejsca prowadzenia przewoddw i montazu

» dostarczenie materiatdw w tym kompletacja na warsztacie Wykonawcy,

«  montaz przewoddw i kompletnego osprzetu elektrycznego

*  podtgczenie przewoddw pod zaciski,

*  wykonanie pomiardw i préb,

» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego kazdorazowo po zakohczeniu dnia roboczego,
*  przeprowadzenie niezbednych badan i pomiaréw wymaganych w specyfikaciji technicznej,
* wykonanie inwentaryzacji powykonawczej,

e wiqgczenie instalaciji do eksploatacii.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-IEC 60364-4-41

PN-IEC 60364-4-43

PN-IEC 60364-4-46

PN-IEC 60364-4-47

PN-IEC 60364-4-473

PN-IEC 60364-5-523

PN-EC 60364-5-53

PN-IEC 60364-5-54

PN-EC 60364-5-56
PN-76/E-05125
PN-93/E-90401

PN-87/E-90054
PN-74/E-90066

JInstalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dia zapewnienia bezpieczehstwa.
Ochrona przeciwporazeniowd",

wInstalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dia zapewnienia bezpieczehstwa.
Ochrona przed prgdem przetezeniowym?",

JInstalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dia zapewnienia bezpieczehstwa.
Odtgczanie izolacyjne i tgczenie”,

JInstalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dia zapewnienia bezpieczehstwa.
Srodki ochrony przed porazeniem prgdem elekirycznym,

JInstalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dia zapewnienia bezpieczehstwa.
Srodki ochrony przed prgdem przetezeniowym”,

+Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobdr i montaz wyposazenia elekirycznego.
Obcigzalnosci prgdowe dtugotrwate przewodow”,

wInstalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elekirycznego.
Aparatura tgczeniowa i sterownicza”,

wInstalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elekirycznego.
Uziemienia i przewody ochronne”,

wInstalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elekirycznego.

Instalacje bezpieczehstwa',
»Elekiroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe",

»Kable elekiroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV"

»Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej"

»Przewody wielozytowe o wspdlnej izolacji polwinitowej"

10.2. Inne dokumenty

- Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy wykonywaniu robdét budowlano-montazowych i rozbiérkowych. [Dz. Ust. nr 13

210.04.19721].

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdét Budowlano Montazowych. Cze$¢ V -Instalacje

elekiryczne 1973r.

- Przepisy Budowy Urzgdzenh Elekirycznych
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