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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczgcych
wykonania i odbioru Robdt, ktére zostang wykonane w ramach zadania pod nazwg:
Docieplenie budynku szkoty podstawowej wraz z wymiang kotta C.O. w Bargtdwce przy
ul. Raciborskiej 67 - termomodernizacja.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacjg technicznqg

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczqg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i remontem instalaciji elektrycznych. W zakres tych robét wchodzq:

v Montaz instalacji zasilajgcej kurtyne powietrzng
v pomiary powykonawcze.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczqgce robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robdt sg zgodne z normami branzowymi oraz podanymi
w Specyfikacji Technicznej ST-00. ,,Wymagania ogdlne" punkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoéine wymagania dotyczqgce materiatow.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.
2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.
2.3. Transport materiatow.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdine”.
2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

- wytgcznik nadmiarowo — prgdowy S303B25

- wytgcznik réznicowo — prgdowy P304/40A 30mA
- przewdd YDY 5x4mm?

- Korytko PCV 30x40

3. SPRIZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00. ,, Wymagania ogdlne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdéry nie odniesie
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien bycé
zaakceptowany przez Kierownika Budowy.

Rodzaqj i ilo§¢ zastosowanego sprzetu musi zapewniac wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjq
projektowg oraz specyfikacjg fechniczng w tferminie zatozonym w harmonogramie
zaakceptowanym przez Kierownika Budowy.

Sprzet uzyty do wykonania robdt, bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania
prac winien miec przewidziane przepisami dopuszczenia, badania techniczne itp. oraz bycé
utrzymywany w dobrym stanie technicznym oraz statej gotowosci do pracy.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczqgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-O.
~Wymagania ogdlne" punkt 4. Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkdw
transportu, ktére pozwolg unikng¢ uszkodzen i odksztatcen przewozonych materiatow.

Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz
BHP.

Rodzaj oraz liczba Srodkdw transportu powinna gwarantowac prowadzenie robdét zgodnie z
zasadami zawartymi w dokumentaciji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniami
Inspektora Nadzoru oraz w terminie przewidzianym w kontrakcie. Przewozone materiaty powinny
by¢ rozmieszczone rdbwnomiernie oraz zabezpieczane przed przemieszczaniem w czasie ruchu
pojazdu. Osprzet elektryczny winien by¢ transportowany w fabrycznych opakowaniach.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdét podano w Specyfikacji Technicznej ST-0. ,,Wymagania
ogodlne”. Wykonawca przedstawi Kierownikowi Budowy do akceptacji projekt organizaciji
i harmonogram robdt uwzgledniajgcy warunki, w jakich bedq roboty .

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy zabezpieczyl istniejgce wyposazenie aw razie
mozliwosci usung¢ poza teren prowadzonych robdt. Wyznaczenie miejsc montazu urzgdzen
i osprzetu oraz tras przebiegu kabli uzgodni¢ dodatkowo z Inspektorem Nadzoru.

5.3. Roboty montazowe

Rynienki i przewody uktada¢ nalezy w ciggach poziomych i pionowych. Przewody
prowadzi¢ w korytku PCV
Osprzet montowac nalezy do elementéw betonowych przykrecajgc go na Sruby z kotkami z
tworzywa sztucznego. Wytgczniki instalacji montowac na wskazanej wysokosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST-00. ,Wymagania

ogdlne” punkt 6.
Kontroli jakosci podlega catos¢ instalacii.
Kontrola jakosci robdt obejmowac bedzie nastepujgce badania:

v' zgodnosci z dokumentacjg projektowq,

v' jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobdw i swiadectw dopuszczenia do stosowania
ich w budownictwie,
utozenie przewoddw i montaz osprzetu,
prawidtowos¢ dziatania wszystkich obwoddw i uktadow,
prawidtowe wykonanie wszelkich potgczen.
skutecznosci zabezpieczenia przed porazeniem

ANENENEN

6.2. Kontrola, pomiary i badania

Badania przed przystgpieniem do robét. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien
wykona¢ badania materiatéw przewidzianych do wykonania robdt.

Kontrola, pomiary i badania w ciqgu i po zakonhczeniu robét. Wykonawca jest zobowigzany do
statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie iz czestotliwoscig okreslong w
niniejszej specyfikacji technicznej i zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru. W szczegdlnosci
kontrola powinna obejmowac:
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+ sprawdzenie ciggtosci obwodow,
» sprawdzenie prawidtowosci dziatania zabezpieczen,
« sprawdzenie zgodnosci z dokumentacijq projektowa.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST ,Wymagania ogdine” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Montaz kabli elektrycznych - 1 kpl.
Montaz korytek do $cian, podtozy — Tkpl
Montaz wytgcznikdw — Tkpl.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji technicznej ,, Wymagania ogdlne".
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowq, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne.

Dla robdét objetych niniejszg specyfikacjg nie przewiduje sie zadnych robdt zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu podlegajgcych odrebnemu odbiorowi.

Odbiorom czesciowym podlega¢ mogqg jedynie gotowe czesci (fragmenty) instalacii
pozwalajgce na samodzielne funkcjonowanie. Odbiory cze$ciowe wykonywane byé mogg
jedynie na zyczenie Zamawiajgcego.

Wymagania dotyczgce odbioru wstepnego i kohcowego sq tozsame z wymaganiami, ktére
zostaty podane w Specyfikacii Technicznej ST-0. ,,Wymagania ogdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczgce podstaw ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-0.
~Wymagania ogdlne”
Catkowity i uszczegdtowiony zakres prac do wykonania przedstawiony zostat w dokumentacii
technicznej dostepnej u Zamawiajgcego.
Cena robdt obejmuje:

v’ zabezpieczenie istniejgcego wyposazenia obiektu przed uszkodzeniem
i zanieczyszczeniem,

v wytyczenie miejsca prowadzenia przewoddw i montazu

v' dostarczenie materiatéw w tym kompletacja na warsztacie Wykonawcy,

v montaz rynienek i przewoddw i kompletnego osprzetu elekirycznego

v' podtgczenie przewoddéw pod zaciski,

v' wykonanie pomiardw i préb,

v' doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego kazdorazowo po zakohczeniu dnia
roboczego,

v przeprowadzenie niezbednych badah i pomiardw wymaganych w specyfikacji
technicznej,

v wykonanie inwentaryzacji powykonawczej,

v witqczenie instalacji do eksploatacii.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-IEC 60364-4-41

PN-IEC 60364-4-43

PN-IEC 60364-4-46

PN-IEC 60364-4-47

PN-IEC 60364-4-473

PN-IEC 60364-5-523

PN-IEC 60364-5-53

PN-IEC 60364-5-54

PN-IEC 60364-5-56

PN-76/E-05125
PN-93/E-90401

PN-87/E-90054
PN-74/E-90066

sInstalacje  w obiektach budowlanych. Ochrona dla
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowd",

zapewnienia

wInstalacje  w  obiektach budowlanych. Ochrona dla
bezpieczehstwa. Ochrona przed prgdem przetezeniowym”,

zapewnienia

wInstalacje  w  obiektach budowlanych. Ochrona dla
bezpieczenstwa. Odtgczanie izolacyjne i tgczenie”,

zapewnienia

JInstalacje  w  obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem prgdem elekirycznym,

JInstalacje  w  obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed prgdem przetezeniowym,

Jnstalacie w  obiektach budowlanych.. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci prgdowe dtugotrwate przewodow”,

JInstalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elekirycznego. Aparatura tgczeniowa i sterownicza",

JInstalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia

elekirycznego. Uziemienia i przewody ochronne”,

JInstalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa',

»Elekiroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe",

»Kable elekiroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV"

»Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej"

»Przewody wielozytowe o wspdinej izolacji polwinitowe]"

10.2. Inne dokumenty

- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i

Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i
rozbidrkowych. [Dz. Ust. nr 13 2 10.04.19721].

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano Montazowych. Cze$¢ V -
Instalacje elekiryczne 1973r.

- Przepisy Budowy Urzgdzen Elekirycznych
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