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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczgcych
wykonania i odbioru robdt, ktére zostang wykonane w ramach zadania pod nazwd:
Docieplenie budynku szkoty podstawowej wraz z wymianqg kotta C.O. w Bargtéwce przy
ul. Raciborskiej 67 - termomodernizacja.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu rozbidrke nastepujgcych elementdw w budynku:
- rozebranie obrébek blacharskich, parapetéw
- rozebranie ocieplenia cokotu
- rozebraniemurkéw ogniowych
- rozbidrka betonowych czapek kominowych
- rozebranie nawierzchni
- rozbidrka posadzki z ptytek

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami oraz z okre$leniami podanymi w ST-00. ,, Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdine wymagania dotyczqgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za joko$¢ ich wykonania oraz zgodno$c
z dokumentacjqg projektowq i poleceniami Inzyniera. Ogdine wymagania dotyczgce robdt
podano w ST-0. "Wymagania ogdine".

Wykonawca robdét powinien uwzgledni¢ fazowanie robdt rozbidrkowych z uwagi na
konieczno$¢ utrzymania komunikacji.

2. MATERIALY
Materiaty wbudowane nie wystepujg.

3.  SPRZET

Sprzet do wykonywania robdt rozbidrkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce
w projekcie organizaciji robdét i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Prace nad czynnymi obiektami mozna prowadzi¢ przy uzyciu lekkich mtotow
pneumatycznych lub elekirycznych.

4. TRANSPORT

Transport sprzetu i odwdz gruzu dowolnymi srodkami fransportowymi. Odwdz gruzu na
miejsce uzgodnione z Inwestorem. Zaktada sie odlegtosc transportu do 10 km.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt technologii robét
rozbiérkowych oraz projekt organizacji robét, uwzgledniajgce wszystkie  warunki
w jakich prowadzone bedq roboty.
- Prace rozbiérkowe prowadzi¢ sposobem wyburzenia - lekkimi mtotami
pneumatycznymi, elekirycznymi i narzedziami typu mtot i przecinak.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegajq:
- zgodno$¢ prowadzenia robdt z projektem technologii i organizacji robét rozbidrkowych.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robédt jest 1m3 I 1 Mm% praci sie za wykonang ilos¢ m3 I M? prac
rozbidérkowych elementdw wg rzeczywistego obmiaru dokonywanego w trakcie
prowadzenia robdt. W cene nalezy wliczy¢ koszt wykonania niezbednych rusztowan i
oston zabezpieczajgcych oraz koszty skladowania gruzu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja:
- usuniecie gruzu z miejsc przeznaczonym do rozbidrki,
- zatadowanie na srodki transportowe.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie niezbednych czynnikdw produkcji, wykonanie
prac rozbidrkowych, a takze odwdz gruzu wraz z kosztami jego skladowania i oczyszczenie
miejsca pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujg.
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