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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT DRENA ZU
OPASKOWEGO | PRZECISKU

Nazwa inwestycji: Roboty ziemne, instalacyjne. Dresw zewrgtrzny opaskowy
wraz z przytaczem do kanalizacji deszczowej. Izolacja
pionowascian piwnicznych.

Lokalizacja: ul. Gliwicka 28 44 — 153 Sénicowice
dziatka nr 464/156breb Sasnicowice

Inwestor: Gmina Sanicowice ul. Rynek 19
44 — 153s8wowice



1.2.

2.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

Czs¢ ogolna

Zakres rob6t oljych Specyfikagj Techniczaa:
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujwszystkie czynnei
umazliwiajace i majce na celu wykonanie robot zwanych z instalagj
drenau opaskowego wraz z wdzeniem s do istniepcej kanalizacji
deszczowej oraz wykonaniem robot towaragyeh, zwizanych z robotami
instalacyjnymi.
Zakres rob6t dotyczy:

* Rozbiérka chodnikow i prz&§ dla pieszych w olkbie prowadzonych

robot.
* Wykopy liniowe po obrysie budynku z umocnieniéoan wykopu.
* Wykonanie izolacji pionowej scian piwnicznych od lawy

fundamentowej do poziomu terenu.

» Zabezpieczenie izolacji pionowej wargtstyropianu ekstrudowanego

» Ulozenie izolacji pionowej z folii kubetkowej.

* Montaz studni drenarskich kontrolnych DN 315

* Montaz drenau rurowego w obsypce filtracyjnej z ygzeniem sj do
studni k80.

e Zasypanie wykopOw liniowych, wraz z zggczeniem podia.

» Ulozenie kostki betonowej, zdemontowanej na czas wylkamja robot.

Nazwy i kody robét budowlanych

45231300 — roboty budowlane w zakresie budowy iggawv do odprowadzenia

sciekow

45232440 — roboty budowlane w zakresie kanaidiekowych
45000000 — roboty budowlane
45320000 — roboty izolacyjne

Wymagania dla materiatdbw, wyrobow i urzadzen dla poszczegdinych
rodzajow robot objetych ST. Kod CPV: 45000000-7

Drena opaskowy nalkey wykona po obrysie budynku wraz z przgkeniem
do istniegcej studzienki kanalizacji deszczowej (k80).

Drena zlokalizowany kdzie na wysokéci istniegcych taw fundamentowych
Drena opaskowy utaony lkedzie wzdti zewrgtrznych scian budynku

z minimalnym spadkiem 0,3% .

Drena nalezy wykon& 2z rur drenarskich PVC z filtrem z wibkna
syntetycznego, é&rednicach DN 92/80 mm (z otworami 2,5*5,0 mm).

Rura drenarska PVC 92/80 mm z filtrem z wiOknatsiytznego, wraz z
akcesoriami: studnia drenarska kontrolna, kolar@nik, redukcja, pokrywa,
uszczelka, dno studni,



3.5.

3.8.

3.9.

3.10.

Wykopy wykonywa recznie. Ukladanie ruroggow powyej temperatury TC.
Zasypywanie wykopéwecznie z zagszczeniem do 90% liczby Proctora.
Rurochg uktad& w suchym wykopie, z podsypkninimum 10 cm piaskiem o
grubdici kruszywa 20 mm.

Rury drenarskie uktadaw warstwie grubéci 10 cm przepuszczalnegaviru
srednicy 16-32 mm.

Roboty ziemne drenarskie wykonysvagodnie z Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robot — sieci kanalizacyjneN-F3/B-10735. Przewody
kanalizacyjne, wymagania i badania przy odbiorze.

Studnie drenarskie érednicy 315 mm nafgy obsyp& zwirem srednicy co
najmniej 32 mm.

Odbiory poszczegoélnych etapow — poprzez zgtoszeake Inspektorowi
Nadzoru lub osobie upowmionej przez Inwestora.

Odbiér kacowy — dostarczenie Inwestorowi atestébw na zastasewwyroby
oraz geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza drienapaskowego,
wykonana przez jednostkiprawniora do wykonania prac geodezyjnych.
Geodezyjne pomiary powykonawcze drenal opaskowego, naley wykonaé
przed zakryciem drenau.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ST-06

PRZECISKI

Nazwy i kody robét wedtlug kodu numerycznego stowaniggdéwnego Wspdlnego
Stownika Zamowié (CPV)

45221250 — Roboty podziemne inne dotyczce tuneli, szybow i kolei podziemnych
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreywmagania dotyce wykonania
I odbioru robot zwizanych z wykonaniem przecisku pod fundamentgmnika (zat.
nrl)

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokarperetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pagie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
1.3.1. Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyqgrowadzenia robét, zgodnie z
projektem, przy wykonaniu przecisku pod fundamenigmnika (zat. nr 1)

1.3.2. WyszczegoOlnienie i opis prac towarzysgeych i robot tymczasowych

Do wykonania robo6t budowlanych podstawowych neglrie & nastpujace roboty
tymczasowe:

» roboty pomiarowe, przygotowawcze,

» wykonanie wszystkich niezdnych tymczasowych zabezpietize

» wykonanie wszystkich robot tymczasowych nightych do usurcia kolizji z

istniejacym uzbrojeniem,

oraz prace towarzysee:

» geodezyjne wytyczanie,

* wytyczenie urzdzea podziemnych,

» wykonanie i zabezpieczenie wykopow komor roboczydeciskow, w tym:

- wydobycie, zatadunek i wywo6z urobku (gruntu z koméboczych, z rur
przeciskowych) na czasowy lub staly odklad, ewdnwaoptaty za
skladowanie gruntu na wysypisku,

— wykonanie szalunkéw,

— rozparcie grodzic oraz innych zabezpiecag/kopow,

e zapewnienie energii do uruchomieniaagizen (agregat, zasilanie tymczasowe

z linii energetycznej),

» laczenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkow rur,

e przycinanie, ukosowanie i kalibrowanieda®w rur do spawania,
» zaizolowanie miejsc spawanych i uszkatze

* przecagnigcie rur przewodowych w rurze ochronnej,

* monta ptdz, manszet,

o zamkngcie kaxcowek rur przeciskowych,

* przeprowadzenie wszystkich niezimych bada,

* przecagnigcie rur przewodowych,



e uporadkowanie miejsc prowadzonych robét, doprowadzeeiertu do stanu
pierwotnego.

Uwagal!
Koszt rury przewodowej umieszczanej w rurze ochepmmiezlzdnych bada nalery
uwzglkdni¢ w cenie przecisku.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreilenia podstawowe podane w niniejszej S zyodne z obowizujacymi
odpowiednimi normami i ST-00 ,Wymagania ogolne”.
Dla potrzeb niniejszej specyfikacji zastosowanei pEjrokrelenia naley rozumie€ w
nastpujacy sposob:
* Przecisk sterowany poziomy — roboty wykonywane zigou rurocagu od
komory startowej do komory odbiorczej.

1.5. 0Ogoblne wymagania dotycpgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania, zgodridé z
Rysunkami, ST i poleceniamiAyniera.

Ogodlne wymagania dotyaeze rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogoélne”.

2. Materiaty

Materiaty do wykonania robot przy wykonaniu p&ogg stosowé zgodnie z niniejsg
ST i rysunkami:

* rury stalowe przeciskowe: 159,0x8,0 odpowiedniepdpenoszenia obgien
zewrgtrznych, np.:

— rury stalowe ze szwem przewodowe wg PN-79/H-742d¥glowanie
wewretrznie asfaltog (WM) | zabezpieczone zewtnznie powiok
bitumiczra z podwdjn, przektadly (202),

» plozy slizgowe z tworzywa sztucznego (PEHD dostosowanerutocihgu
przewodowedo i rury ochronnej), temperatura pracdy:20 do +80 st. C,

* manszety uszczelnigge do rur ochronnych, dostosowane do rwmci
przewodowego i rury ochronnej, wykonanieelzastometryopaska zaciskowa
ze stali nierdzewnej, twaré@ 65+/-5 st. Shore’a, temperatura pracy: od -30 do
100 st. C,

* iinne — drobne materialty pomocnicze.

3. Sprzet Wykonawcy

Ogodlne wymagania dotygeze stosowania spgi podano w ST-00 ,Wymagania
ogolne”.
Do wykonania przég metod, przecisku naley stosowé sprzt odpowiedni do tego
rodzaju robot.
Do wykonania rob6t proponujegsizy¢ nastpujacego spretu:

* urzadzenie do wykonywania przeciskéw,

» zespot agregatow zapewniaych zasilanie energetyczne,



* niezlzdnych narzdzi montaowych,
» $rodkow transportowych przystosowanych do charakigrkonywanych robot
| transportu materiatow,

» koparek, dwigow itp.,

* zuraw samochodowy,

* urzadzen do odwodnienia wykopéw,
oraz inny spret odpowiadajcy pod wzgtdem typow i ilgci wymaganiom zawartym
w Projekcie Organizacji Robot zaakceptowanym pimeyniera.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgmi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako srodowisko wykonywanych robot.
Sprzt uzywany do realizacji rob6t powinien bygodny z ustaleniami ST, PZJ oraz
Projektu Organizacji Robot, ktore uzyskaty akceptawyniera.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych
dopuszczenie spgiu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. Transport

Transport zgodnie z warunkami og6lnymi ST-00 ,Wymiaig ogoélne”.
Do transportu proponujeesizy¢ takichsrodkéw transportu, jak:

» samochdd skrzyniowy,
oraz odpowiadafry pod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym w Projekcie
Organizacji Rob6t zaakceptowanym przezyhiera.
Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego transportu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako srodowisko wykonywanych robot.
Transport uywany do realizacji rob6t powinien bygodny z ustaleniami ST, PZJ
oraz Projektu Organizacji Robot, ktére uzyskatyegacg Inzyniera.

5. Wykonanie robét
5.1. Warunki ogoline wykonania robot

Ogolne wymagania dotyaze wykonania rob6t podano w ST-00.
Do wykonania przéf podziemnych nale wybrat jedm z nizej opisanych metod
wykonania przegia, odpowiedri do wskazanej w projekcie.

5.1.1. Wykonanie przecisku

Wykonawca uwzgldni przy realizacji warunki wynikage z uzgodni&

W szczegolnéci Wykonawca uwzgidni wymogi widgciciela lub zarzdcy drég w
sprawie przekroczenia drég mefodprzecisku i powiadomi go o terminie
przeprowadzenia prac.

Ponadto Wykonawca uzgodni sposob prowadzenia rabgbsiadaczami usdzen
obcych znajdujcych s¢ w jego pobliu.

Przed wykonaniem przaia nalgy przygotowg stanowisko robocze — wykofa
umocnione komory robocze: startpw odbiorcz. Nastpnie wykon& dokop na
gtebokas¢ dostosowatp do zagtbienia przewodu i posadowienia rury przeciskowe.
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Dno komory nalgy utwardzé ptytamizelbetowymi, urzdzenie przeciskowe opci¢
na dno wykopu i zmontowa

Na powierzchni terenu ustatvihydrauliczny agregat nagowy. Poddczye przewody.
Do komory opdci¢ rure przeciskowy. Rure zamontowd w urzdzeniu. Wykoné
wiercenie, a urobek z przewiertu usuwaa zewntrz dotu montaowego. Po
wykonaniu przecisku uszlzenia zdemontowa Do komory startowej oggi¢ rury
przewodowe oraz ptozglizgowe zamontowane co 1,5 m na rurze przewodoRe).
wprowadzeniu ruroagu uszczelri koncowki manszetami z tworzywa sztucznego. Po
wykonaniu robdét przeciskowych komory rozehrazasypa wykopy, a teren
przywroci do pierwotnego stanu.

W przypadku wysipienia wod gruntowych natg wykona odwodnienie wykopow.
Wykonawca w cenie jednostkowej robot uwalgli wszelkie prace towarzygze i
tymczasowe niezioine do wykonania robot, wyszczegodlnione w punkcid.2l
niniejszej specyfikaciji.

5.1.2. Warunki szczeg6towe realizacji robot

W celu wykonania przecisku nale wykona& komory robocze, zabezpieczone
szalunkami (np. grodzicami stalowymi dayaia wielokrotnego) z zastosowaniem
rozparcia.

Przecisk wykona rurami wskazanymi w dokumentacji projektowej. Ruey kxda
petnity role rur ochronnych. W nich natg poprowadzi wiasciwy rurocag (rury
przewodowe uwzgtbnione w ST-08) na ptozadizgowych z tworzywa sztucznego
w rozstawie co 1 m. Po obu stronach przeciskg aohronnm nalery zabezpieczy
manszetami uszczelnagymi do rur ochronnych.

Po wykonaniu przecisku komory robocze zasgypgaalunki zdemontowa

Roboty ziemne prowadzzgodnie z wymogami okénymi w ST-02.

Uwagal!
W koszcie wykonania przeciskuatjwszystkie koszty robot tymczasowych, w tym
wykonania robot ziemnych i zabezpieczenia wykopéaz &koszt rury przewodowe).

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST-00.
Kontrole i badania przewodéw kanalizacyjnych po zainstaliwavykon& zgodnie z
normg PN-EN 12889.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien prom&a systematyczne
badania w zakresie ich jad®@ i wyniki dostarczy Inzynierowi do akceptaciji.
Badaniu podlegaj

» parametry komory startowej (montavej) oraz docelowej (rewizyjnej),

» utozenie rury przewodowej ( przewodu kanalizacyjnego),

* rzedna i spadek rury przeciskowej (ochronng)),

» zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej (oct@pn

» sprawdzenie rdnych zataonych z doktadnécia do 1 cm,

» badanie odchylenia osi ruragu,
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e sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektows montau przewodow i
armatury,
* badanie odchylenia spadku patiiego rurocigu,

7. Obmiar rob6t

Ogodlne zasady obmiaru podano w ST-00.
Obmiar robo6t okrda ilos¢ wykonanych robo6t zgodnie z postanowieniami Korttrak
w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robat.
Roboty przewiertowe opisane w niniejszej ST wykazanPrzedmiarze Robokds
rozliczane wraz z robotami tymczasowymi i pracaswdrzyszacymi.
llos¢ robot oblicza s wedtug sporzdzonych pomiaréw z natury, z uwzghieniem
wymaga technicznych zawartych w ST i ujmujeg siv ksihkzce obmiaru. Pomiar
potwierdzony przez kryniera Kontraktu.
Obmiar wykonywaé:

o dlugasé¢ przecisku — wg profilu w dokumentacji projektowej.

8. Odbiér robot

Ogolne wymagania dotyaze odbioru robot podano w ST-00.
Odbioru robd6t natey dokona& z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robdét Budowlano-Monteowych.
Przedmiotem odbioréw i balgowinny by w szczegolngci:
» zgodnd¢ wykonania z rysunkami,
* rzedna i spadek rury przeciskowej,

Odbioru robo6t ruroaigu przewodowego natg przeprowadzi w oparciu o:
 PN-EN 12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewo#éawalizacyjnych”
oraz
 PN-EN 1610:2002 — ,Budowa i badania przewodéw kiaaayjnych”,
a take instrukcje i zalecenia Producenta rur doigezpréb i odbioréw.

9. Opis sposobu rozliczenia robot — podstawa ptat&o
9.1. 0Ogblne wymagania

Ogolne wymagania dotyaze ptatnéci podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”.
Zgodnie z Dokumentagjnalezy wykona zakres robot wymieniony w punkcie 1.3.
niniejszej ST.
Platnag¢ nalezy przyjmowa zgodnie z warunkami umowy i ocejakosci wykonania
robot.
Cena wykonania robot
Cena wykonania przecisku obejmuje:

* roboty przygotowawcze, pomiarowe,

» wykonanie niezbdnych komor, odeskowanie, zasypanie komor,

* odwodnienie wykopu,

* monta urzadzer do wykonania przecisku,
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» wykonanie przecisku,

* monta podporslizgowych,

* przechganie rurocigu przewodowego,

» zamkngcie kaacowek rur przeciskowych lub rur ochronnych,
* uporzdkowanie terenu.

Do cen jednostkowych wykonania przewiertu nglewliczy¢ koszt rurocigu
przewodowego.
Cena wykonania przewiertu sterowanego obejmuje:

» roboty przygotowawcze, pomiarowe,

* monta urzadzen do wykonania przewiertu,

* wykonanie przewiertu,

* zinwentaryzowania wykonanych robot,

e dostarczenie na teren budowy nigdiioych materiatow, uedzen i sprztu

budowlanego,
» uporzadkowanie terenu.

9.2. Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowyclprac towarzyszcych

Wszystkie prace towarzysze i roboty tymczasowe wyszczegolnione i opisane w
punkcie 1.3.2. &da uwzgkdnione w cenach jednostkowych robdt opisanych w
niniejszej ST.

Wycena rob6t powinna zawigravszystkie inne roboty nie wymienione, ktorg s
niezlzdne do kompletnego wykonania Robotgdygh niniejsa ST przewidzianych w
Dokumentacji Projektowe.

O ile Przedmiar Rob6t nie wyadmi oddzielnej pozycji dla rob6t tymczasowych i
prac towarzysgrych, to koszt tych robot nale wliczy¢ w ceny jednostkowe robot
opisanych w niniejszej specyfikacji wymienionycHnzedmiarze Robat.

10. Dokumenty odniesienia
Podstawy do wykonania robot as nastpujace nizej wymienione elementy
dokumentacji projektowej, normy oraz inne dokumenigtalenia techniczne.

10.1. Elementy dokumentacji projektowej

Podstaw do wykonania robotasnastpujace elementy dokumentacji projektowej:
* Przedmiar Robot,
* Projekt Budowlany,
* Projekt Wykonawczy,
* informacja dotycaca bezpieczestwa i ochrony zdrowia.
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10.2. Normy

Numer normy polskiej
| odpowiadajacej jej normy Tytut normy
europejskiej i miedzynarodowej

O

Maszyny do dgzenia tuneli. Maszyny d
drazenia tarcz, maszyny do przeciskanig,
wiertnice slimakowe, uradzenia do ukfadania
ptyt oktadzinowych. Wymagania bezpieazseva

PN-EN 12336:2009

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kaneyimgch
PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie pozéw
PN-H 74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe

10.3. Inne dokumenty i ustalenia techniczne

Dyrektywa ramowa 89/392/EWG w sprawie rozma technicznych dotyezxych
bezpieczastwa i higieny pracy.

Dyrektywa ramowa 80/1107/EWG i znowelizowana 88/&4¥2G w sprawie ochrony
pracownikow przed specyficznymi niebezpiatstevami (otdw, azbest, hatas itp.).

13



