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l. Przytacze wodocagowe
1.0. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budowg
przytaczy wodno-kanalizacyjnych na dziatce nr 2713/633 w ul. Przemystowej w So$nicowicach.
1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przieceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.
1.3.Zakres robot objetych Specyfikacp techniczm
Zakres stosowania dotyczy wykonania p#zyly z sieci wodoagowej wraz z armatari
uzbrojeniem:

@ 40x 3,7 PE-HDO1GSDR-11
1.4.Okreslenie podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej S ggodne z polskimi normami i wytycznymi.
1.5.0gdblne wymagania dotycgce roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robfgadnad¢ z dokumentagj projektows,
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” i poleceniamiplektora Nadzoru.
2.0.MATERIALY
Sie¢ wodochgowy i przylacza naley wykona z rur i ksztattek z polietylenu klasy PE 100,
szereg SDR 11.

2.1. Rury

Wyglad — powierzchnie zewtrzne i wewrtrzne rur musz by¢ gladkie.
Niedopuszczalne jest wygpiowanie wad w postaci niejednorodon
pecherzy, wtacen ciat obcych, rys itp.

Barwa — barwa rur powinna byednolita pod wzgidem odcienia i intensywsoi
na catym wyrobie.

Znakowanie — rury powinny ldyznakowane trwale napisami z powtarzatipco 1,0 m,

zawierajcymi co najmniej nazw producenta, typ surowca (PE 100),
cisnienie nominalne (np. PN 10), wymiar (110 x 104greg wymiarowy
(SDR 11), data produkciji, norma.

Pakowanie — Rury PE 40x3,7 wykonywange 8 kregach. Kace rur powinny by
zabezpieczone gie@pkami odpowiednimi do dan&jednicy rury.

Ksztattki i elementydczace powinny by opakowane. Rodzaj opakoiva
ilos¢ elementow w opakowaniu jest uzai@na od wielkéci elementu.
Kazda dostawa powinna By opatrzona etykietk lub wywieszlk
zawierajca Co najmniej:

— 0znaczenie,

— dat produkcji,

— numer partii,

— ilos¢ m rury, ilas¢ sztuk dla ksztattek.

Transport — rury i ksztattki natg przewozé w potazeniu poziomym w opakowaniach
fabrycznych. Podczas fadowania, roztadowywaniatadskvania nalgy
zabezpieczy wyroby przed uszkodzeniami mechanicznymi. W trakci
prac przetadunkowych nie dopuszcza gtywania lin stalowych. Rury i
ksztattki polietylenowe nie magby¢ zrzucane i przeggane po podial,
lecz powinny by przenoszone.

W czasie transportu nale zabezpieczy wyroby przed wptywami
warunkow atmosferycznych i otoczenia.

Szczegobla ostrznos¢ naleey zachowa przy pracy w obrionych
temperaturach otoczenia.



Przechowywanie — rury nalg sktadowa w potazeniu poziomym, na ptaskim i réwnym
podiazu, ksztattki w opakowaniach fabrycznych. Rury etedtki w
trakcie sktadowania powinny by chronione przed szkodliwym
dziataniem promieni stonecznych i opadami atmosfarymi (np.
zakryte plande®).

3.0. SKLADOWANIE

3.1. Rury przewodowe

Rury naley przechowywé zgodnie z instrukgj producenta, w sposOb zapewndsj

stateczné¢ oraz umaliwiajacy dostp do pojedynczych rur.

3.2. Armatura

Armatur przechowywa w czystych i suchych pomieszczeniach, w peiou poziomym, w

Sposob gwarantggy zabezpieczenie jej przed uszkodzeniem oraz igpgtrwarunki bhp.

3.3. Piasek

Skfadowisko piasku powinno Byzlokalizowane jak najbtej wykonywanego odcinka

wodochgu.

Podiaze skladowiska powinno kyrowne, utwardzone, z odpowiednim odwodnieniem,

zabezpieczage piasek przed zanieczyszczeniem w czasie jegd®kiania i poboru.

4.0.SPRZAET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w St D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt.3

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni rgstacy sprzt do wykonania robot

ziemnych, montaowych i wykaiczeniowych:

- samochdéd dostawczy;

- zgrzewarl elektrooporow,

- zespot pgdotworczy;

- zagszczark wibracyjm;

- samochdd samowytadowczy.

5.0.TRANSPORT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotycz. transportu podano w STOD@O0 ,Wymagania ogdolne” pkt. 4.

5.2. Rury przewodowe

Rury przewozi si dowolnymi srodkami transportu wytznie w potaeniu poziomym,

zabezpieczaf je od uszkodze mechanicznych. W przypadku zatadowania do wagabu |

samochodu erarowego wecej niz jednej partii rur, natey je zabezpieczy przed
pomieszaniem.

Rury powinny by tadowane obok siebie na catej powierzchni i zalsezione przed

przesuwaniem giprzez podklinowanie lub inny sposob.

Podczas prac przetadunkowych rur nie aaleuce.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa mae przewysza& scian srodka

transportu o wicej niz 1/3$rednicy zewntrznej wyrobu.

Transport armatury

Transport armatury powinien odbyasie krytymi srodkami transportu, zgodnie z

obowigzujacymi przepisami transportowymi.

Armatura transportowana luzem powinna¢ bgabezpieczona przed przemieszczeniem i

uszkodzeniami mechanicznymi.

6.0.WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdblne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0Nymagania ogoélne”

pkt. 5.

6.2. Roboty przygotowawcze



Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczentawiale oznaczy je w
terenie za pomadkotkow osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw kravedziowych.
W przypadku niedostatecznejdtd reperéw statych Wykonawca wbuduje repery tymomnaes
(z rzzdnymi sprawdzonymi przez sfoy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich
rzedne przekae Inspektorowi Nadzoru.
W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniemanodpadow atmosferycznych powinny
by¢ zachowane przez Wykonagco najmniej nagpujace warunki:

- powierzchnia terenu powinna byyprofilowana ze spadkiem urdwiajacym tatwy

odptyw wody poza teren przylegay do wykopu;
- w razie koniecznii wykonany zostanie @ odprowadzagcy wock na bezpieczn
odlegtcc.

6.3. Roboty ziemne
Na dnie wykopu wykona20 cm podsypkz piasku wolnego od ostrych kamieni i innych ciat
mogacych uszkodd rure.
Po zamontowaniu rur i sprawdzeniu jégiopolaczen i ich szczelnéci nalezy je przysypa 30
cm warstwg zag:szczonego piasku, ugé tasme ostrzegawceg oraz drut sygnalizacyjny, a
nastpnie zasypaziemi do poziomu terenu.
Wykopy naley prowadzé jako otwarte. Metody wykonywania wykopow powinby¢
dostosowane do ichgdokadsci, danych geotechnicznych oraz posiadanegatprz
Wydobyty grunt z wykopu powinien bywywieziony przez Wykonawcw miejsce wskazane
przez Inspektora.
Wykopy pod przewody powinny By rozpoczynane od najm@j potazonego punktu
wodochgu przesuwaic sk stopniowo do gory.
Dno wykopu wykonanegoecznie naley pozostawé w gruntach suchych na poziomie
wyzszym od rgdnej projektowanej o 2-5 cm, g& gruntach nawodnionych o 20 cm.
Zdjecie pozostawionej warstwy gruntu nate wykona& bezpdrednio przed ulzeniem
przewodow. Usurcia tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposéb uzgodniony z
Inspektorem.
6.4. Przygotowanie podiea
Wykonawca dokona zagzczenia wykonywanego pod#do Is nie mniej 1i0,95.
6.5. Roboty montaowe
Rury PE 40x3,7aczy¢ za pomog zgrzewania elektrooporowego.
Przy hczeniu rur nalgy scisle przestrzega zalec& producenta zastosowanej rury,
a aparatu do zgrzewaniaywa¢ zgodnie z instrukej
Proces zgrzewania powiniendgbserwowany przez obskiga osignicty czas zgrzewania
poréwnany z warta&iami w tabeli kontrolnej. 4kcze pozostawia siw uchwytach a do
ostygnecia.
Na kazdy zgrzew nalgy sporadzi¢ protokét, w ktérym odnotowuje siopornaé, osagniety
czas zgrzewania, tabelaryczny czas zgrzewanissid#adzenia.
Nastpnie naley przeprowadzi wskpna proke szczelnéci i przysupi¢ do zasypywania rur.
Koncowa proke szczelnéci wykona wg PN-81/B-10725.
Podczas wykonawstwa stosawagolne przepisy bhp zgodnie z Rozpgizeniem Ministra
Infrastruktury z dnia06.02.2003 r. w sprawie beep#éstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robot budowlanych Dz. Ust. Nr 47 pé@l.
7.0.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolpkf. 6.
7.2. Kontrola, pomiary, badania
Badania przed przygtieniem do robét:

- zakwalifikowanie gruntu do odpowiedniej kategorii;



- okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia;

- okreslenie stanu terenu;

- ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopu przedieatamod;

- ustalenie metod wykonywania wykopow;

- ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontrobzasie trwania budowy.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobot w
zakresie | z ogtotliwoscia zaakceptowan przez Inspektora w oparciu 0 narm
BN-83/8836-02 wraz z Biuletynem PKBMiJ nr 7/88 p82.— zmiany do BN.

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rdnych zataonych taw celowniczych z nawaaniu do podanych na
placu budowy statych punktow niwelacyjnych z doklagtia odczytu do
1mm;

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow;

- zbadanie materiatéw podiiem ich zgodnéci z cechami podanymi w dokumentacji
projektowej i warunkami technicznymi podanymi praegworce;

- badanie zachowania warunkéw bezpiéste@a pracy;,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienagwod

- badanie prawidiowdxi podtaza naturalnego, w tym gtdwnie jego nienarusz&dno
wilgotnosci | zgodndci z okr&lonym w dokumentaciji;

- badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag;szczenia podtea piaskowego;

- badanie gibokaici utozenia wodocigu;

- badanie utéenia wodocigu na podtau;

- badanie paiczen zgrzewanych rur ( poprzez edkiny zewrtrzne );

- badanie zmiany kierunku wodagu i zabezpieczenie go przed przemieszczeniem;

- badanie warstwy zasypu wodegi;

- badanie prawidtowdei utozenia t&my ostrzegawczej oraz drutu sygnalizacyjnego;

- badanie zasypu wodagu do powierzchni terenu poprzez badanie vusikew
zag:szczenia poszczegolnych jego warstw.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

- odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykapa
powinno wynosi wigcej niz +/- 5 cm;

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwyicksze nz 0,1 m;

- odchylenie grubgi warstwy zabezpieczgjej naturalne podi® nie powinno
przekroczy¢ +/- 3 cm;

- dopuszczalne odchylenie w planie keghwi wykonanego podi@a wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osiywazii nie powinny przekracz®
cm;

- réznice rzdnych wykonanego podta nie powinny przekrocZyw zadnym jego
punkcie +/- 2 cm;

- stopier zag:szczenia zasypki wykopow okieny w trzech miejscach na diugd
100m nie powinien wyno&imniej niz 0,97.

Proke szczelnéci wodochgu wykon& wg PN-81/B-10725.

Catas¢ prac musi mié nadzér osoby z odpowiednimi uprawnieniami orazghstycznych
stuzb Przedsibiorstwa i Kanalizacji.

8.0.0BMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano ST D-00.0009tyczne ogolne” pkt.7.

Jednostk obmiarows jest metr wykonanego wodagu o okrglonejsrednicy.

Obmiaru dokonuje gina budowie w obecroi Inspektora Nadzoru.

9.0.0DBIOR ROBOT



9.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00/0¢magania ogoélne” pkt. 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengaprojektowa, ST i wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty
wyniki pozytywne.
Odbior wykonanych robot wykohazgodnie z ,, Warunki techniczne wykonania i odbioru
sieci wodocigowych — Wymagania techniczne COBRTI Instal, zeszyd/2001.
9.2. Odbidr robo6t zanikowych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikowych i ulegajych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne
czynndci zwigzane z budowwodochgu, a mianowicie:

- roboty przygotowawcze;

- roboty ziemne;

- przygotowanie podim;

- wykonanie technologiczne wodagu;

- zasypanie i zagzczenie wykopu.
Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstobot.
Inspektor dokonuje odbioru robdt zanik@jch zgodnie z zasadami okieymi w
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt. 8.2.
9.3. Odbidr koncowy
Odbiorowi kacowemu podlega sprawdzenie komplétnodokumentacji do odbioru
technicznego kicowego (polegafe na sprawdzeniu protokotéw badarzeprowadzonych
przy odbiorach technicznychgziowych).
Wyniki przeprowadzonych baflgodczas odbioru powinny byujete w formie protokotu,
szczegotowo oméwione, wpisane do Dziennika Budowydpisane przez nadzér techniczny
oraz cztonkéw komisji przeprowadzegj badania. Jeli ktores z wymaga okreslonych przy
odbiorze technicznym kKaowy nie zostato spetnione, najeocent jego wpltyw na stopie
sprawngci dziatania wodoeigu i w zalenosci od tego okrdi¢ konieczne dalsze
postpowanie.
10.0. WARUNKI PLATNO SCI
10.1. Ogdlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgsi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt.9.
10.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnag¢ za metr wodoagu naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i atestami.
Cena 1m wykonanego i odebranego wogigeiobejmuje:

- dostawe materiatow;

- wykonanie robot przygotowawczych;

- wykonanie wykopu w gruncie kategorii I-IV wraz z aomieniemscian wykopu i jego

odwodnieniem;

- przygotowanie podim;

- wykonanie nowego wodagju;

- wykonanie zasypki piaskowej;

- utozenie tdmy ostrzegawczej i drutu sygnalizacyjnego;

- zasypanie wykopu wraz z jego zagczeniem,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego;

- pomiary i badania.
11.0. PRZEPISY ZWI AZANE
Wykaz norm i przepiséw



[1] Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. o zbiorowym pedzeniu w wod i zbiorowym
odprowadzanigciekéw (Dz. U. Nr 72/01 poz. 747).

[2] Rozporadzenie Ministra Zdrowia z dnia 4 wrgea 2000 r. w sprawie warunkow,
jakim powinna odpowiada woda do picia i na potrzeby gospodarcze, woda w
kapieliskach, oraz zasad sprawowania kontroli §gkavody przez organy Inspekcji
Sanitarnej (Dz. U. Nr 82/00 poz. 937).

[3] PN-EN 805 Zaopatrzenie w wed- Wymagania dla sieci wodagowych i ich
czesci sktadowych.

[4] PN-B-10725:1997 Wodoggi — Przewody zewgtrzne — Wymagania i badania.

[5] PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwartdla przewodow
wodochgowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne wy&ora.

[6] Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa dnia
2 kwietnia 2001 r. w sprawie geodezyjne] ewidersigci uzbrojenia terenu oraz
zespotéw uzgadniania dokumentacji projektowej (DzNr 38/01 poz. 455).
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem przytaczy kanalizacji deszczowej i sanitarne;.

2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST.



Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy budowy przytaczy kanalizacji deszczowej i sanitarne;.
Roboty, ktdrych dotyczy specyfikacja techniczna obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie robét wyspecyfikowanych w p. 1.1.
1.4. Podstawowe okreslenia.
Podstawowe okre$lenia zgodnie z normg PN-EN 752-1.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, oraz za zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa i poleceniami Zamawiajgcego.
2 Materialy
2.1. Materiaty dotyczace sieci kanalizacji deszczowej z odwodnieniem
- Rury przewodowe z kanalizacyjnych kielichowych rur z litego PVC typu ,S”:
fi 160 x 4,7
fi200 x 5,9
- Studzienki PP nie wtazowe fi 425mm.
- Piasek na podsypke. Uzyty materiat na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom norm:
PN-86/B-06712, PN-B-11111.
- zaprawa cementowa- zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ warunkom normy
PN-90/B-14501.
2.2. Odbiér materiatéw na budowie
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do budowy przytaczy kanalizacii
deszczowej i sanitarnej powinny spetnia¢ wymagania Ustawy o wyrobach budowlanych z dn.16 kwietnia
2004 r. Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe ze $wiadectwami jakoSci i kartami
gwarancyjnymi.
Dostarczone materiaty na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletno$ci i zgodno$ci z
danymi technicznymi wytwércy i dokumentacja. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatéw (pekniecia,
ubytki, zgniecenia).
2.3. Sktadowanie materiatow
Podtoze, na ktorym sktaduje sie rury, musi by¢ réwne, rura musi by¢ podparta na catej dtugosci.
Wysoko$¢ stosu rur nie moze przekraczac 1.0 m. Urzadzenia nalezy sktadowa¢ w zamykanych
magazynach.
3. Sprzet
3.0.0g6Ine wymagania dot. sprzetu:
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloéci wskazaniom zawartym w ST, projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okres$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
3.1. Sprzet do wykonania sieci kanalizacji deszczowe;j.
W zalezno$ci od potrzeb, Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet do wykonania robét ziemnych i
montazowych:
- samochod dostawczy 0,9 t
- koparko- spycharka podsiebierna o poj. tyzki 0,15 m3
- koparka podsigbierna o poj. tyzki 1,2-2,5 m3



- zageszczarka wibracyjna spalinowa o wydajno$ci 100 m3/h
- spycharka gasienicowa 55 kW
- ubijak spalinowy 200 kg
- samochod samowytadowawczy 5 — 10 t
- samochod skrzyniowy do 5.0 t
- zuraw samochodowy o udzwigu do 4t
- samochdd skrzyniowy z wciggarkg o fadownos$ci 5-10 t
- wyciag
- prosciarka do pretow
- nozyce do pretow
- gietarka do pretéw
4. Transport.
Przewiduje sie przewdz urzadzen i materiatow od Producenta na plac budowy lub z hurtowni i
magazyndw na plac budowy. Rury mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu wytgcznie w
potozeniu poziomym. Rury powinny by¢ tadowane obok siebie na catej powierzchni i zabezpieczone
przed przesuwaniem si¢ przez podklinowanie lub inny sposéb. Rury w czasie transportu nie powinny
stykac sie z ostrymi przedmiotami, mogacymi spowodowac uszkodzenia mechaniczne. Podczas prac
przetadunkowych rur nie nalezy rzucac, a szczegding ostroznos¢ nalezy zachowac przy przetadunku rur
z tworzyw sztucznych w temperaturze blisko 0°C i nizszej. Pierwszg warstwe rur nalezy uktadac na
podktadach drewnianych, podobnie poszczegdlne warstwy nalezy przedziela¢ elementami drewnianymi
0 grubosci wigkszej niz wystajace czesci rur. Inne materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu rozmieszczone réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczone przed
spadaniem lub przesuwaniem co moze powodowac ewentualne uszkodzenia.
5. Wykonanie robét
Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do akceptacji harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie
warunki w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem sieci kanalizacji deszczowej z
odwodnieniem. Roboty instalacyjne nalezy wykonywac zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi normami i
przepisami prawa ze szczegolnym uwzglednieniem wymagan zawartych w WTWiOSK wyd. COBRTI
JINSTAL” Warszawa Zeszyt nr 9/2003 i ,Warunkow technicznych wykonania i odbioru rurociggow z
tworzyw sztucznych” wyd. PTKSGIK Warszawa 1994 oraz PN-EN-1401-1/1995, Przed przystapieniem
do wykonywania robot bezwzglednie zapoznac sie z planszg zbiorczg uzbrojenia terenu.
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy protokolarnie teren budowy i aktualng na dzier rozpoczecia robét
dokumentacje techniczna.
5.1. Roboty przygotowawcze.
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca sporzadzi plan BIOZ.
- wytyczenie w terenie trasy sieci i elementoéw uzbrojenia
- ustalenie miejsc wigczenia sie do istniejacych sieci
- przed przystapieniem do wykonania robét nalezy sprawdzi¢ rzedne terenu, dna (studzienki)
istniejgcego kanatu oraz lokalizacje istniejacego uzbrojenia
- przed przystapieniem do realizacji kanatow nalezy wykona¢ w pierwszej kolejnoci
makroniwelacje terenu do przewidywanych rzednych projektowych
- przed przystapieniem do montazu rur sprawdzi¢ czy podtoze jest gruntem rodzimym, co
powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy przez inspektora nadzoru; w
przypadku gruntu nasypowego nalezy w ramach nadzoru inwestorskiego ustali¢ rodzaj
podbudowy pod kanat.
5.2. Roboty montazowe
Przytacza kanalizacyjng wykonac z rur kanalizacyjnych kielichowych z z litego PVC typu ,S”
0 potgczeniach na uszczelki typ ,P”. Przewody uktada¢ na podsypce z bardzo dobrze ubitego i
zageszczonego piasku o grubosci warstwy g=20 ¢cm z podbiciem obustronnym rury i pogtebieniem na



ztaczach. Warstwe ochronng — obsypke wykona¢ piaskiem o grubos$ci warstwy g=30 cm ponad wierzch
rury

Studzienki nalezy wykonywac z kregoéw zelbetowych A& 1200 wg wymagan PN-99/B-10729, przykryte
prefabrykowanymi ptytami zelbetowymi z wtazem zeliwnym A 600 klasy D 400 KN osadzonym na
pierscieniu odcigzajacym. Studzienke nalezy zabudowac na istniejacej kanalizacji poprez
podmurowanie dna studni (rys. nr S.05).

Przed rozpoczeciem wykonywania wykopow nalezy wykonac przekopy probne w celu zlokalizowania
istniejacego uzbrojenia. Wykopy o gtebokosci ponad 1,5 m nalezy wykonywac jako wasko przestrzenne
z odeskowaniem petnym wykopu wypraskami stalowymi wg wymagan normy PN-B-10736/1999.Jezeli
materiaty obudowy nie sg fabrycznie zabezpieczone przed szkodliwym wptywem warunkow
atmosferycznych, to powinny one by¢ zabezpieczone przez Wykonawce poprzez zastosowanie
odpowiednich Srodkéw antykorozyjnych lub impregnacyjnych wiasciwych dla danego materiatu.
Metoda wykonywania wykopdw mechaniczne i reczne. llos¢ robot ziemnych wykonywanych recznie
zostanie ustalona przez nadzér inwestorski w uzgodnieniu z wykonawca. Roboty ziemne w rejonie
istniejgcego uzbrojenia nalezy bezwzglednie wykonywac recznie. Wydobyty grunt z wykopu powinien
by¢ wywieziony przez Wykonawce w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace sie lub
biegnace rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem a w razie potrzeby
podwieszone do wykonanej do tego celu konstrukcji drewnianej na wieszakach stalowych w obecnosci
inspektora nadzoru oraz wymagan uzytkownika. Roboty ziemne —wykopy prowadzi¢ w okresie letnim
bezdeszczowym. Wykopy zabezpieczy¢ przed opadami atmosferycznymi w formie rowkow
odwadniajgcych (wykonanych wzdtuz wykopdw).

Wykop powinien by¢ zabezpieczony barierg o wysoko$ci 1,0 m.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej

Po zmontowaniu przewoddw kanalizacyjnych w wykopach, obsypac¢ je piaskiem do wysoko$ci 30 cm
ponad wierzch rury. Po wykonaniu odbioru i pozytywnej probie szczelno$ci nalezy wykopy zasypac
gruntem bez kamieni i odpadkéw z materiatow budowlanych lub innych zanieczyszczen, ktore mogtyby
uszkodzi€ rury. Pod istniejgcymi drogami-ulicami wykonac¢ zasypke piaskowa z zageszczeniem do
Js=98%. Zasypke przeprowadzi¢ warstwami grubo$ci 20 cm z zageszczeniem gruntu wskaznik
Js=90%, recznym lub mechanicznymi ubijakami. Cato$¢ robot zwigzanych z montazem rur wykonaé
Scisle wg ,Instrukcji projektowania, wykonania i odbioru robot” producenta rur.

5.3. Zabezpieczenie przed korozja

Powierzchnie zewnetrzne studzienek oraz obudowy kaskad z betonu pokry¢ dwukrotnie na goraco
powtoka bitumiczng BITIZOLEM R+P.

6. Kontrola jakosci robét

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie jakosci zastosowanych urzadzen i materiatow

- sprawdzenie szczelnoSci sieci kanalizacyjnej

- sprawdzenie spadkow i zagtebier przewodow

- sprawdzenie prawidtowosci i poprawno$éci funkcjonowania zamontowanych urzadzen

- sprawdzenie zgodnosci wykonania sieci z projektem

- sprawdzenie usuniecia wszystkich usterek

7. Obmiar robét.

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu robét, oraz podaniu rzeczywistych iloSci
uzytych materiatow i urzadzen. Jednostkg obmiarowa dla uzbrojenia sieci i urzadzen jest 1 szt. lub 1
komplet. Dla przewoddw kanalizacyjnych 1 m. Dla robé6t ziemnych 1 m3.

Sporzadzony obmiar rob6t Wykonawca uzgadnia z Zamawiajacym w trybie ustalonym w umowie.

8. Odbidr robot.

Odbioru robét dokonuje zespdt powotany przez Zamawiajgcego po catkowitym zakonczeniu prac i
dokonaniu prob i pomiaréw skutecznosci dziatania sieci kanalizacyjne;.
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W trakcie prowadzenia robét dokonac obioréw czesciowych robét zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu. Wykonawca zgtasza do odbioru wszystkie roboty ulegajace zakryciu lub zanikowych.
Przyjecie rob6t moze nastapic tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob i
pomiardw, jak rowniez wykonania prac zgodnie z dokumentacjg projektowa i obowigzujgcymi normami
oraz przepisami.
9. Podstawa ptatnosci
Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa 1 m przewodow. Podstawg ptatno$ci za montaz
uzbrojenia sieci i urzadzen jest 1 szt. lub 1 kpl. Podstawa ptatno$ci za roboty ziemne jest | m3.
Ceny obejmuja: materiat, dowd6z, roboty przygotowawcze i montaz zgodnie z dokumentacjg techniczng i
specyfikacjg techniczng oraz inwentaryzacje i pozostate elementy okreslone w umowie.
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy.
PN-EN 124:2000  Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych dla ruchu pieszego i
kotowego
PN-EN 1610:2002 Budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych
PN-B-10729: 1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne
PN-B-10736:1999  Roboty ziemne
PN-EN 476:2001  Wymagania ogdlne dotyczace elementoéw stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjne;
PN-EN-1401-1/1995 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego poli(chlorku
winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace
rur, ksztattek i systemu
PN-76/E-05125

10.2. Inne dokumenty

1. Wymagania techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt nr 9/2003: Warunki techniczne
wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych.

2. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru rurociggow z tworzyw sztucznych wyd.
PTKSGGIK Warszawa 1994

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych — tom |
rozdz. IV, Arkady | 989 r. — Roboty ziemne

4. Podrecznik projektanta i wykonawcy- Cze$¢ V opracowany przez ZWB Wojciech Trykacz.

5. Instrukcja producenta rur.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
ST-06
PRZECISKI
Nazwy i kody robét wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspdinego Stownika Zaméwien
(CPV)

45221250 — Roboty podziemne inne niz dotyczace tuneli, szybow i kolei podziemnych

Wstep
1.1. Przedmiot ST
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1. Wstep
11.  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z przekraczaniem przeszkod terenowych na trasach przytaczy kanalizacji deszczowej i
sanitarnej.
1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robot objetych ST
1.3.1. Roboty budowlane podstawowe
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robét, zgodnie z projektem, przy:
o przekraczaniu przeszkod terenowych na trasie kanatow deszczowych i sanitarnych
grawitacyjnych,
1.3.2. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Do wykonania rob6t budowlanych podstawowych niezbedne sg nastepujace roboty tymczasowe:
 roboty pomiarowe, przygotowawcze,
» wykonanie wszystkich niezbednych tymczasowych zabezpieczen.
» wykonanie wszystkich robot tymczasowych niezbednych do usunigcia kolizji z istniejacym
uzbrojeniem,
oraz prace towarzyszace:
* geodezyjne wytyczanie,
» wytyczenie urzadzen podziemnych,
» wykonanie i zabezpieczenie wykopow komaor roboczych przeciskdw, w tym:
— wydobycie, zatadunek i wywoz urobku (gruntu z komor roboczych, z rur przeciskowych) na
czasowy lub staty odktad, ewentualne optaty za sktadowanie gruntu na wysypisku,
— wykonanie szalunkow,
— rozparcie grodzic oraz innych zabezpieczen wykopow,
» zapewnienie energii do uruchomienia urzadzen (agregat, zasilanie tymczasowe z linii
energetycznej),
» Igczenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkow rur,
* przycinanie, ukosowanie i kalibrowanie koficow rur do spawania,
» zaizolowanie miejsc spawanych i uszkodzen,
» przeciggniecie rur przewodowych w rurze ochronnej,
» montaz pt6z, manszet,
» zamknigcie koncdwek rur przeciskowych,
» przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan,
* przeciggniecie rur przewodowych,
» uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot, doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Uwagal!
Koszt rury przewodowej umieszczanej w rurze ochronnej i niezbednych badan nalezy uwzgledni¢ w
cenie przecisku.
1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
ST-00 ,Wymagania ogolne”.
Dla potrzeb niniejszej specyfikacji zastosowane ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w nastepujacy
Sposob:
» Przecisk sterowany poziomy — roboty wykonywane z poziomu rurociggu od komory startowej do
komory odbiorcze;.
1.5.  Ogolne wymagania dotyczace robot
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Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$C ich wykonania, zgodno$¢ z Rysunkami, ST i
poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.
2. Materiaty
Materiaty do wykonania robot przy wykonaniu przejscia stosowac zgodnie z niniejszg ST i rysunkami:
* rury stalowe przeciskowe: 219,1x8,8 i 273x8,8 odpowiednie do przenoszenia obcigzen
zewnetrznych, np.:
» ptozy Slizgowe z tworzywa sztucznego (PEHD dostosowane do rurociggu przewodowego i rury
ochronnej), temperatura pracy: od -20 do +80 st. C,
* manszety uszczelniajgce do rur ochronnych, dostosowane do rurociggu przewodowego i rury
ochronnej, wykonanie z elastomeru; opaska zaciskowa ze stali nierdzewnej, twardo$¢: 65+/-5
st. Shore’a, temperatura pracy: od -30 do 100 st. C,
* iinne - drobne materiaty pomocnicze.
3. Sprzet Wykonawcy
Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”.
Do wykonania przejs¢ metodg przecisku nalezy stosowa¢ sprzet odpowiedni do tego rodzaju robét.
Do wykonania robot proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:
» urzadzenie do wykonywania przeciskdw,
* urzadzenie do wykonywania przewiertow sterowanych,
o zespot agregatow zapewniajacych zasilanie energetyczne,
» zgrzewarek doczotowych z rejestracjg zgrzewu i mozliwoscig wydruku danych zgrzewu,
* urzadzen pomocniczych do zgrzewania, j. kalibratory, obcinarki itp.,
* niezbednych narzedzi montazowych,
» Srodkéw transportowych przystosowanych do charakteru wykonywanych rob6t i transportu
materiatow,
» koparek, dzwigéw itp.,
e zuraw samochodowy,
» urzadzen do odwodnienia wykopow,
oraz inny sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom zawartym w Projekcie
Organizacji Rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ i Srodowisko wykonywanych robét.
Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz Projektu
Organizacji Rob6t, ktdre uzyskaty akceptacje Inzyniera.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
4, Transport
Transport zgodnie z warunkami og6lnymi ST-00 ,Wymagania ogoine”.
Do transportu proponuje sie uzy¢ takich rodkow transportu, jak:
» samochod skrzyniowy,
* przyczepa dluzycowa,
* przyczepa skrzyniowa,
» samochod dostawczy,
* samochdd wywrotka,
oraz odpowiadajacy pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom zawartym w Projekcie Organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego transportu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i Srodowisko wykonywanych robét.
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Transport uzywany do realizacji rob6t powinien byé zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz Projektu
Organizacji Robot, ktdre uzyskaty akceptacje Inzyniera.

5. Wykonanie robét

5.1.  Warunki ogéine wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robo6t podano w ST-00.

Do wykonania przej$¢ podziemnych nalezy wybra¢ jedng z nizej opisanych metod wykonania przejscia,
odpowiednig do wskazanej w projekcie.

5.1.1. Wykonanie przecisku

Wykonawca uwzgledni przy realizacji warunki wynikajace z uzgodnien.

W szczegoinosci Wykonawca uwzgledni wymogi wiasciciela lub zarzadcy drog w sprawie przekroczenia
drég metoda przecisku i powiadomi go o terminie przeprowadzenia prac.

Ponadto Wykonawca uzgodni sposob prowadzenia robdt z posiadaczami urzadzen obcych
znajdujacych sie w pasie drogowym lub w jego poblizu.

Przed wykonaniem przej$cia nalezy przygotowa¢ stanowisko robocze — wykona¢ umocnione komory
robocze: startowg i odbiorcza. Nastepnie wykona¢ dokop na gteboko$¢ dostosowang do zagtebienia
przewodu i posadowienia rury przeciskowej. Dno komory nalezy utwardzi¢ ptytami zelbetowymi, a
nastepnie zmontowa¢ tor i Sciane oporowa. Urzadzenie przeciskowe opuscic na dno wykopu i
zmontowac.

Na powierzchni terenu ustawi¢ hydrauliczny agregat napedowy. Podtaczy¢ przewody. Do komory
opuscic¢ rure przeciskowg. Rure zamontowa¢ w urzadzeniu. Wykona¢ wiercenie, a urobek z przewiertu
usuwa¢ na zewnatrz dotu montazowego. Rury zespawaé, a miejsca spawane zaizolowat. Po
wykonaniu przecisku urzadzenia zdemontowa¢. Do komory startowej opusci¢ rury przewodowe oraz
ptozy Slizgowe zamontowane co 1,5 m na rurze przewodowej. Po wprowadzeniu rurociggu uszczelni¢
koncowki manszetami z tworzywa sztucznego. Po wykonaniu robét przeciskowych komory rozebraé,
zasypac wykopy, a teren przywrdci¢ do pierwotnego stanu.

W przypadku wystapienia wod gruntowych nalezy wykona¢ odwodnienie wykopow.

Wykonawca w cenie jednostkowej robdt uwzgledni wszelkie prace towarzyszace i tymczasowe
niezbedne do wykonania robot, wyszczegdlnione w punkcie 1.3.2. niniejszej specyfikacji.

5.1.2. Wykonanie przewiertu sterowanego

Budowe elementdw przewodu kanalizacyjnego prowadzi¢ zgodnie z normg PN-EN 12889
,Bezwykopowa budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych”.

W pierwszym etapie nalezy wykona¢ przewiert (tzw. odwiert pilotazowy), ktéry przeprowadzany bedzie
po uprzednio planowanej trasie, z mozliwoscig dokonania jej korekt w trakcie odwiertu.

Wiercenie zaczyna si¢ od wykopu startowego, poprzez zagtebienie w grunt gtowicy wiertniczej
pilotujacej, ktdry umozliwia zmiane kierunku wykonywania przewiertu. Podczas wiercenia powstaty
urobek transportowany do wykopu startowego nalezy odtozy¢ w wyznaczone miejsce.

Po wykonaniu odwiertu pilotazowego nalezy dokonac rozwiercenia wydrgzonego kanatu do wymagane;j
Srednicy. W miejsce gtowicy pilotujgcej nalezy zamontowac glowice rozwiercajacg i wciggajac ja po
uprzednio wytyczonej trasie, rozszerzy¢ odwiert pilotazowy. Bezpo$rednio za glowicg rozwiercajacq
nalezy doczepi¢ odpowiednig rure, ktbra zostanie przeciggnieta przez wykonany przewiert i
umieszczona w wyznaczonym miejscu.

Wykonawca w cenie jednostkowej robdt uwzgledni wszelkie prace towarzyszace i tymczasowe
niezbedne do wykonania rob6t, wyszczegdlnione w punkcie 1.3.2. niniejszej specyfikacji.

5.2.  Warunki szczego6towe realizacji robot

W celu wykonania przecisku/przewiertu nalezy wykona¢ komory robocze, zabezpieczone szalunkami
(np. grodzicami stalowymi do uzycia wielokrotnego) z zastosowaniem rozparcia.

Przecisk wykona¢ rurami wskazanymi w dokumentacji projektowej. Rury te beda petnity role rur
ochronnych. W nich nalezy poprowadzi¢ wtasciwy rurociag (rury przewodowe uwzglednione w ST-08)
na ptozach $lizgowych z tworzywa sztucznego w rozstawie co 1 m. Po obu stronach przecisku rure
ochronng nalezy zabezpieczy¢ manszetami uszczelniajgcymi do rur ochronnych.
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Po wykonaniu przecisku/przewiertu komory robocze zasypac, szalunki zdemontowac.
Roboty ziemne prowadzi¢ zgodnie z wymogami okreslonymi w ST-02.
Uwaga!
W koszcie wykonania przecisku/przewiertu uja¢ wszystkie koszty robot tymczasowych, w tym
wykonania robot ziemnych i zabezpieczenia wykopow oraz koszt rury przewodowe.
6. Kontrola jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00.
Kontrole i badania przewoddw kanalizacyjnych po zainstalowaniu wykona¢ zgodnie z normg PN-EN
12889.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania w zakresie ich
jakosci i wyniki dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacii.
Badaniu podlegaja;
» parametry komory startowej (montazowej) oraz docelowej (rewizyjnej),
» utozenie rury przewodowej ( przewodu kanalizacyjnego),
* rzednaispadek rury przeciskowej (ochronnej),
* potgczenia rur — jako$¢ spawow i izolacja rury przeciskowej (ochronnej),
» zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej (ochronngj),
» sprawdzenie rzednych zatozonych z dokfadnoscig do 1 cm,
» badanie odchylenia osi rurociggu,
» sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa montazu przewoddw i armatury,
» badanie odchylenia spadku podtuznego rurociggu,
» badanie szczelnosci przewodu.
1. Obmiar rohét
Ogdlne zasady obmiaru podano w ST-00.
Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Kontraktu, w jednostkach
ustalonych w Przedmiarze Robdt.
Roboty przewiertowe opisane w niniejszej ST wykazane w Przedmiarze Robot bedg rozliczane wraz z
robotami tymczasowymi i pracami towarzyszacymi.
llos¢ robot oblicza sie wedtug sporzadzonych pomiarow z natury, z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w ST i ujmuje sie w ksigzce obmiaru. Pomiar potwierdzony przez Inzyniera
Kontraktu.
Obmiar wykonywac:
* dtugosc przecisku/przewiertu — wg profili w dokumentacji projektowe;.
8. Odbiér robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST-00.
Odbioru robét nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych.
Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegdlnosci:
» zgodno$¢ wykonania z Rysunkami,
* rzedna i spadek rury przeciskowej,
* potgczenia i izolacje przewodéw ochronnych.
Odbioru robét rurociggu przewodowego nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o:
* PN-EN 12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych” oraz
» PN-EN 1610:2002 — ,Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych”,
a takze instrukcje i zalecenia Producenta rur dotyczace préb i odbiorow.
9. Opis sposobu rozliczenia rob6t — podstawa ptatnosci
9.1.  Ogoblne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.
Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykona¢ zakres robdt wymieniony w punkcie 1.3. niniejszej ST.
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Ptatno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z warunkami umowy i oceng jakosci wykonania robét.
Cena wykonania robot
Cena wykonania przecisku obejmuije:
* roboty przygotowawcze, pomiarowe,
» wykonanie niezbednych komor, odeskowanie, zasypanie komor,
* odwodnienie wykopu,
* montaz urzadzen do wykonania przecisku,
* wykonanie przecisku,
* spawanie rur stalowych,
» zgrzewanie doczotowe rur PE,
* uzupetnienie izolacji rur stalowych,
* montaz podpor Slizgowych,
*  przecigganie rurociggu przewodowego,
» zamknigcie koncowek rur przeciskowych lub rur ochronnych,
* montaz tabliczek ma stupkach stalowych — w przypadku przejs¢ pod ciekami,
» uporzadkowanie terenu.
Do cen jednostkowych wykonania przewiertu nalezy wliczy¢ koszt rurociggu przewodowego.
Cena wykonania przewiertu sterowanego obejmuije:
 roboty przygotowawcze, pomiarowe,
» montaz urzadzen do wykonania przewiertu,
* wykonanie przewiertu,
» zgrzewanie doczotowe rur PE,
» zinwentaryzowania wykonanych robot,
» dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego,
» wykonanie prob i sprawdzen okre$lonych normami i WTWIOR,
» montaz tabliczek na stupkach stalowych — w przypadku przej$¢ pod ciekami,
» uporzadkowanie terenu.
9.2.  Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Wszystkie prace towarzyszace i roboty tymczasowe wyszczegolnione i opisane w punkcie 1.3.2. bedq
uwzglednione w cenach jednostkowych rob6t opisanych w niniejszej ST.
Wycena robdét powinna zawiera¢ wszystkie inne roboty nie wymienione, ktére sg niezbedne do
kompletnego wykonania Robét objetych niniejszg ST przewidzianych w Dokumentaciji Projektowe;.
O ile Przedmiar Rob6t nie wyodrebni oddzielnej pozycji dla robot tymczasowych i prac towarzyszacych,
to koszt tych rob6t nalezy wliczy¢ w ceny jednostkowe robdt opisanych w niniejszej specyfikacii
wymienionych w Przedmiarze Robét.
10. Dokumenty odniesienia
Podstawg do wykonania rob6t sg nastepujace nizej wymienione elementy dokumentacji projektowej,
normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.
10.1. Elementy dokumentacji projektowej
Podstawg do wykonania rob6t sg nastepujace elementy dokumentaciji projektowey:
* Przedmiar Robdt,
» Projekt Budowlany,
» Projekt Wykonawczy,
* informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
10.2. Normy

Numer normy polskiej Tytut normy

i odpowiadajacej jej normy
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europejskiej i miedzynarodowej

PN-EN 12336:2009

Maszyny do drgzenia tuneli. Maszyny do drazenia
tarcza, maszyny do przeciskania, wiertnice Slimakowe,
urzadzenia do uktadania plyt  okfadzinowych.
Wymagania bezpieczenstwa

PN-EN 1610:2002

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

PN-EN 12889:2003

Bezwykopowa budowa i badanie przewoddw

PN-H 74244

Rury stalowe ze szwem przewodowe

10.3. Inne dokumenty i ustalenia techniczne
Dyrektywa ramowa 89/392/EWG w sprawie rozwigzan technicznych dotyczacych bezpieczenstwa i

higieny pracy.

Dyrektywa ramowa 80/1107/EWG i znowelizowana 88/642/EWG w sprawie ochrony pracownikéw przed
specyficznymi niebezpieczenstwami (otéw, azbest, hatas itp.).
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