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1. WSTEP

1.1 Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot elektrycznych zwigzanych z modernizacja instalacji zasilania
hydroforni w budynku Slaskiego Centrum Rehabilitacyjno-Uzdrowiskowego im. Dr. A.
Szebesty w Rabce-Zdroju.

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna (STWIORB) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t Wymienionych w pkt. 1.1. Powyzsze jest zgodne
z wymaganiami Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r. w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robdt oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. nr 202 poz. 2072
z 2004r.)

1.3 Zakres robdt objetych STWiIORB
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie wszystkich niezbednych instalacji elektrycznych w budynku dla
zapewnienia jego prawidtowego funkcjonowania. Roboty te obejmuja:
a) wykonanie instalacji rezerwowego zasilania hydroforni;
b) montaz tablicy p.poz. — TP;
c) wykonanie instalacji potagczen wyréwnawczych;

d) wykonanie pomiarow:
v’ rezystancji izolacji przewodow,
v' skuteczno$ci ochrony,
v’ rezystancji potagczen wyrownawczych.

1.4 Nazwy 1 kody robdt budowlanych wg Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)

45310000-3 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych;
45311100-1 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej;
45315100-0 — Instalacyjne roboty elektryczne;

45315700-5 — Instalowanie rozdzielni elektrycznych.

1.5 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujagcymi w normach
odpowiednich dla danych robét.

1.6 Ogoélne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robot podano w STWiORB czesci ogodlne;j.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ponadto materiaty stosowane do wykonywania instalacji elektrycznych powinny posiada¢ m.in.:
a) Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,
b) Certyfikat lub Deklaracj¢ Zgodnosci z Aprobata Techniczng lub z PN,
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c) Certyfikat na znak bezpieczenstwa,
d) Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich,

e) na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin przydatnosci do stosowania.

Sposob transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi
przez producenta.
Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie pelna dokumentacje dotyczaca
sktadowanych na budowie materialow przeznaczonych do wykonania instalacji elektrycznych

2.2 Rodzaje materialéw

Wszelkie materiaty do wykonania instalacji elektrycznych powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w normach polskich lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany materiat
do powszechnego stosowania w budownictwie.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug niniejszej specyfikacji sa:

a) Przewody i kable o napigciu znamionowym 750V (przewody) i 1kV (kable);

b) Przewody i kable o odpornosci ogniowej PH90;

¢) Uchwyty do kabli o odpornosci ogniowej PH90;

d) Rozdzielnie dobrane natynkowe z pelnymi metalowymi drzwiczkami izamkiem na

kluczyk w 2 kl. ochrony;
e) Rurki instalacyjne twarde z kolankami i uchwytami mocujacymi;
f) Instalacyjna aparatura elektryczna w rozdzielniach powinna by¢ jednego producenta.

Wszystkie materiaty do budowy instalacji elektrycznych powinny by¢ przechowywane
i magazynowane zgodnie z instrukcja producenta oraz wedtug odpowiednich norm wyrobu.
Przyjecie materiatow i wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzane protokotem przyjecia
materiatu podpisanym przez wykonawce i inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1 Sprzet do wykonywania robét
a) Roboty mozna wykonac¢ recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych maszyn i narzgdzi.

b) Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jako$¢ materialow i wykonywanych robot oraz begda przyjazne
dla srodowiska.

c) Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie przewiduje
niekorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych robdt, jak tez przy wykonywaniu
czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku.

4. TRANSPORT

4.1 Transport materiatow:
a) Do transportu materiatéw i urzadzen stosowaé nastepujace sprawne technicznie $rodki
transportu:
— samochdd skrzyniowy o tadownosci 5-10 ton,
— samochdd dostawczy o tadownosci 0,9 ton.
b) Przy zatadunku i wyladunku oraz przewozie na s$rodkach transportowych nalezy
przestrzegaé przepisdOw obowigzujacych w transporcie drogowym.
c) Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich §rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.
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d) Przy ruchu po drogach publicznych s$rodki transportowe musza spetnia¢ wymagania

przepisow ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdlne dla robét elektrycznych

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, STWIORB i poleceniami inspektora nadzoru. Winien
bezwzglednie posiada¢ branzowe uprawnienia budowlane, wraz z aktualnymi §wiadectwami
przynaleznosci do izby inzynieréw oraz grupg SEP.,.,E” 1 ,D”.

5.2 Montaz przewodow instalacji elektrycznych
Zakres robot obejmuje:

przemieszczenie w strefie montazowe;,

ztozenie na miejscu montazu wg projektu,

wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji 1 miejsc montazu
osprzetu,

roboty przygotowawcze o charakterze ogélnobudowlanym jak: kucie bruzd w podtozu,
przekucia $cian i stropow, osadzenie przepustow, zdejmowanie przykry¢ kanatow
instalacyjnych, wykonanie $lepych otworow poprzez podkucie we wnece albo kucie
reczne lub mechaniczne, wiercenie mechaniczne otworéw w sufitach, Scianach lub
podtozach,

osadzenie kotkow osadczych plastikowych oraz dybli, $rub kotwigcych lub wspornikow,
konsoli, wieszakow wraz z zabetonowaniem,

montaz rur instalacyjnych dla kabli elektrycznych,

tuki z rur sztywnych nalezy wykonywacé przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie
rur w trakcie ich ukladania. Przy ksztaltowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze byc¢
wigksze niz 15% wewnetrznej $rednicy rury. Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku
podane sa w tablicy ponizej.

Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku
Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwos$ci uszkodzen transportowych.

Srednica znamionowa rury (mm) 18 21 22 28 37 47
Promien tuku (mm) 190 (190 |250 |250 |350 |450

laczenie rur nalezy wykona¢ za pomocg przewidzianych do tego celu ztaczek (lub przez
kielichowanie),

wciagganie do rur instalacyjnych i kanatow zakrytych drutu stalowego o $rednicy 1,0
do 1,2 mm dla utatwienia wciggania kabli i przewodow wg dokumentacji projektowej
i STWIORB, uktadanie (montaz) kabli i przewodow zgodne z ich wyszczegdlnieniem
i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej. W przypadku tatwosci
wciggania kabli i przewodow, wcigganie drutu prowadzacego, stalowego nie jest
konieczne. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi
i dodatkowe naprezenia,

oznakowanie zgodne wytycznymi z dokumentacji projektowej i STWIORB lub normami
(PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka
z maszyng, oznaczanie i1 identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami
albo cyframi, w przypadku braku takich wytycznych),

roboty o charakterze ogélnobudowlanym po montazu kabli i przewodoéw jak: zaprawianie
bruzd, naprawa $cian i stropéw po przekuciach i osadzeniu przepustow, montaz przykryé
kanatoéw instalacyjnych,

przeprowadzenie prob i badan zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000 oraz PN-E-
04700:1998/Az1:2000.
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5.3 Instalacja polaczen wyrdéwnawczych

Dla uziemienia urzadzen i przewodow, na ktéorych nie wystepuje trwale potencjat
elektryczny, nalezy wykonac instalacje potaczen wyrownawczych. Instalacja ta sktada sie
z potagczenia wyrdéwnawczego: glownego (glowna szyna wyréwnawcza), miejscowego
(dodatkowego - dla cze$ci przewodzacych, jednoczesnie dostgpnych) i nieuziemionego.
Elementem wyrownujacym potencjaly jest przewod wyrownawczy.

Polaczenia wyréwnawcze gtowne i miejscowe nalezy wybra¢ laczac przewody ochronne
Z czgsciami przewodzgcymi innych instalacji.

6. Kontrola jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot sa zgodne z wymogami ogdlnymi. Celem kontroli jest
osiggnigcie zatozonej jakosci wykonywanych robot zgodnych z przyjetym standardami, PN-E
i PBUE.

a) Kable, przewody, aparaty i urzadzenia elektryczne po winne posiada¢ atest producenta-

wytworcy. Materialy pomocnicze ich parametry techniczne nie po winne wptywac ujemnie na
jakos$¢ zabudowywanych materiatow podstawowych.
b) Kontrola i badania w trakcie robot :

v

v
v

Sprawdzenie wykonania instalacji przed wykonaniem tynkow, pomiary i badania ciagtosci
zyt kabli i przewodoéw oraz ich izolacji, zachowanie kolorystyki izolacji ochronnej zyt
przewodow i kabli.

Sprawdzenie ciagtosci elektrycznej uziomu otokowego, oraz polgczen spawanych
Z zabezpieczeniem antykorozyjnym spawow.

Poprawnosci wykonania przejs¢ przewoddw przez stropy i §ciany

Spelnienia dodatkowych zalecen Inspektora Nadzoru, wprowadzonych do dokumentacji
technicznej.

Sprawdzenie poprawnos$ci przygotowania podtoza dla zabudowania osprzgtu i aparatow.
Badania i proby po montazowe

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ i pomierzy¢:

v
v

v

Jako$¢ i kompletno$¢ wykonanych robot

Dokumentacje techniczna z naniesionymi zmianami dokonywanymi w trakcie budowy
wraz z dziennikiem budowy,

Protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potaczen sprzetu, zabezpieczen, aparatow
i oprzewodowania,

Protokoty z wykonanych pomiardw rezystancji izolacji instalacji elektrycznej oraz
ciaglosci przewodoéw ochronnych

Protokoty z wykonanych pomiaréw impedancji petli zwarcia, rezystancji uziemien oraz
zadzialania urzadzen ochronnych réznicowopradowych.

Certyfikaty na urzadzenia i wyroby

Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen
elektrycznych.

Prawidlowo$ci zamontowania urzadzen elektrycznych, w tym aparatdow oraz osprzetu
i sprzetu, w dostosowaniu do warunkoéw srodowiskowych i warunkow pracy W miejscu ich
zainstalowania.

Prawidtowego oznaczenia przewodoéw neutralnych, ochronnych i ochronno-neutralnych.
Prawidtowosci zabudowy urzadzen i $rodkéw ochrony od wpltywow zewnetrznych
(warunkow srodowiskowych).

Spetnienia dodatkowych zalecen inspektora nadzoru, wprowadzonych do dokumentacji
technicznej.
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v Prawidlowego umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych oraz innych informacji.
Uwaga: Zasady umieszczania schematdw, tablic ostrzegawczych oraz istotnych informacii,
0 ktoérych jest mowa powyzej okreslone sa w nastgpujacych normach:

v" PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

v" PN-92/N-01256/03 Znaki bezpieczenstwa . Ochrona i higiena pracy.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiaru robét sa; kpl (dotyczy rozdzielnic), metr, szt itd. Zasady przedmiarowania
robot zawarowane s3 zgodnie z KNNR w kolumnie podanych ilosci jednostek
przedmiarowanych elementéw instalacji elektrycznych.

Ilo§¢ robdt okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru
i sprawdzonych w naturze

8. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorom robét ulegajacym zakryciu podlegaja nastepujace roboty:

a) wykonanie prac przygotowawczych dla zabudowy osprzgtu i aparatow, rozdzielnic, rur
ostonowych przewodow i przepustow rurowych;

b) wykonanie uziomu otokowego i wypustow instalacji uziemienia w budynku;

€) wykonanie prac przygotowawczych dla zabudowy osprzgtu i aparatow, rozdzielnic, rur
ostonowych przewodow i przepustow rurowych;

d) ulozenie przewodéw w wykonaniu podtynkowym i w bruzdach, wraz z zachowaniem
wymaganych odstgpow dla zblizen i skrzyzowan z:
v"innymi wypustami - obwodami elektrycznymi
v innymi instalacjami branzowymi tj. wod-kan, C.O., wentylacjg i innymi urzadzeniami.

9. Odbior koncowy robot:

Przekazanie uzytkownikowi instalacji do eksploatacji winno odby¢ si¢ z powotaniem komisji,
Z udziatem stron:

v inwestor,

v" wykonawca robot,

v" uzytkownik wraz z osobami uprawnionymi do eksploatacji i konserwacji.
Podstawa do odbioru wykonanych robot — instalacje elektryczne wewngtrzne i zewnetrzne
oraz oswietlenie placu manewrowego jest stwierdzenie zgodnosci ich wykonania
z dokumentacjg projektowa i zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji
powykonawczej.

10. Przepisy, normy i opracowania zwiazane

Pakiet norm PN-IEC 060364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-92 E-08106 - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)IEC publikacja 502

i IEC-840 Kable i przewody

PN-90/E-05023 - Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw elektrycznych barwami lub cyframi

PN-E-05032:1994 - Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspolne aspekty
instalacji i urzadzen.

PN-E-05033:1994 - Wytyczne do instalacji elektrycznych. Doboér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.
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PN-87/E-05110/01 -Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napieciu
znamionowym do 400V dla budownictwa ogolnego. Wspdlne wymagania
i badania

PN-87/E-05110/03 - Elektroenergetyczne urzadzenia pradu przemiennego o napigciu
znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego.

PN-92/E-060150/51 - Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa. Aparaty i taczniki
sterownicze. Elektromechaniczne aparaty sterownicze.

PN-IEC 439-1+AC:1994 - Rozdzielnice sterownice niskonapicciowe. Zestawy badane
W pelnym i niepelnym zakresie badan typu.

PN-IEC 060364/61- Sprawdzanie odbiorcze instalacji elektrycznych.
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