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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt elektrycznych,

ktore zostang zrealizowane w ramach zadania Budowy

Niniejsza Specyfikacja odnosi si¢ do zakresu ujetego w  dokumentacji: PROJEKT
BUDOWLANY- PRZEBUDOWA POMIESZCZEN BIUROWYCH Z PRZEZNACZENIEM NA
DWIE KOTLOWNIE GAZOWE WRAZ ZINSTALACJIA GAZOWA WEWNETRZNA
BUDYNKU BIUROWO-MIESZKALNYM

1. ,,Projekt wykonawczy— INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania odbioru Robdt,
ktore zostang zrealizowane w ramach zadania :

PRZEBUDOWA POMIESZCZEN BIUROWYCH Z PRZEZNACZENIEM NA DWIE
KOTLOWNIE GAZOWE WRAZ Z INSTALACJA GAZOWA WEWNETRZNA W
BUDYNKU BIUROWO-MIESZKALNYM

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1 ,:

e Instalacje elektryczne

Opracowanie stanowigce podstawe do sporzadzenia niniejszej ST, zawiera nastepujace roboty
instalacji elektrycznych:

Montaz linii zasilajacej kottownie

Montaz wylacznika gtdéwnego kotlowni przed wejsciem do kotlowni
Montaz proj. tablicy z aparaturg zabezpieczajacg i1 sterownicza
Montaz przewodow zasilajacych urzadzenia wykonawcze

Montaz przewoddw sterowniczych i sygnatowych

Montaz zasilania projektowanych opraw oraz opraw

Montaz gniazda sitowego 16A/400V P44 z wylacznikiem

Montaz gniazd natynkowych 230VAC

Montaz gniazda 24VAC

Montaz centralki detekcji gazu ziemnego

Montaz czujnikéw gazu ziemnego

Montaz sygnalizatora optyczno-akustycznego



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
ST EL- Czgs¢ elektryczna- CPV 451000-3
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zawartych w
projekcie budowlanym:

1 obejmuje zasilanie 1 rozdziat energii elektrycznej oraz instalacje 1 urzadzenia wymieniane wg
niniejszego opisu:

Montaz aparatury w istniejacej tablicy

Montaz linii zasilajace;j

Montaz wylacznika gldéwnego kottowni przed wejsciem do kotlowni
Montaz proj. tablicy z aparaturg zabezpieczajacg i1 sterownicza
Montaz przewodow zasilajacych urzadzenia wykonawcze
Montaz przewoddw sterowniczych i sygnatowych

Montaz zasilania projektowanych opraw oraz opraw

Montaz gniazda sitowego 16A/400V P44 z wylacznikiem
Montaz gniazd natynkowych 230VAC

Montaz gniazda 24VAC

Montaz centralki detekcji gazu ziemnego

Montaz czujnikéw gazu ziemnego

Montaz sygnalizatora optyczno-akustycznego

Wykonanie uruchomienia w/w instalacji

01NN KW~
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Wykonanie pomiar6w opornosci izolacji i skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowe;]

Zasilanie:

Zasilanie odbywac si¢ bedzie z istniejgcej rozdzielnicy niskiego napigcia zlokalizowanej na klatce
schodowej. W rozdzielnicy zamontowac¢ zabezpieczenie instalacji . Do rozdzielnicy kottowni RK
wyprowadzi¢ z rozdzielnicy jeden obwod kablem YDY5x4. Kabel prowadzi¢ na uchwytach. Przy

przejsciu przez $ciany kabel uktada¢ w rurkach PCV n.p. RL22

Instalacja:

Instalacje prowadzi¢ na tynku na uchwytach w liniach pionowych 1 poziomych . Przewody
sterownicze do poszczegdlnych urzadzen uktada¢ na korytkach siatkowych. Przy podejsciach do
urzadzen przewody chroni¢ rurka peszla . Oprawy mocowaé bezposrednio do stropu. Gniazd
montowac¢ na wysokosci 1,2m a wylgczniki 1,4m nad posadzka.

W poblizu kottéw na stropie montowac czujniki gazu ziemnego.

Centralke detekcji gazu montowac poza obrgbem kottowni.

Sygnalizator optyczno akustyczny montowac na zewngetrznej Scianie kottowni na wysokosci 2,5m

Ochrona przeciwporazeniowa .
Jako ochrone od porazen przez dotyk posredni zastosowaé system _samoczynnego, szybkiego

wylaczenia zasilania w ukladzie sieciowym TN - S, zgodnie z normg PN-HD 60364-4-41.
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Ochronie podlegaja wszystkie oprawy, gniazda 400V ,gniazda 230V oraz wszystkie urzadzenia
zasilane napigciem 230V
Przewody ochronne ,,PE” nalezy doprowadzi¢ do wszystkich opraw os$wietleniowych ,gniazd

wtykowych oraz innych urzadzen zasilanych napieciem 230VAC .

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST -EL

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Roboét

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa 1 ST-EL.

2. MATERIALY

2.1. WarunKki ogdlne stosowania materialow

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN i1 BN przewiduja
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na Zyczenie Inwestora.
Kable powinny mie¢ izolacj¢ 1kV.

2.2. Deklaracja zgodnosci

Wyroby 1 materiaty elektryczne, wymienione w zarzadzeniu dyrektora Polskiego Centrum Badan
1 Certyfikacji z 28 marca 1997 r. (MP nr 22 z 1997 r. poz. 216), powinny posiada¢ aktualny
certyfikat na znak bezpieczenstwa.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot musi by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy, musi odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 ilosci wskazaniom zawartych w
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba
1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamawiajagcego w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania
robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony $rodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP.
Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe

gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji
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Zamawiajacego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i1 urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajagcego zdyskwalifikowane 1 nie

dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatlow. Dobor
srodkow transportowych Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajgcego. Liczba srodkéw
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie zasadami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej 1 wskazaniach Zamawiajagcego w terminie przewidzianym umow3g. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezaco 1 na wlasny koszt usuwa¢ wszelkie zanieczyszczenia spowodowane

jego pojazdami na drogach publicznych i1 dojazdach do budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robdt oraz poleceniami
Zamawiajacego. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie
1wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi

okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Zamawiajgcego.
5.2 Wspolpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowatl decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakos$cig robot,
oceng jakosci materialow 1 postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych
z interpretacja dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji
wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony réwniez do kontroli
wszystkich robdt 1 kontroli wszystkich materialow dostarczonych na budowe lub na niej
produkowanych, wilaczajac przygotowanie 1 produkcje materialow. Zamawiajagcy powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach 1 odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie spetniajg
wymagan jakos$ciowych okreslonych w dokumentacji projektowej 1 w specyfikacji techniczne;.
Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materialow 1 robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia
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Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu

ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewniania jakosci robot

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robot zgodnie
z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Zamawiajacego. Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:
e organizacj¢ wykonywania robot,
e termin 1 sposob prowadzenia robot,
e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt — zasady BHP,
e wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
e wykaz o0so6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,
e wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw 1 kontroli
e sposob oraz forme gromadzenia wynikéw pomiardéw 1 kontroli oraz zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob 1 formg przekazywania tych informacji Zamawiajgcemu,
e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e sposob postgpowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robdt jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalozong jakos$¢ robdt. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jako$¢ materiatow.
Zapewni on odpowiedni system kontroli wigczajac personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca musi przeprowadzic¢
pomiary i badania materiatbw oraz robdt z czestotliwos$cig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty

wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji technicznej i specyfikacji robot.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w normach 1
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy
Zamawiajacemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja
wazng legalizacj¢ lub $wiadectwo wzorcowania, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedure badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i

prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.
6.3 Pomiary.

Wszystkie badania 1 pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. warunki producentéw urzadzen) zaakceptowane przez
Zamawiajacego. Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi
Zamawiajacego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub

badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.
6.4 Raporty z pomiaréw.

Wykonawca musi przekazywaé Zamawiajagcemu kopie raportu z wynikami pomiaréow jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan beda przekazywane Zamawiajagcemu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego

wzoru lub innych wzoréw przez niego zaaprobowanych.
6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore spelniajg wymagania Ustawy
z dnia 16.04.2004 r. w wyrobach budowlanych, a w szczeg6lnosci te, ktore posiadajag w zakresie

wymagan podstawowych:

o certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobow krajowych) wskazujacy, ze
zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie stosownych
norm zharmonizowaych lub europejskich aprobat technicznych badz krajowa specyfikacja
techniczng uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi,

e deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyroboéw majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia 1 bezpieczenstwa, umieszczonych w okre§lonym przez

Komisje Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyrobéw budowlanych, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy
wyrobu albo wyrobu budowlanego, ktorych wiasnosci uzytkowe, odnoszace si¢ do wymagan
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podstawowych, r6znig si¢ istotnie od wlasciwosci okreslonych w Polskiej Normie wyrobu, objgtego
mandatem udzielonym przez KE na opracowanie norm zharmonizowanych lub wytycznych do
europejskich aprobat technicznych lub wyrobu objetego wykazem ministra wiasciwego do spraw

budownictwa, Wykonawca powinien przedstawi¢ ich wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.
6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego 1 Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zataczone
do Dziennika Budowy protokoty i1 inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem
zalacznika 1 opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i Zamawiajacego. Do Dziennika

Budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:

e date przekazania Wykonawcy placu budowy,
e date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,
e date przekazania przez Wykonawce planu bioz,
e uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramow robot,
e termin rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
e przebieg robdt w formie istotnych informacji — uwagi i polecenia Zamawiajacego,
e daty 1 przyczyny przerw w robotach 1 wstrzymania robot,
e 7zgloszenia 1 daty odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czesciowych
1 koncowych odbioréw robot,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot,
e dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan,
¢ inne informacje istotne dla przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢
przedlozone Zamawiajagcemu do ustosunkowania si¢. Decyzje Zamawiajacego wpisane do
Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajagcego do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
robot.

Rejestr obmiarow - stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robot.
Obmiary wykonywanych robdt przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie
ofertowym 1 wpisuje do rejestru obmiarow.
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Pozostale dokumenty budowy: pozwolenie na budowe, protokoly przekazania placu budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe,
protokoty odbioru robdt, protokoty z narad 1 ustalen, korespondencja na budowie. Dokumenty
powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
W sposob przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajacego.

6.7 Trasy kablowe

Po wykonaniu instalacji nalezy ja sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 ,,Sprawdzenie

odbiorcze”.

1 nalezy sprawdzi¢ czy nie pozostawiono ostrych krawedzi koryt kablowych przy zejsciach kabli

2 nalezy sprawdzi¢ czy izolacja kabli posiada widoczne uszkodzenia powloki zewnetrzne;j

3 nalezy sprawdzi¢ tuki kabli s3g odpowiednie i nie majg zagie¢

4 sprawdzenie kabli 1 osprzetu kablowego polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymaganiami
norm przedmiotowych lub dokumentéw wedlug ktérych zostaly wykonane, na podstawie
atestow, protokotdw odbioru albo innych dokumentow.

5 sprawdzenie ciaglosci zyl (roboczych 1 powrotnych) oraz zgodnos$ci faz nalezy wykonaé przy
uzyciu przyrzadow o napigciu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za
dodatni, jezeli poszczegdlne zyty nie maja przerw oraz jesli poszczegdlne fazy na obu koncach
linii s3 oznaczone identycznie.

6 pomiar oporu izolacji przewoddéw nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napi¢ciu nie
mniejszym niz 0,5 kV, dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej
warto$ci. Wynik pomiaru nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli opor izolacji wynosi co najmnie]
0,5Mom

WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT ELEKTRYCZNYCH

e C(Calos¢ nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujagcymi normami 1 przepisami oraz zgodnie
z ,,Warunkami wykonania 1 odbioru robot budowlano- montazowych. - instalacje elektryczne .”
e Po wykonaniu instalacji dokona¢ pomiaru :
- rezystancji izolacji,

- impedancji pe¢tli zwarcia
- cigglosci przewoddw ochronnych
Wyniki zaprotokotowac 1 dostarczy¢ inwestorowi

e Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem moze wybra¢ urzadzenia innych niz podanych
w projekcie producentow pod warunkiem zachowania takich samych jak w projekcie
parametrow technicznych .
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7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa
1 specyfikacja techniczng. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow. Obmiar gotowych

robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig 1 w czasie okreslonym w umowie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbiorow robat.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja nastepujacym

etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

a)  odbidr robot zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu,
b)  odbiodr czesciowy,
c)  odbidr ostateczny,

d)  odbidr pogwarancyjny.
8.2 Odbior robot zanikajacych.

Odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosSci
wykonanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany
w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego

postepu robdt. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

W zakresie robot elektrycznych objetych projektem nalezy stosowa¢ wymagania zawarte
W nastepujacych normach:

1. PN-HD 60364-4-41 , Ochrona przeciwporazeniowa’
2. PN-IEC 60364-4-43 ,,Ochrona przed pradem przetezeniowym”;
3. PN-HD 60364-5-54 ,,Uziemienia ,przewody ochronne 1 przewody polaczen ochronnych”
4. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.
Opracowat:
mgr inz. Jan Made;j
160/85
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