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1. WSTEP
1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiylinia i Odbioru Rob6t Budowlanych (zwanej dalej
Specyfikacy Techniczna - ST)aswymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t zaydanych z rozhbidrk
elementéw drég w ramacBrzebudowy i rozbudowy oczyszczalniciekbw w miejscowdci Katldowo Wies,
gmina Malbork, Etap | — Faza 3.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zeanych z rozbidrk

- nawierzchni,
— kraweznikéw betonowych,
- tawy betonowej pod kragzniki,
— wywiezienie gruzu i materiatéw z rozbiérek.

materiaty rozbiorkowe po przejrzeniu i posortowakitykonawca winien odtransportowaa sktadowiska
przy zachowaniu przepiséw odimie ochronysrodowiska i ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpad@ekst
jednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.).

1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 1.4.

2. MATERIALY

Nie dotyczy.
3. SPRZET

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérkmaze by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny
zaakceptowany przez4yniera:
- zrywarka do nawierzchni,
- mioty pneumatyczne,
- ‘fadowarki,
— samochody egzarowe.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujsunécie z terenu budowy zgodnie z dokumentacj
projektows , SST lub wskazanych przezmiera/ Kierownika projektu..

Roboty rozbiérkowe mma wykong& mechanicznie lubgcznie w sposéb okéony w SST lub przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stajg wiasnacia Wykonawcy , powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera/Kierownika projektu.

Elementy i materialy , ktére zgodnie z SST st wlkasndcia Wykonawcy , powinny by usungete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw didgrzepustéw , znajduge se w miejscach ,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektova beda wykonywane wykopy drogowe powinny &yymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe.

Doly w miejscach , gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopoéw drogowych nale wypenic
warstwami , odpowiednim gruntem do poziomu otagzsjo terenu i zagcic do wymaganego wskaika
zag:szczenia W= 1,00 w obebie jezdni i minimum W= 0,97 w pozostalej eici korpusu drogowego.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Wskanik zag:szczenia gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usgtyich elementach nawierzchni,
powinien by wiekszy, rowny 1,0.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymas
- nawierzchni - My
— kraweznikéw betonowych — m,

- nawierzchni - My
- wywiezienie gruzu i materialéw z rozbiérek wywiezgie gruzu i materiatéw z rozbiérek °m

Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek robét, niewskazanych w dokumentampjektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych na $piie przez Iayniera. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego
upowanienia Irzyniera, nie mog stanowi¢ podstaw roszczeo dodatkow zaptat.

W przypadku wysipienia dodatkowych robot rozbiérkowych, nigyph w kontrakcie, naley
wystapi¢ do Inzyniera z wnioskiem o ich akceptacjAkceptacg nalery uzyska& przed rozpocgiem ich
wykonania.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegaj wykonane rozbiérki elementéw ulic. Roboty rozbidwe uznaje siza wykonane
zgodnie z dokumentagijprojektowy, jesli zostaty spetnione wymagania okiene w punkcie 5 i 6 niniejszej
specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozbigrek
- rozebranie poszczegolnych asortymentow,
- zaladunek i odtransportowanie materialéw rozbionhy
- zaladunek i odtransportowanie materiatéw przezmnagzimwdo utylizaciji,
- koszt zagospodarowania odpadéw zgodnie z ustaginia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst jednolity O.
Nr 39 poz. 251 z 2007 r.),
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robét,
- inne niezledne czynnéci bezpdrednio zwazane z rozbiérkami elementéw drég i ulic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008sprawie szczegotowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatééwietinych oraz uradzen bezpieczastwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) - zal.

Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27 @@12,0 odpadach”.

25



