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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

W niniejszym rozdziale oméwiono ogdlne wymaganidydmce wykonania i odbioru rob6t budowlanych
zwiagzanych z pracami rozbiérkowyndla zadania pn.Rrzebudowa i rozbudowa oczyszczaliekow w m.
Katdowo Wig, gm. Malbork — Etap | — Fazd'.3

Klasyfikacja wg Wspélnego Stownika Zamai(EPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budgw
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki dki@v budowlanych

roboty ziemne.

45111000-8| Roboty w zakresie burzenia, robotgnnie.
45111100-9| Roboty w zakresie burzenia.

45111220-6| Roboty w zakresie usuwania gruzu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentegtidoym podstaw do udzielenie zaméwienia i zawarcia umowy
na wykonanie robot zawartych w pkt 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami.

1.4. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyqarowadzenia rob6t zazanych z rozbiork Przewiduje si catcs¢
prac obgtych dokumentagj projektova przy wykonaniu rozbiorek oraz demoiyai pédzniejszego wywozu
gruzu po zakaczeniu prac.

Elementy i urgdzenia podlegage likwidacji lub demontzaowi:

- Istniejace pomosty betonowe wg rysunku konstrukcji — pa82 af

— Istniejaca kierownica przeptywu w komorze tlenowej/ niedotbne (111) wg rysunku konstrukcji —
wym. 19,5 x 0,25 x 4,95 m (dt. x szer. x wys.)

— Istniejace mieszadta typu MD prod. REDOR Bielsko Biata @di 15 szt. wraz z prowadnicami

— Istniejace przewody spronego powietrza ze stali k.0. @400 — dt. ok 50 m,

— Istniejaca instalacja do wgbnego napowietrzania systemem drobjuerzykowym z dyfuzorami
rurowymi z membranami elastycznymi prod. OTT (2se&cji x 20 dyfuzoréw), z wyjmowanymi
sekcjami na prowadnicach ze stali k.0. wrazmawiami obrotowymi w iléci 10 szt.

— listniejace zastawki w komorze beztlenowej (1) i niedotlerp(ll) - materiat 1.4301, rama o
wymiarach 110 x 180 — 4 szt,

— Istniejacezurawie obrotowe typu ZSW-25 z wygarkami linowymi ecznymi typ WRL-65 prod.
ZBUD Dabrowa Tarnowska — ikg 12 szt,

- Istniejace kraty stalowe na porftie na ob. 9A i 9B — 70m

Po przeprowadzeniu demogayaWWykonawca zobowizany jest protokolarnie przek&zzamawiajcemu
nastpujace zdemontowane elementy:

O 4 szt. pomp recyrkulacji wewtrznej bioreaktorow,

O 2 szt. prowadnic do pomp ze stali k.o.,

O 2 szt.zurawikow ze stali k.0. systemu napowietrzania.

Wszystkie ww. elementy do likwidacji rozpatry§vatacznie z rysunkami demor#y zahczonymi do
dokumentacji.

W wyniku prowadzonych rob6t demontavych powstam odpady, ktére wg Rozpadzenia Ministra
Srodowiska z dnia 96 grudnia 2014r. w sprawie kafalodpadéw zaklasyfikowano do ngsijacych grup:
> grupa 17 — odpady z budowy, remontow i demantbiektow budowlanych oraz infrastruktury
drogowe] (whczapc glek i ziemie z terendw zanieczyszczonych)
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> grupa 19 - odpady z instalacji i adzen stuwzacych zagospodarowaniu odpadoéw, oczyszcZaiekow
oraz z uzdatniania wody pitnej i wody do celéw pngstowych.

Ww. rozporadzenie okréla podgrupy, do ktérych zaliczang sastpujace rodzaje odpadéw wg kodow:

KOD ODPADU RODZAJ ODPADU
170101 Odpady betonu oraz gruz betonowy z roekibremontéw
170103 Odpady innych materiatdw ceramicznycleirgntéw wyposeenia
17 04 Odpady i zZtomy metaliczne oraz stopéw metali

Materiaty uzyskane z demoutazostan zutylizowane przez Wykonawc

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robdt

Ogblne wymagania dotyaze rob6t oméwiono w e%ci ,Wymagania ogolne” pkt. 1.5 specyfikacji tecturiej.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdbw ich pozyskiwania i skladowania podamoczsci ,Wymagania
ogolne” pkt 2 specyfikacji technicznej.

3. SPRET

Ogdblne wymagania dotygee sprztu, jego uytkowania oméwiono w a#ci ,Wymagania ogolne” pkt 3
specyfikacji technicznej.

Caly sprzt potrzebny na placu budowy zostanie dostarczomgzpWykonawe, wlacznie z ewentualnymi
rusztowaniami, podrsaikami i cdwietleniem. Wykonawca powinien postugitvaic sprztem zapewniacym
spetnienie wymogow jaksiowych, ilasciowych i wymogow bezpiecistwa. Zastosowany przy prowadzeniu
rob6t sprgt nie mae powodowd uszkodzé pozostalych, nierozbieranych elementow. Wykonayest
zobowhzany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywusnadowisko i
jakos¢é wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Ogdblne wymagania dotygze transportu omoéwiono w ¢xi ,Wymagania ogoélne” pkt 4 specyfikacji
techniczne;j.

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatdwozhiérek musi odbywasie z zachowaniem wszelkich
srodkow ostranaosci i bezpieczastwa ludzi pracujcych przy robotach rozbiérkowych. Gruzdzie wywaony

w miarg postpowania robot rozbiorkowych. Gruzdrie tadowany do konteneréw znajaltyjch sé na terenie
budowy lub na samochodyegarowe dojedzajace do obiektu i wywony na autoryzowane wysypiska. Wyboér
srodka transportu zatg od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach maplych pojazdy muszspetnig
wymagania dotycxe przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopmanych obeizen na osie,
wymiaréw tadunku i innych parametréw techniczny@fykonawca kdzie usuwat na bigco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdandrogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygze prowadzenia prac zygianych z wykonaniem robdt oméwiono w e
Wymagania ogoélne” pkt 5 specyfikacji techniczne;j.
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5.2. Warunki ogolne rozbiorki, sposob wykonywanychobot

Przyjeto spos6b rozbiodrkieczno-mechaniczn Wykorzystywane &da narzdzia, elektronargzia i narzdzia
pneumatyczne: mioty elektryczne, miot pneumatycailpfy, pity tarczowe, nayce do ciecia stali, palniki
acetylenowe oraz ugdzenia pomocnicze: rusztowania, drabiny itpzyWaé tylko sprawnych narkgzi,
posiadajce aktualne atesty i badania. Stoséwedki ochrony indywidualnej. W czasie wykonywan@bét
rozbiérkowych sposobem mechanicznym wszystkie osaigszyny nie uczestnigze w danym etapie robot
powinny znajdowé sig poza strefa niebezpieczn

Z uwagi na meliwo$¢ przecizenia, zabrania si wykorzystywania stropéw i rusztowado sktadowania
materiatdw rozbiérkowych. Materiat rozbiérkowy powen by usuwany bezpwoednio po rozbiérce. Odzyskane
materiaty nalgy sktadowa w specjalnie wyznaczonych do tego celu miejschiidwolno obstugiwé urzadzen
bez odpowiednich uprawniei szkolei. Nie naley wykonywa rob6t podczas silnych wiatréw o golikosci
ponad 10m/s oraz widoczém mniejszej ni 30m, podczas silnych opadéw deszcniegu, gotoledzi oraz w
nocy.

Po zakaczeniu wszystkich rob6t rozbiérkowych teren agleczysci¢ oraz zniwelowé.

Roboty rozbidrkowe nalsy prowadzé z zachowaniem bezpiearwa.

5.3. Opis sposobu zapewnienia bezpied=twa ludzi i mienia

Przed przyspieniem do prac zwkanych z zadaniem inwestycyjnym nalepoinstruowd pracownikéw na
temat zagrgen wynikajacych z zakresu prac, zaznaj@rch z przewidywanymi zageeniami oraz ze sposobem
ich zapobiegania. Przez caly okres zamierzenia styweginego nalgy przypoming robotnikom o
niebezpiecziistwach wynikajcych z robot, ktore dala wykonywa.

Do pracy nalgy dopuszczajedynie osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i przygotowanie.

Podczas robét rozbiorkowych naje sii bezwzgédnie stosowé& do przepisOw rozposglzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawiezfieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania roboét
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

5.4. Strefa niebezpieczna

Nalezy zapewnt bezpieczastwo pracy pracownikdédw oraz oséb postronnych aoggh znalé¢ sie w poblizu
miejsca (strefy) rozbiorki, zgodnie z aktualnymizgpisami dotycxymi bhp przy wykonywaniu robot
budowlanych. Teren prowadzenia zetvanych robot rozbiérkowych natg ogrodzé zgodnie z przepisami
bhp, oznakowai zabezpieczy przed dosfpem o0s6b nieupowaionych.

Przy prowadzeniu robot rozbiérkowych nalebezwzgtdnie przestrzedgaprzepiséw BHP i p.po Zgodnie z
Rozporadzeniem Ministra w sprawie bhp przy wykonywaniuabbudowlanych (Dz. U. 2003 Nr 47 poz. 401
ze zm.) stref niebezpieczmpogradza sii oznakowuje w sposéb unierviajacy dostp osobom postronnym.

5.5. Zasady prowadzenia robét rozbiérkowych

- Przed rozpocxiem robét rozbidrkowych natg obiekt odhczy¢ od sieci uzbrojenia, w tym
elektroenergetycznej;

- teren naley ogrodzt i oznakowa tablicami ostrzegawczymi

- prowadzenie rob6t rozbiérkowych,zgli zachodzi meliwos¢ przewrdcenia agci konstrukcji obiektu
przez wiatr, jest zabronione. Roboty riglenstrzyma& w przypadku, gdy mdkos¢ wiatru przekracza
10 m/s;

- przewracanidcian lub innych czsci obiektu przez podkopywanie i podcinanie jestraalbne;

- w czasie wykonywania robét rozbidrkowych za pomdia, diugas¢ umocowanych lin powinna By
trzykrotnie wiksza od wysokéi obiektu, a ich umocowanie powinnodxyiezawodne;

- dopuszcza sirozbiodrk; scian przy pomocy gizkiego sprztu mechanicznego np.: koparko- tadowarka;

- usuwanie jednego elementu nie powinno wywol§yweeprzewidzianego spadania lub zawalania innego;

- przy obalaniu konstrukcji sposobami zmechanizowanyatrudnionych pracownikdw i pozostaly sgrz
nalezy usuré poza stref niebezpieczg tzn. na odleghd minimum 1/10 wysokéi, z ktdrej mog spada
materialy i przedmioty, jednak nie mniegré,0m;

- podczas prac wyburzeniowych kabina operatora mgspgwinna by bezwzgédnie chroniona przez
specjaln klate z prtéw stalowych, ostaniaga kabire i zabezpieczafpa bezpieczastwo operatorowi
maszyny, jednoczaie nie utrudniajca mu widocznéci.

5.6. Odpady porozbi6rkowe

Materiaty porozbiérkowe po segregacji nal@podd@ zagospodarowaniu zgodnie z obaavijacymi przepisami
o ochroniesrodowiska poprzez recykling i utylizacjMateriaty wywozt na biezaco.

5.7. Zastrzeaenia i uwagi kaicowe
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- Roboty naley prowadzé pod kierownictwem i nadzorem oséb posiadggh odpowiednie kwalifikacje
zawodowe w dziedzinie budownictwa orazwi@mdczenie przy tego typu pracach;

- do robdt budowlanych moa przysipi¢c po uzyskaniu i uprawomocnieniugsdecyzji pozwolenia na
rozbiérke oraz zgtoszeniu w ustawowym terminie daty rozjgozprac wkaciwemu organowi;

- wykonawca rob6t zobowkany jest przy prowadzeniu robot rozbiérkowych dehowania szczegolinej
ostraznosci w okolicach gsiadupcych z terenem rozbiérki, budynkéw i budowli, a wczegdindci
budowli znajdujcych sk na dzialce przylegagej;

- w czasie prowadzenia robdt naleewrdcic uwag; by nie naruszaintereséw 0so6b trzecich.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyaze prowadzenia kontroli jakoi rob6t oméwiono w agci ,Wymagania ogoélne”
pkt 6 specyfikacji technicznej.

Jaka¢ wykonywanych robét musi lByzgodna z wymogami ogdinymi ST oraz dokumentagjjgktowej.
Kontrola jakdci robdét rozbiérkowych polega na wizualnej oceniemipletndci wykonanych robét
rozbiérkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdblne wymagania dotygze obmiaréw rob6t oméwiono w €xi ,Wymagania ogolne” pkt 7 specyfikacji
technicznej. Obmiar robét oldla ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami umoWysé robot
oblicza s¢ wedtug sporgzdzonych z natury pomiaréw z uwzdhieniem wymaga technicznych zawartych
w niniejszej specyfikaciji.

Jednostkami obmiarws[szt], [n7], [m?, [m].

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze prowadzenia odbioru rob6t oméwiono wedez ,Wymagania ogolne” pkt 8
specyfikacji technicznej.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny wykonania robét w odniesieniu do ich, jaka
kompletndci oraz zgodnéci z dokumentami kontraktowymi, w tym zgodid z warunkami wykonania i
odbioru robot.

Gotowa¢ do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennikalolvy. Odbiér jest potwierdzeniem
wykonania robét zgodnie z postanowieniami Kontraktaz obowizujacymi Normami Technicznymi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platna¢ za wykonane roboty odbywaie bedzie na podstawie zapiséw zawartych w Umowie z btarem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni®.29.1997r. W sprawie o0golnych przepiséw
bezpieczastwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz. 844).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcad2Or w sprawie dziennika budowy, momtai
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniantarajgcego dane dotyaze bezpiecziestwa pracy i ochrony
zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2009/ sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych. Dz. U. Nrphaz. 401 z dnia 19 marca 2003r).

Ustawa o odpadach.

Umowa, warunki umowy.
Dokumentacja Projektowa.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, gy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowizku stosowania wymogow oldlenych prawem polskim. Wykonawcagdrie przestrzegat praw
autorskich i patentowych. Jest zobardny do odpowiedzialoi za spetnienie wszystkich wymagprawnych

w odniesieniu do tywanych opatentowanych adzer lub metod.
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