Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét zwigzanych z wyznaczeniem osi i ich punktéw wysokosciowych
w ramach przebudowy mostu przez rz. Czarna Hancza w m. Podwysokie Jeleniewskie w
ciagu drogi gminnej Podwysokie Jeleniewskie - Malesowizna .

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie osi trasy i punktéw
wysokosciowych.

W zakres tych rob6t wchodzi;

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdwnych osi trasy i
punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych zatozonych w terenie dowiazanych do
reperéw panstwowych),

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- przeniesienie istniejacej osnowy geodezyjnej poza granicg robdt ziemnych wraz z
odtworzeniem wysokosciowym,

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi  polskimi normami iz definicjami podanymi w SST DM.00.00.00
"Wymagania ogdlne", pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST DM.00.00.00 "Wymagania
ogolne", pkt 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
W trakcie rob6t Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za bezpieczenstwo ruchu drogowego i
os6b trzecich w obrgbie placu budowy oraz utrzymanie oznakowania, urzadzen
ostrzegawczych i1 zabezpieczajacych na przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogélne", pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materialami  stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktéw
wysokosciowych sa:
- bolce stalowe,
- pale i paliki drewniane,
- rury metalowe,
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badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowa¢ bolce stalowe. Pale drewniane
umieszczone w sasiedztwie trasy powinny mie¢ srednicg 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ 1,5 do 1,7
m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane o dlugosci okoto
0,30 m i $rednicy 0,05 do 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikéw powinny mie¢ dhugosé
okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3.  SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania
ogolne", pkt 3.

3.2.  Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych
Do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- tasSmy

lub inny sprzgt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
Nie dotyczy.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robdt

Ogo6lne zasady wykonywania robét podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne",
pkt 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).
Zamawiajacy dostarczy Wykonawcy materiaty geodezyjne do wytyczenia w terenie punktéw
gléwnych osi trasy, skrzyzowan oraz punkty wysokosciowe (repery robocze). W oparciu
o materialy dostarczone przez Inspektora Nadzoru, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktow na osi

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;.
Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3 cm
w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do
1 cm w stosunku do rz¢dnych projektu.

5.3.  Robocze punkty wysokosciowe

Robocze punkty wysokosciowe nalezy wyznaczy¢ ok. 4. Punkty wysokosciowe
nalezy wykona¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich wyznaczy¢
z doktadnoscia do 0,5cm.

5.4. Wyznaczanie nasypow i wykopow

Wyznaczanie nasypéw 1wykopéw polega na oznaczeniu potozenia w terenie
krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewngtrznych skarp
wykopu z terenem.
Do wyznaczania nasypéw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.
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Odlegtosci migdzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglos¢ ta powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych
podanych w Dokumentacji Projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania
ogolne", pkt 6.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy
i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6ét podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) trasy drogowe;j
1 punktow wysokosciowych zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty
wyniki pozytywne.

Odbidér robdét zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na
podstawie szkicow 1dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1.  Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00
"Wymagania ogblne", pkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi i punktéw wysokosciowych
- uzupetnienie osi dodatkowymi punktami
- wykonywanie pomiar6w w miar¢ postgpu robot
- kontrolg jakosci rob6t 1 materialéw
- uporzadkowanie placu budowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja.
10.2. Inne dokumenty
1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad

Geodezji i Kartografii, Warszawa, 1979
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Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Ustawa z 17.05.1989 r Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30,
poz.163 pdzniejszymi zmianami).
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