(pieczec oferenta) Zatgcznik nr 2 do SIWZ
FORMULARZ OFERTOWY
OFERTA

W postepowaniu o udzielenie zamdwienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu
nieograniczonego zgodnie z ustawg z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamoéwien publicznych na
dostawy urzadzen medycznych dla Centrum Rehabilitacji Rolnikow Kasy Rolniczego Ubezpieczenia
Spotecznego w Jedlcu.

A. DANE WYKONAWCY:

Osoba upowazniona do reprezentacji i podpisujgca oferte:

Wykonawca/Wykonawcy:

Adres:

Faks:

E-mail:

Osoba odpowiedzialna za kontakty z Zamawiajgcym:

Adres do korespondencji (jesli inny niz podany wyzej):

B. OFEROWANY PRZEDMIOT ZAMOWIENIA:

Dostawa, montaz, uruchomienie (w petnym zakresie, w tym wykonanie niezbednej instalacji) oraz
przeszkolenie obstugi, urzadzern medycznych do siedziby Zamawiajgcego stanowigcych system do
rehabilitacji za pomoca selektywnych i izolowanych ruchéw kregostupa; dla ruchu wyprostu, zgiecia,
rotacji, zgiecia do boku dla odcinka piersiowo -ledZzwiowo -krzyzowego oraz wyprostu, zgiecia,
zgiecia do boku, rotacji dla odcinka szyjnego.

System sktada sie z szesciu urzadzen, platformy diagnostyczno-terapeutycznej z wbudowanym
silnikiem umozliwiajgcej diagnostyke uktadu ruchu oraz trening z wykorzystaniem biofeedbacku,
a takze z centralnego serwera obstugujgcego system operacyjny zintegrowany z terminalami na
urzadzeniach za pomoca stanowigcego wyposazenie zestawu dedykowanego oprogramowania.

Nazwa systemu (urzgdzen):




Lp. Parametry wymagane Spetnia
1 2 3
1. | System sktadajacy sie z szesciu maszyn terapeutycznych, platformy umozliwiajgcej Tak / Nie"
diagnostyke uktadu ruchu oraz trening z wykorzystaniem biofeedbacku, centralnego
serwera, dedykowanego oprogramowania zintegrowanego z terminalami na
urzadzeniach oraz centralnym serwerem
2. | System wspodtpracuje z kazdg przegladarka internetowa Tak / Nie”
3. | Urzadzenia posiadajg certyfikat medyczny klasy 1M Tak/ Nie”
4. | Automatyczne generowanie programow treningowych i ich petna edytowalnos¢. Tak / Nie”
Tworzenie programdéw na bazie badania podmiotowego i przedmiotowego i poréwnania z
obszerng baza danych normatywnych
5. | Generowanie raportow graficznych i liczbowych obrazujgcych postep rehabilitacji. Tak / Nie”
Mozliwos¢ dowolnej konfiguracji raportowania, tworzenia grup, przypadkdw, jednostek,
przegladdéw okresowych itp.
6. | Centralny serwer wyposazony w duzy 19” kolorowy ekran dotykowy z czytnikiem kart Tak / Nie"
RFID oraz punkt dostepu WIFI
7. | Zestaw 100 dotykowych kart dostepu RFID Tak / Nie "’
8. | Automatyczna kontrola progresji treningu adaptujgca sie do mozliwosci pacjenta Tak / Nie"
9. | Certyfikat medyczny klasy 1M Tak / Nie "’
10. | System zapewnia feedback w czasie rzeczywistym podczas ¢wiczen Tak / Nie "’
11. | Bezprzewodowy dostep do danych pacjenta z poziomu komputera, tabletu, telefonu. Tak / Nie"
12. | Urzadzenie do selektywnego ruchu wyprostu w odcinku ledZzwiowym i piersiowym w Tak / Nie"
ptaszczyinie strzatkowej:
- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci podndzka i siedziska umozliwia szybkie Tak / Nie"
zajecie pozycji na urzadzeniu
- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikéw Tak / Nie"
- Sposdb fiksacji miednicy eliminujgcy aktywnosé prostownikéw stawu biodrowego, Tak / Nie "’
pozwalajacy skupi¢ prace na odcinku ledzwiowym i piersiowym
- Regulacja wysokosci podndzka umozliwia dostosowanie do dtugosci podudzia Tak / Nie "’
- Regulacja potozenia elementu fiksujgcego na wysokosci kolan umozliwia dostosowanie Tak / Nie"
do dtugosci uda
- Oparcie urzadzenia wyprofilowane w sposéb wymuszajgcy segmentarny ruch kregéw, Tak / Nie”
aktywujgce miesnie krétkie kregostupa
- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym min.10”oraz czytnikiem kart RFID Tak / Nie"
- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -32° do 52° z doktadnoscig do 1° | Tak / Nie"
-Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach 0°i 30° Tak / Nie"
- Ruch mozliwy w zakresie -32° do 52° Tak / Nie "’
- Pas do stabilizacji miednicy Tak / Nie
- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie Tak / Nie"
bezpieczna dla ¢wiczacego oraz dostosowana do momentow sity generowanych przez
grupe prostownikéw grzbietu
- Bezprzewodowe potgczenie z centralnym serwerem Tak / Nie "’
- Obcigzenie regulowane, co 2,5 kg na stosie o wadze 100 kg Tak / Nie "’
13. | Urzadzenie do selektywnego ruchu rotacji w odcinku ledzwiowym i piersiowym w Tak / Nie"
ptaszczyinie poprzeczne;j:
- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci siedziska i bezstopniowa manualna Tak / Nie”
regulacja elementu fiksujgcego obrecz barkowgq oraz miednice umozliwiajgca szybkie
zajecie pozycji na urzadzeniu
- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikéw Tak / Nie"
- Fiksacja miednicy i ud Tak / Nie
- System fiksacji obreczy barkowej od przodu — na wysokosci stawu ramiennego Tak / Nie”
i od tytu - na wysokosci topatek
- Ruch rotacji sterowany dotem — dolna czes¢ ciata wykonuje ruch rotacji, podczas gdy Tak / Nie"

gdrna pozostaje ustabilizowana. Ruch odbywa sie w dwéch kierunkach —w lewo i prawo
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- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym min.10” oraz czytnikiem kart RFID Tak / Nie"
- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -84° do 84° z doktadnoscig do 1° | Tak / Nie"
- Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -80° do 80° Tak / Nie"
w odstepach, co 10°
- Ruch mozliwy w zakresie -84° do 84° Tak / Nie”
- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie Tak / Nie”
bezpieczna dla ¢wiczacego oraz dostosowana do momentodw sity generowanych przez
miesnie wykonujace ruch rotacji
- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem Tak / Nie”
- Obcigzenie regulowane, co 2,5 kg na stosie o wadze 100 kg Tak/ Nie”
14. | Urzadzenie do selektywnego ruchu zgiecia w odcinku ledZzwiowym i piersiowym Tak / Nie”
w ptaszczyznie strzatkowej:
- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci podndzka i siedziska umozliwia szybkie Tak / Nie"
zajecie pozycji na urzadzeniu
- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikéw Tak/ Nie "’
- Sposdb fiksacji miednicy eliminujgcy aktywnos¢ silnych zginaczy stawu biodrowego, Tak / Nie"
pozwalajacy skupi¢ prace na miesniach brzucha
- Regulacja wysokosci podndzka umozliwia dostosowanie do dtugosci podudzia Tak/ Nie”
- Bezstopniowa regulacja potozenia elementu fiksujgcego na wysokosci kolan umozliwia Tak / Nie"
dostosowanie do dtugosci uda
- Oparcie urzadzenia wyprofilowane w sposéb wymuszajgcy segmentalny ruch kregéw Tak / Nie"
- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym 10” oraz czytnikiem kart RFID Tak / Nie"
- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -32° do 57° z doktadnoscig do 1° | Tak / Nie"
- Urzgdzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -30° do 45° co 15° Tak / Nie"
- Ruch mozliwy w zakresie -32° do 57° Tak/ Nie”
- Pas do stabilizacji miednicy Tak / Nie”
- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie Tak / Nie"
bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentow sity generowanych przez
grupe miesni brzucha
- Bezprzewodowe potgczenie z centralnym serwerem Tak / Nie "’
- Obcigzenie regulowane, co 2,5 kg na stosie o wadze 100 kg Tak / Nie"
15. | Urzadzenie do selektywnego ruchu zgiecia, wyprostu i zgiecia do boku w odcinku Tak / Nie"
szyjnym:
- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci siedziska umozliwia szybkie zajecie Tak / Nie"
pozycji na urzadzeniu
- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikéw Tak / Nie"
- Siedzisko obrotowe Tak / Nie”!
- Sposdb stabilizacji gérnej czesci ciata (od przodu, od tytu, od boku w zaleznosci od Tak / Nie "’
wykonywanego ruchu)
- Wyposazone w obrotowy terminal z ekranem dotykowym 10” oraz czytnikiem kart RFID | Tak / Nie"
- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -85° do 70° z doktadnoscig do 1° | Tak / Nie"
- Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -15°, 0°,15° Tak / Nie"
- Ruch mozliwy w zakresie -85° do 70° Tak / Nie"
- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie Tak / Nie"
bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentdw sity generowanych
w obrebie miesni szyi
- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem Tak / Nie”
- Obcigzenie regulowane, co 1 kg na stosie o wadze 25 kg Tak / Nie”
16. | Urzadzenie do selektywnego ruchu zgiecia do boku w odcinku ledzwiowym i Tak / Nie”
piersiowym w ptaszczyznie czotowej:
- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci siedziska umozliwia szybkie zajecie Tak / Nie"
pozycji na urzadzeniu
- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikéw Tak / Nie”
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- Sposéb fiksacji miednicy i stawu biodrowego Tak / Nie”
- System fiksacji gérnej czesci ciata poprzez obrecz barkowa oraz bezstopniowa regulacja Tak / Nie"
za pomocg pokretta
- Bezstopniowa regulacja potozenia elementu fiksujgcego uda Tak/ Nie”
- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym 10” oraz czytnikiem kart RFID Tak / Nie”
- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -73° do 73° z doktadnoscig do 1° | Tak / Nie"
-Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -70° do 70° co 10° Tak / Nie”
- Ruch mozliwy w zakresie -73° do 73° Tak / Nie”
- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie Tak / Nie”
bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentdw sity generowanych przez
grupe miesni zginajgcych do boku
- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem Tak / Nie”
- Obcigzenie regulowane, co 2,5 kg na stosie o wadze 100 kg Tak / Nie"
17. | Urzadzenie do selektywnego ruchu rotacji w odcinku szyjnym w ptaszczyinie Tak / Nie"’
poprzecznej:
- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci siedziska i manualna regulacja Tak / Nie"
elementu fiksujgcego obrecz barkowg od przodu umozliwiajaca szybkie zajecie
pozycji na urzadzeniu
- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikéw Tak/ Nie™
- Sposadb fiksacji gtowy za pomoca poduszek obejmujacych jg po obu stronach, Tak / Nie "’
regulowanych bezstopniowo pokrettem
- Ergonomicznie wyprofilowane siedzisko pozwalajgce przyjg¢ prawidtowa postawe Tak / Nie "’
- Ruch odbywa sie w dwéch kierunkach —w lewo i prawo Tak/ Nie”
- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym 10” oraz czytnikiem kart RFID Tak / Nie"
- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -90° do 90° z doktadnoscig do 1° | Tak / Nie"
- Urzgdzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -60° do 60° Tak / Nie "’
w odstepach, co 10°
- Ruch mozliwy w zakresie -90° do 90° Tak / Nie
- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obciazenia jest maksymalnie Tak / Nie"
bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentow sity generowanych przez
miesnie wykonujace ruch rotacji
- Bezprzewodowe potgczenie z centralnym serwerem Tak / Nie "’
- Obciazenie regulowane, co 1 kg na stosie o wadze 25 kg Tak / Nie”
18. | Platforma umozliwiajgca diagnostyke uktadu ruchu oraz trening z wykorzystaniem Tak / Nie"
biofeedbacku
Mozliwos¢ integracji informacji z obu koriczyn gérnych (niezaleznie, dzieki czujnikom Tak / Nie"
znajdujgcym sie w uchwytach znajdujacych sie po bokach ekranu) oraz z koriczyn dolnych
(wykorzystanie potozenia srodka nacisku stop na podtoze)
Mozliwos$¢ obstugi urzgdzenia za pomoca tabletu oraz poprzez wbudowany ekran Tak / Nie"
Whbudowany silnik umozliwiajgcy aktywne wytrgcanie osoby ¢wiczacej z rownowagi dzieki Tak / Nie"
ruchom wieloosiowym, z mozliwoscig zaprogramowania okreslonej trajektorii ruchu
Platforma ma mozliwos$¢ ruchu w nizej wymienionych trajektoriach (co najmniej) :
e Elipsa Tak / Nie”’
e Spirala Tak / Nie
e Wahadto Tak / Nie”
e Storice Tak / Nie”
e Rozeta Tak / Nie”
e Trajektoria przypadkowa Tak / Nie”
Rodzaje badan diagnostycznych:
e Test stabilnosci postawy obundz (oczy zamkniete i otwarte z wyznaczeniem Tak/ Nie "
wspotczynnika Romberga oraz Fukudy)
e  Test stabilnosci koiczyn dolnych wykonywany jednondz Tak/ Nie "

(poréwnanie prawa/lewa)
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e  Test chodu z pomiarem kadencji Tak/ Nie
e Test limitéw stabilnoéci Tak / Nie”
e Test ograniczenia ruchomosci odc. ledzwiowego kregostupa Tak / Nie”
e Pomiar sity miesniowej koriczyn gérnych w warunkach izometrycznych Tak / Nie”
e Test koordynacji migsniowej Tak / Nie”
Trening umozliwiajgcy wykonanie czterech grup ¢wiczen:
o  Gibkos¢ (gietkoé¢) i mobilnoéé Tak / Nie
e Sita miesniowa (btyskawiczne wzmocnienie) Tak/ Nie
e Wytrzymatoéé¢ (odpornosé) Tak / Nie”
e Postawa i rbwnowaga Tak / Nie
Mozliwos¢ zaprogramowania sesji treningowej (ciggu kilku ¢wiczen) dla poszczegdlnych Tak / Nie"
pacjentow
Graficzne przedstawienie postepu pacjentow Tak / Nie "’
Mozliwosé modyfikacji parametréw zaprogramowanych ¢wiczen, m.in: szybkosci pracy Tak / Nie
platformy, trajektorii, ilosci wykonywanych powtérzen
Platforma umozliwia dotaczenie np. siedziska (taboretu) dla oséb mniej sprawnych Tak / Nie
oraz wyposazenie np. w mocowanych krazki obrotowe do zmiany ustawienia stép
(modyfikacja zgiecia i wyprostu w stawie skokowym, pronacji i supinacji)
Platforma posiada zabezpieczenia w postaci poreczy bocznych Tak / Nie
Kolorowy wyswietlacz dotykowy , rozmiar min.10” Tak / Nie "’
Maksymalna masa pacjenta: min. 145kg Tak / Nie "’
Mozliwos$¢ zapisania wynikow testéw w pliku PDF Tak / Nie "’

C. tACZNA CENA OFERTOWA:

Niniejszym oferuje realizacje przedmiotu zaméwienia za tACZNA CENE OFERTOWA¥*:

tACZNA CENA OFERTOWA BURTTO PLN:

W TYM VAT PLN:

* LACZNA CENA OFERTOWA stanowi catkowite wynagrodzenie Wykonawcy, uwzgledniajgce
wszystkie koszty zwigzane z realizacjg przedmiotu zamdéwienia zgodnie z niniejszg SIWZ.

D. OSWIADCZENIA:
1) zamoéwienie zostanie zrealizowane w terminach okreslonych w SIWZ oraz we wzorze umowy;
2) w cenie naszej oferty zostaty uwzglednione wszystkie koszty wykonania zaméwienia;

3) udzielimy na kazde z urzadzen bedacych przedmiotem zamoéwienia miesiecznej

gwarancji jakosci;
4) deklarujemy nieodptatny serwis posprzedaziny dla urzadzen, ktory bedzie réwny okresowi
udzielonej gwarancji jakosci;

3) zapoznaliSmy sie ze Specyfikacjg Istotnych Warunkéw Zamédwienia oraz projektem umowy i nie
wnosimy do nich zastrzezen oraz przyjmujemy warunki w nich zawarte;

4) uwazamy sie za zwigzanych niniejszg ofertg na okres 30 dni liczac od dnia otwarcia ofert
(wtacznie z tym dniem);

5) akceptujemy, iz zaptata za zrealizowanie zamdwienia nastepowac bedzie (na zasadach opisanych
w projekcie umowy) w terminie do 30 dni od daty otrzymania przez Zamawiajgcego prawidtowo
wystawionej faktury;
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E. ZOBOWIAZANIA W PRZYPADKU PRZYZNANIA ZAMOWIENIA:
1) zobowigzujemy sie do zawarcia umowy w miejscu i terminie wyznaczonym przez Zamawiajacego;
2) osobg upowazniong do kontaktéw z Zamawiajgcym w sprawach dotyczacych realizacji umowy

jest:

Tel./Faks:

E-mail:

F. PODWYKONAWCY:

Podwykonawcom zamierzam powierzy¢ ponizsze czesci zamdwienia (Jezeli jest to wiadome, nalezy
podac rowniez dane proponowanych podwykonawcow):

1

N

w

I

)
)
)
)
)

5

G. INFORMACJIA W ZAKRESIE WIELKOSCI FIRMY PODMIOTU SKtADAJACEGO OFERTE
(wtasciwe zakreslic):

[J - mikroprzedsiebiorstwo;
[J - mate przedsiebiorstwo;
[ - $rednie przedsiebiorstwo.
H. SPIS TRESCI:
Integralng czes¢é oferty stanowia nastepujgce dokumenty:

1 Oswiadczenie o braku podstaw do wykluczenia

N

w

—_ — @~ o~

N

Jednoczesnie wykonawca wskazuje zgodnie z § 10 Rozporzadzenia Ministra Rozwoju z 26 lipca
2016 roku w sprawie rodzajéw dokumentdw jakich moze zgda¢ zamawiajacy (...) nastepujgce
os$wiadczenia lub dokumenty, ktére znajdujg sie w posiadaniu zamawiajgcego / s3 dostepne pod
ponizszymi adresami internetowymi ogdlnodostepnych i bezptatnych baz danych:

1)

2)

Oferta zostata ztozona na kolejno ponumerowanych stronach.

(piecze¢ Wykonawcy) Data i podpis upowaznionego przedstawiciela Wykonawcy
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