Zatqcznik nr 1 do SIWZ
OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Dostawa, montaz, uruchomienie (w petnym zakresie, w tym wykonanie niezbednej instalacji) oraz
przeszkolenie obstugi, urzadzen medycznych do siedziby Zamawiajgcego stanowigcych system do
rehabilitacji za pomocg selektywnych i izolowanych ruchéw kregostupa; dla ruchu wyprostu, zgiecia,
rotacji, zgiecia do boku dla odcinka piersiowo -ledZzwiowo -krzyzowego oraz wyprostu, zgiecia,
zgiecia do boku, rotacji dla odcinka szyjnego.

System skfada sie z szeSciu urzadzen, platformy diagnostyczno-terapeutycznej z wbudowanym
silnikiem umozliwiajgcej diagnostyke uktadu ruchu oraz trening z wykorzystaniem biofeedbacku,
a takze z centralnego serwera obstugujgcego system operacyjny zintegrowany z terminalami na
urzadzeniach za pomoca stanowigcego wyposazenie zestawu dedykowanego oprogramowania.

Lp. Parametry wymagane
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1. | System sktadajacy sie z sze$ciu maszyn terapeutycznych, platformy umozliwiajgcej diagnostyke
uktadu ruchu oraz trening z wykorzystaniem biofeedbacku, centralnego serwera,
dedykowanego oprogramowania zintegrowanego z terminalami na urzadzeniach oraz
centralnym serwerem

2. | System wspotpracuje z kazdg przegladarkg internetowg

w

Urzadzenia posiadajg certyfikat medyczny klasy 1M

4. | Automatyczne generowanie programow treningowych i ich petna edytowalnos¢. Tworzenie
programow na bazie badania podmiotowego i przedmiotowego i pordwnania z obszerng baza
danych normatywnych

5. | Generowanie raportow graficznych i liczbowych obrazujacych postep rehabilitacji. Mozliwos¢
dowolnej konfiguracji raportowania, tworzenia grup, przypadkéw, jednostek, przegladow
okresowych itp.

6. | Centralny serwer wyposazony w duzy 19” kolorowy ekran dotykowy z czytnikiem kart RFID
oraz punkt dostepu WIFI

Zestaw 100 dotykowych kart dostepu RFID

Automatyczna kontrola progresji treningu adaptujaca sie do mozliwosci pacjenta

Lo

Certyfikat medyczny klasy 1M

10. | System zapewnia feedback w czasie rzeczywistym podczas ¢éwiczen

11. | Bezprzewodowy dostep do danych pacjenta z poziomu komputera, tabletu, telefonu.

12. | Urzadzenie do selektywnego ruchu wyprostu w odcinku ledZzwiowym i piersiowym w
ptaszczyinie strzatkowej:

- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci podndzka i siedziska umozliwia szybkie
zajecie pozycji na urzadzeniu

- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikow

- Sposab fiksacji miednicy eliminujgcy aktywnosé prostownikéw stawu biodrowego,
pozwalajgcy skupié prace na odcinku ledzwiowym i piersiowym

- Regulacja wysokosci podndzka umozliwia dostosowanie do dtugosci podudzia

- Regulacja potozenia elementu fiksujgcego na wysokosci kolan umozliwia dostosowanie
do dtugosci uda

- Oparcie urzadzenia wyprofilowane w sposdb wymuszajgcy segmentarny ruch kregdw,
aktywujgce miesnie krotkie kregostupa

- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym min.10”oraz czytnikiem kart RFID

- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -32° do 52° z doktadnoscig do 1°
-Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach 0° i 30°

- Ruch mozliwy w zakresie -32° do 52°

- Pas do stabilizacji miednicy
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- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie
bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentdéw sity generowanych przez grupe
prostownikéw grzbietu

- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem

- Obcigzenie regulowane, co 2,5 kg na stosie o wadze 100 kg

13.

Urzadzenie do selektywnego ruchu rotacji w odcinku ledZzwiowym i piersiowym w
ptaszczyznie poprzecznej:

- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci siedziska i bezstopniowa manualna regulacja
elementu fiksujgcego obrecz barkowg oraz miednice umozliwiajgca szybkie zajecie pozycji na
urzadzeniu

- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikow

- Fiksacja miednicy i ud

- System fiksacji obreczy barkowej od przodu — na wysokosci stawu ramiennego

i od tytu - na wysokosci topatek

- Ruch rotacji sterowany dotem — dolna czes¢ ciata wykonuje ruch rotacji, podczas gdy gérna
pozostaje ustabilizowana. Ruch odbywa sie w dwdch kierunkach —w lewo i prawo

- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym min.10” oraz czytnikiem kart RFID

- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -84° do 84° z doktadnoscig do 1°

- Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -80° do 80°

w odstepach, co 10°

- Ruch mozliwy w zakresie -84° do 84°

- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie
bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentdéw sity generowanych przez miesnie
wykonujgce ruch rotacji

- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem

- Obcigzenie regulowane, co 2,5 kg na stosie o wadze 100 kg

14.

Urzadzenie do selektywnego ruchu zgiecia w odcinku ledZzwiowym i piersiowym

w ptaszczyinie strzatkowe;j:

- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci podndzka i siedziska umozliwia szybkie

zajecie pozycji na urzadzeniu

- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikéw

- Sposdb fiksacji miednicy eliminujgcy aktywnos¢ silnych zginaczy stawu biodrowego,
pozwalajgcy skupi¢ prace na miesniach brzucha

- Regulacja wysokosci podndzka umozliwia dostosowanie do dtugosci podudzia

- Bezstopniowa regulacja potozenia elementu fiksujgcego na wysokosci kolan umozliwia

dostosowanie do dtugosci uda

- Oparcie urzgdzenia wyprofilowane w sposdb wymuszajgcy segmentalny ruch kregéw

- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym 10” oraz czytnikiem kart RFID

- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -32° do 57° z doktadnoscig do 1°

- Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -30° do 45° co 15°

- Ruch mozliwy w zakresie -32° do 57°

- Pas do stabilizacji miednicy

- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie

bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentéw sity generowanych przez grupe

miesni brzucha

- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem

- Obcigzenie regulowane, co 2,5 kg na stosie o wadze 100 kg

15.

Urzadzenie do selektywnego ruchu zgiecia, wyprostu i zgiecia do boku w odcinku szyjnym:
- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci siedziska umozliwia szybkie zajecie
pozycji na urzagdzeniu
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- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikéw

- Siedzisko obrotowe

- Sposab stabilizacji gérnej czesci ciata (od przodu, od tytu, od boku w zaleznosci od
wykonywanego ruchu)

- Wyposazone w obrotowy terminal z ekranem dotykowym 10” oraz czytnikiem kart RFID

- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -85° do 70° z doktadnoscig do 1°

- Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -15°, 0°,15°

- Ruch mozliwy w zakresie -85° do 70°

- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie

bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentow sity generowanych

w obrebie miesni szyi

- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem

- Obcigzenie regulowane, co 1 kg na stosie o wadze 25 kg

16. | Urzadzenie do selektywnego ruchu zgiecia do boku w odcinku ledzwiowym i piersiowym w
ptaszczyinie czotowej:
- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci siedziska umozliwia szybkie zajecie
pozycji na urzadzeniu
- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikow
- Sposab fiksacji miednicy i stawu biodrowego
- System fiksacji gérnej czesci ciata poprzez obrecz barkowa oraz bezstopniowa regulacja za
pomocg pokretta
- Bezstopniowa regulacja potozenia elementu fiksujgcego uda
- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym 10” oraz czytnikiem kart RFID
- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -73° do 73° z doktadnosciag do 1°
-Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -70° do 70° co 10°
- Ruch mozliwy w zakresie -73° do 73°
- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie
bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentdéw sity generowanych przez grupe
miesni zginajacych do boku
- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem
- Obcigzenie regulowane, co 2,5 kg na stosie o wadze 100 kg
17. | Urzadzenie do selektywnego ruchu rotacji w odcinku szyjnym w ptaszczyznie poprzecznej:

- Automatyczna, elektryczna regulacja wysokosci siedziska i manualna regulacja
elementu fiksujgcego obrecz barkowa od przodu umozliwiajgca szybkie zajecie
pozycji na urzadzeniu
- Regulacja zakresu ruchu w celu dostosowania dla réznych uzytkownikow
- Sposab fiksacji gtowy za pomocg poduszek obejmujgcych jg po obu stronach,
regulowanych bezstopniowo pokrettem
- Ergonomicznie wyprofilowane siedzisko pozwalajgce przyja¢ prawidtowga postawe
- Ruch odbywa sie w dwdch kierunkach —w lewo i prawo
- Wyposazone w terminal z ekranem dotykowym 10” oraz czytnikiem kart RFID
- Urzadzenie umozliwia pomiar zakresu ruchu w zakresie -90° do 90° z doktadnoscig do 1°
- Urzadzenie umozliwia pomiar sity w standaryzowanych pozycjach od -60° do 60°
w odstepach, co 10°
- Ruch mozliwy w zakresie -90° do 90°
- Posiada krzywkowy system dzwigni, dzieki czemu krzywa obcigzenia jest maksymalnie
bezpieczna dla ¢wiczgcego oraz dostosowana do momentoéw sity generowanych przez miesnie
wykonujgce ruch rotacji
- Bezprzewodowe potaczenie z centralnym serwerem
- Obcigzenie regulowane, co 1 kg na stosie o wadze 25 kg
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18.

Platforma umozliwiajgca diagnostyke uktadu ruchu oraz trening z wykorzystaniem
biofeedbacku

Mozliwos¢ integracji informacji z obu koriczyn gérnych (niezaleznie, dzieki czujnikom
znajdujacym sie w uchwytach znajdujgcych sie po bokach ekranu) oraz z koriczyn dolnych
(wykorzystanie potozenia sSrodka nacisku stép na podtoze)

Mozliwos¢ obstugi urzadzenia za pomoca tabletu oraz poprzez wbudowany ekran
Whbudowany silnik umozliwiajacy aktywne wytracanie osoby ¢wiczgcej z rGwnowagi dzieki
ruchom wieloosiowym, z mozliwoscig zaprogramowania okreslonej trajektorii ruchu
Platforma ma mozliwos¢ ruchu w nizej wymienionych trajektoriach (co najmniej) :

e Elipsa

e Spirala

e Wahadto
e Stonce

e Rozeta

e Trajektoria przypadkowa

Rodzaje badan diagnostycznych:

e Test stabilnosci postawy obundz (oczy zamkniete i otwarte z wyznaczeniem wspétczynnika
Romberga oraz Fukudy)

e Test stabilnosci koriczyn dolnych wykonywany jednondz
(poréwnanie prawa/lewa)

e Test chodu z pomiarem kadencji

e Test limitéw stabilnosci

e Test ograniczenia ruchomosci odc. ledzwiowego kregostupa

e Pomiar sity miesniowej koriczyn gérnych w warunkach izometrycznych

e Test koordynacji mieSniowej

Trening umozliwiajgcy wykonanie czterech grup ¢wiczen:

Gibkos¢ (gietkos¢) i mobilnos¢

Sita miesniowa (btyskawiczne wzmocnienie)

Wytrzymatos$é (odpornosé)

e Postawairéwnowaga

Mozliwos¢ zaprogramowania sesji treningowej (ciggu kilku éwiczen) dla poszczegdlnych

pacjentow

Graficzne przedstawienie postepu pacjentéw

Mozliwos¢ modyfikacji parametréw zaprogramowanych éwiczen, m.in: szybkosci pracy

platformy, trajektorii, ilosci wykonywanych powtdrzen

Platforma umozliwia dotgczenie np. siedziska (taboretu) dla oséb mniej sprawnych

oraz wyposazenie np. w mocowanych krazki obrotowe do zmiany ustawienia stép (modyfikacja

zgiecia i wyprostu w stawie skokowym, pronacji i supinacji)

Platforma posiada zabezpieczenia w postaci poreczy bocznych

Kolorowy wyswietlacz dotykowy , rozmiar min.10”

Maksymalna masa pacjenta: min. 145kg

Mozliwos¢ zapisania wynikow testéw w pliku PDF
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