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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

INFORMACJE OGOLNE

Inwestor

Inwestorem jest Miasto Hajnowka, ul. Aleksego Zind 7-00 Hajnéwska.

Cel i zakres opracowania

Celem opracowania jest projekt tymczasowej orgafiizav zwiazku z
przebudow ulic Skowronka, Sikorki, Kukutki i bez nazwy w Hejwce.

Podstawa opracowania

Podstaw opracowania projektu jest:

« wizja lokalna w terenie, inwentaryzacja stanu mtgego

e rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winéa 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zagdzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729)

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wesranych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znak&ygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170,
poz. 1393)

e rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008 w sprawie
szczegoOtowych warunkow technicznych dla znakéw gnsyow drogowych oraz
urzadzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanianogach
(Dz. U. Nr 220, poz. 2181)

* ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchuodvgm (tekst jednolity Dz. U. Nr
58, poz. 515 piniejszymi zmianami)
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Il CHARAKTERYSTYKA DROGI | RUCHU NA DRODZE

2.1. Potaenie drogi
Ulice Skowronka, Kukutki, Sikorki i bez nazwy petme & w Hajndéwce w

wojewodztwie podlaskim. Two#zzespot osiedla mieszkaniowego z domkami jednorogai.

Wyzej wymienione ulice gobecnie nieutwardzone.

2.2. Parametry projektowanej drogi

Konstrukcja nawierzchni ulic zostata zaprojektowaa ruch KR1.
Ulica klasy L

Szerokd¢ jezdni—o0d 4,0do 4,5 m

Predkos¢ projektowa — Y=30 km/g

Nawierzchnia jezdni — bitumiczna

2.3. Istniejgce oznakowanie i uradzenia Brd

Na ulicach Skowronka, Kukutki, Sikorki i bez nazwyak jest oznakowania
pionowego oraz poziomego.
Oznakowanie pionowe nie wypuje take na ulicy Lipowej (w olgbie

skrzyzowania z ulig bez nazwy)

. OPIS PROJEKTOWANYCH ROBOT

3.1. Opis robot
Inwestycja polega na budowie infrastruktury technej oraz budowie ulic

Skowrona, Kukutki, Sikorki i bez nazwy.

3.2. Charakterystyka organizacji ruchu

Poniewa realizacja prac zweane z przebudowywanymi drogamiane St z
zajgciem czsci jezdni na potrzeby prowadzonych robét lub postPrac sprztu
ci¢zkiego ktore mog istotnie powodowautrudnienie i zagregenie dla ruchu, zachodzi

konieczné¢ wprowadzenia czasowej organizacji ruchu na czewaazenia robot.
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Prowadzone w trakcie przebudowy ulic prace, ktéoggpowodowa istotne
utrudnienia w ruchu dotygzytéwnie:

- przebudow uzbrojenia w jezdni

- wykonywaniu robot ziemnych

- budowy zjazdoéw indywidualnych

- wykonywanie poszczegolnych warstw konstrukcyjngelwvierzchni drogi

Wykonawca prowadgy roboty w pasie drogowym zobazany jest do
utrzymania w nabkeytym stanie wszystkichsrodkow technicznych aytych do
oznakowania i zabezpieczenia robot.

Zabezpieczenie i oznakowanie robét prowadzonychpasie drogowym
powinno by dostosowane do wygiujacych utrudnié na drodze a tale zapewrd
bezpieczéstwo uczestnikom ruchu oraz osobom wykanoym te roboty

Urzadzenia bezpiecastwa ruchu fyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca
robét na drodze powinny bydobrze widoczne zaréwno w daigak i nocy oraz
utrzymanie w nalegytym stanie przez okres trwania robot.

Projektuje s wykonanie znakowrednich

Dolng krawedz znaku lub tabliczki pod znakiem najeumiesci¢ ha wysokéci
2,00 m od poziomu pobocza.

Na drodze naley umiesci¢ w odlegtaci min. 0,50 m od krawdzi pobocza, na
drodze z poboczami gruntowymi — w odlegiomin. 0,50 m od krawedzi jezdni.

Do znakéw powinny by zastosowane stupki wykonane z rur stalowych
ocynkowanych, malowane faripoliwinylowa modyfikowara w kolorze jasnoszarym.
Tarcze znakow naky wykona z blachy ocynkowanej, a elementy mace — z
materialtdbw ocynkowanych.

Wszystkie zapory drogowe powinnybymieszczone na wysodm 0,9 m do 1,1
m mierzc od poziomu nawierzchni drogi do gérnej keahzi zapor i wykonane z folii
odblaskowej, nie dopuszcza sadnych przerw wzdiuzapor.

Projekt organizacji ruchu na czas robét nie prdeye oznakowania

poziomego.
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3.3.

3.4.

Oznakowanie robot przy drodze powiatowej (ul. Lipova)

W zwiazku z prowadzeniem prac budowlanych na ulicy bazwy naley
oznakowa skrzyzowanie z ul. Lipow oraz skrzyowania z ulicami Skowronka,
Sikorki i Kukufki.

Oznakowanie skrzypwar zaznaczono na rysunku nr 2
Pozostate oznakowanie ul. Bez nazwy przedstawnangysunkach 3 i 4.

.Oznakowanie i zabezpieczenie robét prowadzonych pyjednostronnym zajciu
jezdni

Prace budowlane prowadzonedl przy jednostronnym zamkggiu jezdni tzw.
metod, potdwkows.

Ta metod; przewidziano dla budowy catych odcinkéw ulic.

Prowadzac roboty nalezy pozostawt dla przejazdu pojazdow szerok€¢ minimum
2,50 m.

Dla zabezpieczenia robot najeoznakowa poprzez:

- wygrodzenie strefy robét wzdiikrawedzi jezdni tablicami kieracymi U-21a i U-21b
w odstpach nie wgkszych nk 10 m w obszarze zabudowanym

- znak A-14 ,roboty na drodze” — 2 szt.

- znak B-33 ,ograniczenie gukosci do 30 km/h” — 2 szt.

- znak B-25 ,zakaz wyprzedzania” — 2 szt.

- znak A-12b ,zwzenie jezdni prawostronne” - 1 szt.

- znak A-12c ,zwzenie jezdni lewostronne” — 1 szt.

- znak A-30 ,inne niebezpiecastwo — 2 szt.

- tabliczka T ,eczne kierowanie ruchem” — 2 szt.

W poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdgamochodowych natg
ustawt tablice kierugce U-3d, natomiast z drugiej strony prowadzonydbotonaley
ustawt zapoe drogows pojedynca szerolg U-20b.

Skos (1:5) od strony znaku U-3d nglavykona z pachotkow U-23.

Wprowadzone ograniczenia powinny obemyjwat jedynie na niezimnie
koniecznym odcinku, dlatego za miejscem robo6t ayal@dwotad wprowadzenie
ograniczenia:

- znak B-42 koniec zakazow”
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Zwezony odcinek drogi nie ni@ by diuzszy niz 150 m.

Gdy odcinek prowadzonych robo6t jest ziay niz 150 lub nie ma wzajemnej
widoczndci kierowcow znajdujcych se na przeciwlegtych kiccach zwzonego odcinka
wowczas naley wprowadzé ruch wahadtowy jedynie przy zapewnieniu kierowgmizez
osoby uprawnione.

Ze wzgkdu na niewielkie natenie ruchu w nocy nie przewidujez dierowania
ruchem za pomacsygnalistow lub sygnalizadjivietinej.

Powyszy schemat oznakowania robot obraguysunki nr 3 i 4.

PRZEWIDYWANY TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJIRU CHU

Przewidywany termin wprowadzenia projektowanej amigacji ruchu zaley od
Inwestora.

Opracowat:

mgr ir. Marek Kotowski
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V. OPINIE | UZGODNIENIA
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