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1.1.

1.2.

1.3.

INFORMACJE OGOLNE

Inwestor

Inwestorem jest Miasto Hajnéwka, ul. Aleksego Zina 1, 17-00 Hajnéwska.

Cel i zakres opracowania

Celem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji w zwiazku z

przebudowa ulic Pszczelej, Stodkiej, Miodowe;j 1 bez nazwy w Hajnowce.

Podstawa opracowania

Podstawa opracowania projektu jest:
wizja lokalna w terenie, inwentaryzacja stanu istniejacego
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegétowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729)
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z
dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnaléw drogowych (Dz. U. Nr 170,
poz. 1393)
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegblowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. Nr 220, poz. 2181)
ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. Nr

58, poz. 515 p6zniejszymi zmianami)
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II. CHARAKTERYSTYKA DROGI I RUCHU NA DRODZE

2.1. Polozenie drogi
Ulice Pszczela, Stodka, Miodowa i bez nazwy potozone sa w Hajnéwce w
wojewddztwie podlaskim. Tworza zespot osiedla mieszkaniowego z domkami jednorodzinnymi.

Wyzej wymienione ulice s obecnie nieutwardzone.

2.2. Parametry projektowanej drogi

Konstrukcja nawierzchni ulic zostata zaprojektowana na ruch KR1.
Ulica klasy L

Szerokos¢ jezdni —od 4,0 do 4,5 m

Predkos¢ projektowa — V=30 km/g

Nawierzchnia jezdni — bitumiczna

2.3. Istniejace oznakowanie i urzadzenia Brd

Na ulicach Pszczelej, Stodkiej, Miodowej i bez nazwy brak jest oznakowania
pionowego oraz poziomego.
Oznakowanie pionowe oraz poziome wystgpuje na ulicy Wrzosowej (istniejace

oznakowanie w poblizu skrzyzowan z ulica Wrzosowa pokazano na rysunku D-1)

III. OPIS PROJEKTOWANYCH ROBOT

3.1.  Opis robét
Inwestycja polega na budowie infrastruktury technicznej oraz budowie ulic

Pszczelej, Stodkiej, Miodowej i bez nazwy.

3.2. Charakterystyka organizacji ruchu

Poniewaz realizacja prac zwiazane z przebudowywanymi drogami wiaze si¢ z
zajeciem czgsci jezdni na potrzeby prowadzonych rob6t lub postdj i prace sprzetu
cigzkiego ktére moga istotnie powodowac utrudnienie i zagrozenie dla ruchu, zachodzi

konieczno$¢ wprowadzenia czasowej organizacji ruchu na czas prowadzenia robaét.
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Prowadzone w trakcie przebudowy ulic prace, ktére moga powodowac istotne
utrudnienia w ruchu dotycza gtéwnie:

- przebudoweg uzbrojenia w jezdni

- wykonywaniu robét ziemnych

- budowy zjazdéw indywidualnych

- wykonywanie poszczegdlnych warstw konstrukcyjnych nawierzchni drogi

Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest do
utrzymania w nalezytym stanie wszystkich $rodkéw technicznych uzytych do
oznakowania i zabezpieczenia robot.

Zabezpieczenie 1 oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym
powinno by¢ dostosowane do wystgpujacych utrudnien na drodze a takze zapewnic
bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujacym te roboty

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca
rob6t na drodze powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzieh jak i nocy oraz
utrzymanie w nalezytym stanie przez okres trwania robot.

Projektuje si¢ wykonanie znakéw $rednich

Dolna krawedz znaku lub tabliczki pod znakiem nalezy umiesci¢ na wysokosci
2,00 m od poziomu pobocza.

Na drodze nalezy umiesci¢ w odlegtosci min. 0,50 m od krawedzi pobocza, na
drodze z poboczami gruntowymi — w odlegtosci min. 0,50 m od krawedzi jezdni.

Do znakéw powinny by¢ zastosowane stupki wykonane z rur stalowych
ocynkowanych, malowane farba poliwinylowa modyfikowana w kolorze jasnoszarym.
Tarcze znakéw nalezy wykona¢ z blachy ocynkowanej, a elementy mocujace — z
materiatdw ocynkowanych.

Wszystkie zapory drogowe powinny by¢ umieszczone na wysokosci 0,9 m do 1,1
m mierzac od poziomu nawierzchni drogi do gérnej krawedzi zapdr i wykonane z folii
odblaskowej, nie dopuszcza si¢ zadnych przerw wzdtuz zapor.

Projekt organizacji ruchu na czas robdt nie przewiduje oznakowania

poziomego.
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3.3.

34.

Oznakowanie robot przy drodze powiatowej (ul. Wrzosowa)

Informacje o prowadzeniu prac na projektowanych ulicach nalezy zamiesci¢ przy

ulicy Wrzosowej w postaci znakéw F-6. Tablice nalezy ustawi¢ zgodnie z rysunkiem nr 1.

Oznakowanie i zabezpieczenie robét prowadzonych przy jednostronnym zajeciu
jezdni

Prace budowlane prowadzone bgda przy jednostronnym zamknigciu jezdni tzw.
metoda potéwkowa.

Ta metodg przewidziano dla budowy catych odcinkéw ulic.

Prowadzac roboty nalezy pozostawi¢ dla przejazdu pojazdéw szeroko$¢ minimum
2,50 m.

Dla zabezpieczenia rob6t nalezy oznakowac poprzez:

- wygrodzenie strefy robot wzdtuz krawedzi jezdni tablicami kierujacymi U-21a 1 U-21b
w odstepach nie wigkszych niz 10 m w obszarze zabudowanym

- znak A-14 ,roboty na drodze” — 2 szt.

- znak B-33 ,,ograniczenie pr¢dkosci do 30 km/h” — 2 szt.

- znak B-25 ,,zakaz wyprzedzania” — 2 szt.

- znak A-12b ,,zwezenie jezdni prawostronne” - 1 szt.

- znak A-12c ,,zwezenie jezdni lewostronne” — 1 szt.

- znak A-30 ,,inne niebezpieczenstwo — 2 szt.

- tabliczka T ,,r¢czne kierowanie ruchem” — 2 szt.

W poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdéw samochodowych nalezy
ustawi¢ tablice kierujace U-3d, natomiast z drugiej strony prowadzonych robot nalezy
ustawi¢ zaporg drogowa pojedyncza szeroka U-20b.

Skos (1:5) od strony znaku U-3d nalezy wykonac z pachotkéw U-23.

Wprowadzone ograniczenia powinny obowiazywa¢ jedynie na niezbednie
koniecznym odcinku, dlatego za miejscem rob6t nalezy odwotaé wprowadzenie
ograniczenia:

- znak B-42 , koniec zakazéw”
Zwezony odcinek drogi nie moze by¢ dtuzszy niz 150 m.
Gdy odcinek prowadzonych robét jest dtuzszy niz 150 lub nie ma wzajemne;]

widocznosci kierowcow znajdujacych si¢ na przeciwlegtych koncach zwe¢zonego odcinka
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wowczas nalezy wprowadzi¢ ruch wahadtowy jedynie przy zapewnieniu kierowania przez
osoby uprawnione.

Ze wzgledu na niewielkie natgzenie ruchu w nocy nie przewiduje si¢ kierowania
ruchem za pomoca sygnalistow lub sygnalizacji $wietlne;.

PowyZszy schemat oznakowania robot obrazujq rysunki nr 2 i 3

3.5.0znakowanie ulicy bez nazwy

Z racji tego ze ulica bez nazwy nie istnieje w terenie (obecnie jest to nierdwny
teren zaro$ni¢ty wysokimi trawami bez mozliwosci przejazdu) nie pa potrzeby
oznakowywania jej na czas budowy.

Nalezy jedynie przy skrzyzowaniach ulic Pszczelej, Stodkiej i Miodowej z
ulica bez nazwy ustawi¢ na jednym stupku znaki A-14, B-1 oraz T (nie dotyczy
pojazdéw budowy).

Oznakowanie skrzyowan zaznaczono na rysunku nr 1.

IV. PRZEWIDYWANY TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Przewidywany termin wprowadzenia projektowanej organizacji ruchu zalezy od

Inwestora.

Opracowat:

mgr inz. Marek Kotowski
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V. OPINIE I UZGODNIENIA
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