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D- 06.03.01 Wykonanie poboczy z pospotki

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS3 wymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonaniem poboczy z pospoétki dla Przetmaddrogi gminnej nr 460406W Lutocin -

Boguszewiec.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stcmoavjako dokument przetargowy i kontraktowy przscahiu i
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej sffikacji dotyczy zasad prowadzenia robot awanych z
wykonaniem poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze - og¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasti pojazdéw, umieszczenia
urzadzehr bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzegda jednoczéie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.3. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotyce robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatdw stosowanych do uzupetnienia gope- kruszywo naturalne zgggczane mechanicznie
mieszanina piaskuzwiru ( pospétka)

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogdlne wymagania dotyce sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” gkt

3.2. Sprat do wykonania poboczy

Str. 78



D- 06.03.01 WYKONANIE POBOCZY Z POSPOLKI

Wykonawca przygtujagcy do wykonania robd6t okékonych w niniejszej ST powinien wykazaie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:

- roéwniarek do profilowania,
- tadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wog
- uktadark poboczy
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotyce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalme” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét oklenych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnych srodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podarsT D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonywanie poboczy

Miejsce, w ktdrym wykonywaneghzie pobocze, naty doprowadzi do wilgotndgci optymalnej, a nagpnie
utozy¢ w nim warstwg materialu 0 w postaci mieszanek optymalnych. Wiig& optymalr i maksymalgn
gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek riglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie ulponej warstwy materiatu natg prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spstu do zagszczania musi liyzaakceptowany przez Agniera. Zagszczona
powierzchnia powinna I&y réwna, posiada spadek poprzeczny zgodny z zaioym w dokumentacji
projektowej, oraz nie posiafldladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigynost co najmniej 0,98
maksymalnego zggzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodi&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakorob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przygiieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniantgmu proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skigeszanki.

6.3. Badania w czasie rob6t

Str. 79



D- 06.03.01 WYKONANIE POBOCZY Z POSPOLKI

Cestotliwos¢ oraz zakres badéa pomiaréw w czasie prowadzenia robét podanobhida 1.

Tablica 1. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. Wyszczegolnienie bada Czstotliwos¢ bada

Minimalna liczba bada na dzienne
dziatce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetriagj 2 probki

2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki2 probki
uzupetniagcej

3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécietym | 2 probki
poboczu
4 Wskanik zagszczenia n&cinanych lub 2 razy na 1 km

uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych poboczy
Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalezeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarégeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | WyszczegOdlnienie Minimalna eztotliwosé pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Rownd¢ podiuzna co 50 m

3 Rowna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinpydgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj + 1%.
6.4.2.RO6wnai¢ poboczy

Nieréwnéci podiwzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tatg 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod ta nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podar®SNT D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznajecsta wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyre podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frob6t obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- zagszczenie podim,
- dostarczenie materiatu,
- rozi@enie materiatu,
- zagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badaaleratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoukeoty ziemne.
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