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Szczegoélowy opis przedmiotu zamoéwienia

Czes$¢ 2 — Zakup i dostawa skanera 3D i drukarki 3D

Nazwa Nazwa sprzetu, aparatury, urzadzen, oprogramowania / minimalne parametry

Opis techniczny oferowanego produktu

(uwaga kolumne wypelnia Wykonawca, ktory dokument ten przedktada
Zamawiajagcemu w

Lp. .
P wymagane przez Zamawiajacego trybie art. 26 ust. 1 ustawy Prawo Zamowien Publicznych, zgodnie SIWZ)
Opis winien potwierdzaé spetnienie wszystkich wymagan okreslonych w kol. 2
1. 2. 3.
1. Nazwa Skaner 3D Marka, model:
Ilos¢: 1 sztuka
Podstawowe funkcjonalnos$ci Parametry:

1.
2.

3.

Obszar skanowania: od 20cmx20cmx20cm do 3mx3mx3m lub wigkszy

Trzy tryby pracy: mate obiekty (ponizej 45cm), srednie (ponizej 80cm) duze (ponizej 180cm) z

automatyczng optymalizacjg

Wynik pomiaru: w postaci siatki trojkatow - od 20 000 do 400 000 trojkatéw z jednego skanu 3D

W zestawie ze skanerem oprogramowanie pozwalajace na zaawansowang edycj¢ danych

pomiarowych, w tym miedzy innymi:

—  mozliwos¢ wys$wietlenia i ptynna praca z duzg ilo$cig punktéw pomiarowych do 300 min
punktow z szybkos$cia 4 fps (klatek na sekunde) lub wigksza

— funkcja zaznaczania i kasowania punktow: lasso, pedzel, prosto/wielokat, elipsa

—  funkcja automatycznego i r¢cznego czyszczenia szumow pomiarowych

Przetwarzanie punktow

— usuwanie statego elementu sceny pomiarowe;j (tta)

— automatyczne czyszczenie (punktow oddalonych, krawedzie, szumu)

— zaznaczanie punktow przez wektory normalne, kolor oraz nieciagltosci

— zaznaczanie grup punktow

— probkowanie jednorodne, adaptacyjne (oparte na krzywiznie)

— redukcja szumoéw pomiarowych bez usuwania punktow (wygtadzanie)

— upraszczanie chmury punktow
usuwanie pokry¢ pomi¢dzy chmurami

Narz¢dz1a do taczenia danych kierunkowych
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—  przetwarzanie nieuporzagdkowanych danych
— tréjpunktowe dopasowanie rgczne, automatyczne dopasowanie doktadne, taczenie po
krzywiznie
— automatyczne dopasowywanie pomiardw czesciowych na markery
7. Tworzenie i naprawa siatki trojkatow
— automatyczne tworzenie siatki trdjkatow, tworzenie siatki z teksturg
— wypelnianie dziur w siatce
— odwracanie wektora normalnego
— zaznaczanie i usuwanie trojkatow
8. Analiza
— obliczanie odlegtosci miedzy punktami
—  obliczanie pola powierzchni siatki trojkatow
— wizualizacja odchylek przy dopasowaniu ptaszczyzny/ sfery
— Automatyczna obrébka od nieuporzadkowanych chmur punktow do siatki trojkatow z
natozong teksturg

Skaner 3D kompatybilny z Drukarkg 3D (pozycja 2)

Nazwa Drukarka 3D Marka, model:
Ilo$¢: 1 sztuka
Podstawowe funkcjonalnosci Parametry

— pole robocze min. 200 x 200 x 185 mmm

—  przystosowana do pracy Ciagtej

— samopoziomujacy si¢ stot

—  predko$é¢ druku conajmniej do 150 mm/s

— doktadnos$¢ i powtarzalno$¢ druku 0,09 mm lub lepsza

Wyposazenie
— drukarka 3D
— oprogramowanie umozliwiajace projektowanie drukowanych elementéw oraz wspotprace z
programami mi¢dzy innymi typu CAD,
— szpula dedykowanego filamentu
— kompatybilna ze Skanerem 3D (pozycja 1)

(miejscowos¢) (podpis i pieczatka uprawomocnionego
przedstawiciela Wykonawcy)
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